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1. Produkt introduk�on 
1.1 Beskrivelse af enheden 

Rooter® X3000-enheden er en ledningsfri endomotor med en integreret rodkanal-apeks- 
lokalisator. Den kan bruges som endomotor �l klargøring af tandrodskanaler eller som 
apexlokaliseringsenhed �l at hjælpe med at bestemme rodkanalens arbejdslængde. Den kan 
også bruges �l at klargøre kanalerne, mens den overvåger den rela�ve posi�on af det 
endodon�ske instruments spids inde i kanalen (kombineret motor- og 
apexlokaliserings�lstand). 

 
 
 
 
 
 

Kontravinkel 
 
 
 
 

Hovedknap 
 
 
 
 
 

 
OLED-skærm 

 
 
 
 

Inds�llingsknap "P" 

Justeringsknap "+" 

Justeringsknap "-" 

 

Opladningsbase  

LED-indikator for opladning

 



2 
 

1.2 Komponenter og �lbehør 
 

# Betegnelse Reference FKG 

1 Motorhåndstykke 08.971.00.001.FK 
2 Opladningsbase 08.971.00.002.FK 
3 Kontra-vinkel [4.7/1] 08.971.00.003.FK 
4 Spray noozle 08.971.00.004.FK 
5 Måletråd 08.971.00.005.FK 
6 Filklip 08.971.00.006.FK 
7 Læbekrog 08.971.00.007.FK 
8 Berøringsføler 08.971.00.008.FK 
9 Besky�ende silikoneovertræk 08.971.00.009.FK 

10 "O"-ring 08.971.00.010.FK 
11 Universal AC-adapter 08.971.00.011.FK 
12 Lithium-ion-ba�eri 08.971.00.013.FK 
13 Måletråd - USB - C 08.971.00.014.FK 
- Brugervejledning - 

- Liste over pakkens indhold - 

 

1. Motorhåndstykke 4. sprøjteklud 6. fil-clips 9.Besky�ende silikonedæksel 

 

 

2. Motorhåndstykk 
e 

 
 

 
 
 

 
3. Kontra-vinkel 

5. Måletråd 7.Lip-krog 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

8. 
berøringsføler 

10. O-ring 
 

 
11. AC-adapter 
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1.3 Teknisk specifika�oner 

a) Specifika�on for li�umba�eri �l motorhåndstykke 
3,7 V / 2000 mAh 

b) Specifika�oner for strømadapter 
Indgang: ~100V-240V 50Hz/60Hz 400mA

 Udgang: DC5V/1A  
c) Mekanisk specifika�on for motorhåndstykke 

Momentområde: 0,4Ncm-4,0Ncm 
Has�ghedsområde: 100 omdr./min-3'300 omdr./min 

d) Specifika�on for trådløs opladning
 Frekvensområde:  112-205KHz 

Produktets maksimale RF-udgangseffekt: 9,46 dBuA/m@3m 

 1.4 Advarsler 

Læs venligst denne brugsanvisning omhyggeligt før første ibrugtagning. 

a) Brug ikke de�e apparat �l noget andet end det, det er beregnet �l (se kapitel 1.9). 
a) Brug kun originale komponenter og �lbehør. 
b) Inds�l al�d drejningsmoment og has�ghed e�er filproducentens anbefalinger. 
c) Sørg for, at vinkelstykket er godt �lslu�et, før du starter motorhåndstykket (s e kapitel 

2.1). 
d) Sørg for, at instrumentet er godt �lslu�et og låst, før du starter motorhåndstykket (se 

kapitel 2.2). 
e) Vinkelstykket må ikke �lslu�es eller frakobles, mens motoren kører. 
f) Frakobl ikke instrumentet, mens motoren kører. 
g) Sørg for at kunne slukke for enheden når som helst. 
h) Brug og opbevar enheden i pålidelige omgivelser (se kapitel 1.7 og kapitel 8). 
i) Brug ikke enheden i nærheden af lysstofrør, radiosendere, �ernbetjeningsenheder, 

håndholdte og mobile højfrekvente kommunika�onsenheder. 
j) Motorhåndstykket, strømadapteren og opladningsbasen kan ikke autoklaveres (se 

kapitel 6). 
k) Udski� li�umba�eriet i henhold �l anvisningerne (se kapitel 7.4). 
l) Foretag ikke ændringer eller modifika�oner af enheden. Enhver ændring, modifika�on 

eller anden ændring af enheden kan være i strid med sikkerhedsforskri�erne og 
forårsage skade på pa�enten. 

m) I �lfælde af hyppig overophedning af motorhåndstykket skal du kontakte en lokal distributør. 
n) Anbring ikke enheden direkte eller indirekte i nærheden af varmekilder. 
o) Dæk ikke enheden �l. 
p) Fjern ba�eriet fra enheden, hvis den skal opbevares i længere �d. 
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1.5 Vig�ge forholdsregler 

Disse forholdsregler er afgørende for sikker dri� og brug. 

a) Brug ikke de�e apparat på pa�enter, der har implanterede pacemakere, defibrillatorer 
eller andre implanterbare enheder. 

b) Brug ikke de�e apparat �l pa�enter, der lider af hæmofili. 
c) Anvendes med forsig�ghed �l pa�enter med hjertesygdomme, gravide kvinder og små børn. 

1.6 Enhedssikkerhed klassificering 

a) Type af dri�s�lstand: Kon�nuerligt arbejdende elektromedicinsk apparat 
b) Type besky�else mod elektrisk stød: Klasse II-udstyr med intern strømforsyning 
c) Grad af besky�else mod elektrisk stød: B type anvendt del 
d) Grad af besky�else mod skadelig indtrængen af vand: Almindeligt udstyr (IPX0) 
e) Graden af sikkerhed ved anvendelse i nærheden af en brandfarlig anæstesiblanding 

med lu�, ilt eller la�ergas: Udstyret kan ikke anvendes i nærheden af en brandfarlig 
anæstesiblanding med lu�, ilt eller la�ergas. 

f) Anvendt del: vinkelstykke, læbekrog, filclips, touch probe. 
Kontaktvarigheden for den anvendte del: 1 �l 10 minu�er.

 Maksimal temperatur på den påførte del: 46.6°C. 

1.7 Miljø parametre 

a) Omgivende dri�stemperatur: +5°C ~ +40°C 
b) Rela�v lu�fug�ghed under dri�: 30% ~ 75% 
c) Atmosfærisk dri�stryk: 70 kPa ~ 106 kPa 

1.8 Bruger kvalifika�on 

a) Apparatet skal betjenes på hospital eller klinik af lovligt kvalificerede tandlæger. 
b) Det forudsæ�es, at operatøren er fortrolig med rodkanalens apexlokator. 

1.9 Tiltænkt brug 

a) Rooter® X3000 er en endomotor, et elektromedicinsk apparat beregnet �l at drive 
mekaniske instrumenter �l tandrodsbehandling (endodon�ske file). 

b) Derudover er den beregnet �l at hjælpe med at bestemme arbejdslængden (apex 
locator-funk�onalitet). 

 

2. Opsætning af enhed instruk�oner 
2.1 Kontra-vinkel opsætning 

2.1.1 Før første brug og e�er hver behandling 

a) Rengør og desinficer vinkelstykket (se kapitel 6). 
b) Smør vinkelstykket (se kapitel 7.2). 
c) Steriliser vinkelstykket (se kapitel 6). 

 2.1.2     Advarsler 
a) Brug kun den originale kontravinkel. 
b) Sørg for, at vinkelstykket er godt �lslu�et, før du starter motorhåndstykket. 
c) Vinkelstykket må ikke �lslu�es eller frakobles, mens motoren kører. 

2.1.3 Tilslutning af vinkelstykket 

1. Ret vinkelstykkets tre s��er ind e�er posi�oneringsåbningerne på motorhåndstykket. 
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2. Skub vinkelstykket vandret. En "klik"-lyd indikerer, at installa�onen er på plads. 
 

3. Vinkelstykket skal kunne dreje 360° frit. 
 

 
2.1.4 Frakobling af vinkelstykket 

Træk vinkelstykket vandret ud. 
 

 
2.2 Fil opsætning 

 2.2.1 Advarsler 
a) Sørg for, at instrumenterne er i overensstemmelse med ISO1797-standarden (ska�er �l 

roterende og oscillerende instrumenter). 
b) Tilslutning og frakobling af filer uden at holde trykknappen nede kan beskadige 

vinkelstykkets chuck. 
c) Vær forsig�g, når du håndterer filer for at undgå skader på fingrene. 
d) Sørg for, at filen er godt �lslu�et og låst, før du starter motorhåndstykket. 
e) Frakobl ikke filen, mens motoren kører. 

2.2.2 Tilslutning af en fil 

Sæt filen i hullet på vinkelstykket. 

1. Hold trykknappen på vinkelstykket nede, og tryk på filen. 
2. Mens du skubber, skal du dreje filen med og mod uret, ind�l ska�et er på linje med 

vinkelstykkets rille. 
3. Når ska�et er justeret og glider på plads, skal du slippe trykknappen for at låse filen i 

vinkelstykket. 
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2.2.3 Frakobling af en fil 

Hold trykknappen nede, og træk filen ud. 
 

2.3 Apex locator opsætning 

2.3.1 Advarsler 

a) I Apex Locator-�lstand skal filclipsen holde filen korrekt. 
 

b) I �lfælde af dårligt eller forkert �lslutningssignal skal målekablet udski�es. 
c) I apex locator-�lstand anbefales det at installere motorhåndstykket i opladningsbasen 

for at få en bedre synsvinkel. 
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d) Apex locator detekterer kanalens apikale foramen, ikke tandens anatomiske apex. Det 

kan forklare nogle af forskellene mellem apexlokatorens signal og et røntgenbillede. 
 

 

e) Ikke alle forhold er ideelle �l bestemmelse af arbejdslængden. Se kapitel 4.8 for at blive 
informeret om begrænsningerne for Apex-lokalisatoren. 

2.3.2 Tilslutning af apex-lokaliseringstråde 

1. Tilslut målekablet �l motorhåndstykket (USB-s�k på bagsiden). 
 

 
2. Forbind læbekrogen med den hvide sokkel på måletråden. 
3. Tilslut filclipsens s�k �l målekablets sorte s�k (de�e er ikke nødvendigt i kombineret 

Motor- og Apex-lokaliserings�lstand). 
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2.3.3 Test af �lslutning 

Det anbefales kra�igt at kontrollere forbindelseskvaliteten før hver brug. 

1. I Apex-lokaliserings�lstand klipses holderen på læbekrogen, og det kontrolleres, at alle 
indikatorbjælker l y s e r , som vist nedenfor: 

2. I kombineret Motor- og Apex-lokaliserings�lstand skal du røre ved læbekrogen med 
filen og kontrollere, at alle indikatorbjælker lyser, som vist nedenfor: 

 
3. Enhedens dri�s�lstande og display interface 
3.1 Motor �lstande 

3.1.1 CW-dri�s�lstand (kon�nuerlig rota�on med uret) 

I denne �lstand roterer motorhåndstykket kun med uret (fremadgående retning). 
 

3.1.2 CCW-dri�s�lstand (kon�nuerlig rota�on mod uret) 

I denne �lstand roterer motorhåndstykket kun mod uret (omvendt retning). I denne �lstand lyder 

der et dobbelt bip hele �den. 

3.1.3 REC-dri�s�lstand (�lstand med frem- og �lbagegående bevægelse) 

I denne �lstand genererer motorhåndstykket kun en frem- og �lbagegående bevægelse (F: 
Fremadgående vinkel, R: Bagudgående vinkel). 
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3.1.4 ATR-dri�s�lstand (Adap�ve Torque Reverse-�lstand) 

I denne �lstand roterer motorhåndstykket i urets retning og genererer en frem- og 
�lbagegående bevægelse, når momentbelastningen på filen er højere end den inds�llede 
momentgrænse. 

 

3.2 Apex locator Dri� mode 

3.2.1 EAL-dri�s�lstand (elektronisk apexlokator) 

Denne �lstand er kun beregnet �l bestemmelse af 

I denne �lstand kører motorhåndstykket  ikke. 

3.3 Kombineret motor- og apex-lokaliseringsfunk�on mode 

Når en fil er inde i kanalen, og læbekrogen er i kontakt med pa�entens læbe, ski�er apparatet 
automa�sk �l den kombinerede motor- og apexlokaliseringsfunk�on. 

 

arbejdslængden. 
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3.4 Vis interface 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

Standby-grænseflader 
Når motoren ikke kører, viser displayet de aktuelle inds�llinger for motoren. 

a. Brugerprogram (M0- M9) eller 
Producentens forudinds�llede program (se kapitel 4.5) 

b. Ba�eriniveau 
c. Inds�llet has�ghed (rpm) 
d. Inds�l momentgrænse (Ncm) 
e. Motorens dri�s�lstand 
f. Inds�l fremadgående vinkel (°deg) 
g. Inds�l omvendt vinkel (°deg) 

 Interface �l motordri� 
Mens motoren kører, viser displayet drejningsmomentbelastningen på filen. 

a. Inds�llet has�ghed (rpm) 
b. Inds�l momentgrænse (Ncm) 
c. Drejningsmoment i real�d (Ncm) 
d. Skala �l visning af drejningsmoment (Ncm) 

 Kombineret motor og Apex-lokalisator Betjeningsgrænseflade 
a. Bar �l angivelse af filprogression 
b. Nummer på indika�on af filforløb 

Tallene 1.0, 2.0, 3.0 (a) og tallene "00"-"16" (b) repræsenterer ikke en 
absolut længde. De angiver blot den rela�ve posi�on af filen i forhold �l 
foramen apikale. Disse tal bruges �l at hjælpe med at bestemme 
arbejdslængden. 

c. Foramen apikale (AP) 
Det digitale tal "00" (b) indikerer, at filen har nået den apikale 
foramen. De digitale tal "-1" og "-2" (b) indikerer, at filen har passeret 
foramen apikale. 

 

Apex locator Betjeningsgrænseflade (EAL-�lstand) 
a. Brugerprogram (M0-M9) 
b. Ba�eriniveau 
c. Bjælke �l angivelse af filposi�on 
d. Apikalt referencepunkt 
e. Motorens dri�s�lstand 

 

 

 

 

 

 

XP-endo T.
Shaper

f

g
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XP-endo T. 

4. Betjening af enheden instruk�oner 
4.1 Inds�lling af interface og knap beskrivelse 

 

 
4.2 Tænd og sluk for enheden 

1. Tryk på hovedknappen for at tænde enheden. Enheden går i standby-�lstand. 
Displayet viser standby-grænsefladen for det sidst anvendte program. For 
eksempel: 

 
 

Ncm 
2. Tryk på hovedknappen for at starte motoren fra standby-�lstand. 

Displayet viser arbejdsgrænsefladen i henhold �l det anvendte program. For eksempel: 

3. Tryk på hovedknappen igen for at stoppe motoren. Enheden går �lbage i standby-�lstand. 
 

4. For at slukke for enheden skal du holde inds�llingsknappen "P" nede og trykke på 
hovedknappen. I standby�lstand slukker enheden automa�sk e�er 5 minu�er. 

4.3 Vælg Bruger Programmer 

Enheden indeholder 10 gemte brugerprogrammer (M0-M9) og 7 forudinds�llede FKG- 
filsystemer, der er �lgængelige direkte fra standby-�lstand. 

1. For at vælge et program fra standby-�lstand skal du trykke på justeringsknappen "+"/"-". 

2. For at vælge et specifikt FKG-filsystem, se kapitel 4.5. 

 or  or   … 

XP-endo T.
Shaper 1000rpm

1.0Ncm

R-Motion
All files F: auto

REC R: auto

… ←→  ←→ … ←→  ←→  ←→ 

 ←→  ←→  ←→

 ←→  ←→  ←→ … 
 

XP-endo T.
Shaper 1000rpm

1.0Ncm

XP-endo T.
Finisher 1000rpm

1.0Ncm

RACE EVO
All files 1000rpm

1.5Ncm

XP-endo R.
DR1 1000rpm

1.5Ncm

XP-endo R.
Finisher R 1000rpm

1.0Ncm

XP-endo R.
Shaper 2500rpm

1.0Ncm

R-Motion
All files F: auto

REC R: auto

250rpmM9

CW 2.0Ncm
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4.4 Inds�l brugerprogram parametre 

 4.4.1     Advarsler 

a) Sørg for, at dri�s�lstanden er korrekt, før du starter motoren. 
b) Alle parametre skal inds�lles i henhold �l filproducentens anbefalinger. 
c) Sørg for, at alle parametre er verificeret, før du starter motorhåndstykket. 
d) M0-M9 Brugerprogrammer Parametre, der er ændret af brugeren, gemmes i hukommelsen. 
e) FKG-filsystemets parametre kan ikke ændres af brugeren (se kapitel 4.5). 

4.4.2 Inds�lling af parametre 

For at ændre brugerprogrammets parametre fra standby�lstand: 

1. Tryk på inds�llingsknappen "P" for at vælge den ønskede parameter. 
2. For at ændre parameterinds�llingen skal du trykke på justeringsknappen "+"/"-". 
3. Tryk på hovedknappen, eller vent 5 sekunder for at bekræ�e. 

4.4.3 Liste over brugerprogrammets parametre 
 

 
 

 

Inds�l dri�s�lstand 

Liste over dri�s�lstande: CW, CCW, REC, ATR, 

EAL (se kapitel 3 for beskrivelse af �lstande) 

 
 
 
 

 
 

 

Inds�l arbejdshas�ghed 

Ved kon�nuerlig rota�on (CW og CCW) kan arbejdshas�gheden justeres fra 100rpm �l 
3'300rpm (trin på 50rpm). 

I REC-�lstand kan arbejdshas�gheden justeres fra 100rpm �l 500rpm (trin på 
50rpm). 

I ATR-�lstand kan arbejdshas�gheden justeres fra 100 o/min �l 500 o/min (trin på 
50 o/min). 

I REC- og ATR-�lstande repræsenterer arbejdshas�gheden gennemsnitshas�gheden 
for en enkelt vinkelbevægelse (has�ghed inds�llet for både fremadgående og 
bagudgående vinkler). 

 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 

Inds�l drejningsmomentgrænse 

I CW kon�nuerlig rota�ons�lstand kan momentgrænsen justeres fra 0,4Ncm �l 
4,0Ncm a�ængigt af den inds�llede has�ghed: 

• 100-200rpm Maks. drejningsmoment: 4,0Ncm 
• 250-400rpm Maks. drejningsmoment: 3,5Ncm 
• 450-650rpm Maks. drejningsmoment: 3,0Ncm 
• 700-950rpm Maks. drejningsmoment: 2,5Ncm 
• 1'000-1'450rpm Maks. momentgrænse: 2,0Ncm 
• 1'500-1'950rpm Maks. drejningsmoment: 1,5Ncm 
• 2'000-3'300 omdr/min Maks. momentgrænse: 1,0Ncm 

I REC-�lstand kan momentgrænsen justeres fra 2,0 Ncm �l 4,0 Ncm a�ængigt af 
den inds�llede has�ghed: 

• 100-250rpm Maks. drejningsmoment: 4,0Ncm 
• 300-400rpm Maks. drejningsmoment: 3,5Ncm 
• 450-500rpm Maks. drejningsmoment: 3,0Ncm 

I ATR-�lstand kan udløsermomentet justeres fra 0,4 Ncm �l 3,0 Ncm. I 

CCW kon�nuerlig rota�ons�lstand kan momentgrænsen ikke inds�lles. 

Operation Mode
CW

Speed
250rpm

Torque Limit
1.0Ncm
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Inds�l apikal handling 

Den apikale handling anvendes, når filen når det inds�llede apikale referencepunkt 
(se Flash Bar Posi�on). 

OFF: Deak�ver apikal handling 

STOP: Motoren stopper automa�sk, når filen når referencepunktet. Motoren 
genstarter automa�sk, når filen trækkes væk fra referencepunktet. 

REVERSE: Motoren vender automa�sk rota�onsretningen, når filen når 
referencepunktet.   Motoren   vender   automa�sk   �lbage   �l   den   oprindelige 
r o t a t i o n s r e t n i n g , når filen trækkes væk fra referencepunktet. 

 

 

Inds�l automa�sk start 

OFF: Deak�ver automa�sk start (hovedknappen er nødvendig for at starte 
motorhåndstykket). 

ON: Motoren starter automa�sk, når filen indsæ�es i kanalen (fra når 
filprogressionsindikatoren viser 2 streger). 

 

 

Inds�l automa�sk stop 

OFF: Deak�ver automa�sk stop (hovedknappen er nødvendig for at stoppe 

motorhåndstykket). TÆNDT: Motoren stopper automa�sk, når filen tages ud af 

kanalen. 

 

 

Inds�l Flash Bar-posi�on (apikalt referencepunkt) 

Det apikale referencepunkt (flash bar) kan inds�lles fra 2 �l AP (Apical foramen). 

(0,5 indikerer, at filspidsen er placeret meget tæt på det fysiologiske foramen 

apikale) Apical Ac�on og Apical Slow Down udløses af det apikale 

referencepunkt. 

 

 
 
 

 

Inds�l apikal nedbremsning 

Når Apical Slow Down er ak�veret, sænkes motorens has�ghed �l en inds�llet 
sluthas�ghed, når filspidserne nærmer sig det apikale referencepunkt. 
Motorhas�gheden sænkes fra posi�on "3.0" på indika�onsbjælken for 
filprogression. 

 
OFF: Deak�ver apikal nedbremsning 

I CW kon�nuerlig rota�ons�lstand kan sluthas�gheden justeres fra 100rpm �l den 
aktuelt inds�llede has�ghed (trin på 50rpm). 

Apical Slow Down-funk�onen er kun �lgængelig for CW & CCW kon�nuerlig 
rota�ons�lstand. 

Den endelige has�ghed skal være lavere end den nominelle has�ghed. 
 

 

Fremadre�et vinkel 

I REC-�lstand kan fremadvinklen justeres fra 20° �l 400° (10°-trin) I ATR-�lstand 

kan fremadvinklen justeres fra 60° �l 400° (10°-trin). 

 

 

Omvendt vinkel 

I REC-�lstand kan baglænsvinklen justeres fra 20° �l 400° (trin på 10°). 

I ATR-�lstand kan den omvendte vinkel justeres fra 20° �l den forreste vinkel (trin 
på 10°). 

 

Apical Slow Down

200rpm



 

 
 

 

Alle filer 1000 
 

 

 

Betjeningsgrænseflade Standby-grænseflade Valg af fil Valg af filsystemer 

4.4.4 Brugerprogrammer parametre �lgængelighedstabel 
 

Parameter 
 

Betjenings�lstan
 

d for
 

brugerprogram
 

Inds�l 
arbejdsh 
as�ghed 

Inds�l 
moment 
grænse 

Indst 
il 
apikal 
handli 
ng 

 
Inds�l 

autom 
a�sk 
start 

 
Inds�l 

autom 
a�sk 
stop 

Inds�l 
Flash Bar- 
posi�on 

Inds�l 
apikal 
nedbre 
msning 

Inds�l 
fremadret 
tet vinkel 

Inds�l 
omvend 
t vinkel 

CW JA JA JA JA JA JA JA n/a n/a 
CCW JA NEJ NEJ NEJ NEJ JA JA n/a n/a 
REC JA JA JA JA JA JA NEJ JA JA 
ATR JA JA JA JA JA JA NEJ JA JA 
EAL n/a n/a n/a n/a n/a JA n/a n/a n/a 

4.5 Vælg FKG-fil Systemer 

For at hjælpe brugeren med at inds�lle filparametrene i henhold �l FKG's anbefalinger, er de 
mest populære FKG-filsystemer allerede forudinds�llet i enheden. 

1. For at vælge et forudinds�llet FKG-filsystem fra standby-�lstand skal du trykke længe 
på inds�llingsknappen "P". 

2. For at vælge det ønskede FKG-filsystem skal du trykke på justeringsknappen "+"/"-" og 
trykke på inds�llingsknappen "P" for at bekræ�e. 

3. For at vælge en fil skal du trykke på justeringsknappen "+"/"-" og trykke på hovedknappen 
for at bekræ�e. 

4.5.1 FKG Filsystemliste 

RACE® EVO 

 
 
 
 

XP-endo® Tilbagetrækning 

  

XP-endo R. 
 R

14  

Betjeningsgrænseflade Standby-grænseflade Valg af fil Valg af filsystemer 

 

XP-endo R.
DR1 1000rpm

1.5Ncm

XP-endo R.
Shaper 2500rpm

1.0Ncm

XP-endo R.
Finisher R 1000rpm

1.0Ncm

RACE EVO
All files 1000rpm

1.5Ncm

25
00

rp
m

10
00

rp
m

10
00

rp
m

DR1
Shaper
Finisher R

CW
1000rpm
1.0NcmFinisher R

DR1
Shaper
Finisher R

CW
2500rpm
1.0Ncm

Shaper

DR1
Shaper
Finisher R

CW
1000rpm
1.5Ncm

DR1

CW
1000rpm
1.5Ncm

All files

    

 

   

  

XP-endo T.
Shaper 1000rpm

1.0Ncm

XP-endo T.
Shaper 1000rpm

1.0Ncm
Shaper
Shaper

CW
1000rpm
1.0Ncm

Finisher

Shaper
Finisher

CW
1000rpm
1.0Ncm

Shaper

XP-endo®-behandling�
BetjeningsgrænsefladeStandby-grænsefladeValg af fil Valg af filsystemer
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R-Mo�on® 
 
 
 
 

4.5.2 FKG File Systems parametre �lgængelighedstabel 
 

Parameter 

FKG-filsystem 

Inds�l 
arbejdsh 
as�ghed 

Inds�l 
moment 
grænse 

Indst 
il 
apikal 
handli 
ng 

 
Inds�l 

autom 
a�sk 
start 

 
Inds�l 

autom 
a�sk 
stop 

Inds�l 
Flash Bar- 
posi�on 

Inds�l 
apikal 

langsom 
Ned 

Inds�l 
fremadret 
tet vinkel 

Inds�l 
baglæns 
vinkel 

RACE EVO 
Alle filer 

  JA JA JA JA JA n/a n/a 

XP-endo behandling 
Formgiver 

  JA JA JA JA JA n/a n/a 

XP-endo behandling 
Efterbehandler 

  JA JA JA JA JA n/a n/a 

XP-endo tilbagetrækning 
DR1 

  JA JA JA JA JA n/a n/a 

XP-endo tilbagetrækning 
Formgiver 

  JA JA JA JA JA n/a n/a 

XP-endo tilbagetrækning 
Efterbehandler R 

  JA JA JA JA JA n/a n/a 

R-Motion 
Alle filer 

  JA JA JA JA NEJ   

4.6 Inds�l enhedens parametre 

Sådan inds�lles enhedens parametre: 

1. For at få adgang �l enhedens parametre fra slukket �lstand skal du holde 
inds�llingsknappen "P" nede og trykke på hovedknappen. 

 

2. Tryk på inds�llingsknappen "P" for at vælge den ønskede parameter. 
3. For at inds�lle parameteren skal du trykke på justeringsknappen "+"/"-" og på hovedknappen

 for at bekræ�e. 

4.6.1 Liste over enhedsparametre 
 

 

 

Automa�sk slukning 

I standby�lstand slukker enheden automa�sk e�er den inds�llede �mer. 

Timeren kan justeres fra 3 minu�er �l 30 minu�er (trin på 1 minut). 

 

 

Auto Standby Scr 

Displayet ski�er automa�sk �lbage �l standby-grænsefladen e�er den inds�llede 

�mer. Timeren kan justeres fra 3 sekunder �l 30 sekunder (trin på 1 sekund). 

 

 

Dominerende hånd 

Enheden kan justeres �l venstre- eller højrehåndede brugere (180° rota�on af 
displayet). 

REC 
auto 

bil 

Betjeningsgrænseflade Standby-grænseflade Valg af fil Valg af filsystemer 

  

    

R-Motion
All files F: auto

REC R: auto --r
pmREC

auto
auto

All files

Software Version
V1.0.0
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Kalibrering 

Sørg for, at den originale vinkelstykker er installeret, før du starter 
motorkalibreringen. 

OFF: Ingen handling. 

ON: Start motorkalibrering 

Motoren skal kalibreres før første brug og e�er smøring. 

 

 

Lydstyrke for bipper 

Enhedens lydstyrke kan justeres fra Vol. 0 �l Vol. 4. Vol.0: Lydløs. 

 

 

Gendan 

standardinds�llinger 

OFF: Ingen 

handling. 

ON: Enhedens parametre vender �lbage �l den oprindelige inds�lling. 

4.7 Overbelastning af drejningsmoment besky�else 

Hvis den målte momentbelastning overs�ger momentgrænsen under dri�, vil motoren 
automa�sk vende omdrejningsretningen. Motoren vender �lbage �l den oprindelige dri�s�lstand 
(CW), når drejningsmomentbelastningen igen kommer under drejningsmomentgrænsen. 

 

 
 4.7.1 Advarsler 

a) I frem- og �lbagegående bevægelses�lstand (REC), når belastningsværdien er højere end 
momentgrænsen: 
i. Hvis Forward-vinklen er større end Reverse-vinklen, ski�er motoren automa�sk �l 

rota�on mod uret (omvendt retning). 
ii. Hvis Reverse-vinklen er større end Forward-vinklen, ski�er motoren automa�sk �l 

rota�on med uret (fremadgående retning). 
b) Den automa�ske reverseringsbesky�else er ikke �lgængelig for CCW- og ATR-�lstande. 
c) Den automa�ske reverseringsbesky�else fungerer muligvis ikke korrekt i �lfælde af lavt 

ba�eriniveau. 
d) Ved kon�nuerlig belastning kan motoren stoppe automa�sk på grund af 

overophedning. I så fald skal enheden slukkes i �lstrækkelig �d �l at køle naturligt ned. 

4.8 Apex locator begrænsninger 
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Ikke alle forhold er ideelle �l evaluering af rodkanalens længde. Der kan ikke opnås et nøjag�gt 
signal, hvis rodkanalen udviser de forhold, der er anført nedenfor. 
 

 

Rodkanal med et stort apikalt foramen 

En rodkanal med et usædvanligt stort apikalt foramen 
på grund af en læsion eller ufuldstændig udvikling kan 
forstyrre det elektriske signal. 

 

 

Rodkanal med væske, der flyder ud af åbningen 

En rodkanal med blod eller anden væske, der flyder ud 
af åbningen og er i kontakt med tandkødsvævet, kan 
forstyrre det elektriske signal. 

 

 

Ødelagt krone 

Hvis kronen er knækket, og en del af tandkødsvævet 
t r æ n g e r ind  i  kaviteten  omkring  kanalåbningen, 
kan kontakten mellem tandkødsvævet og filen forstyrre 
det elektriske signal. 

 

Brudt tand 

En knækket tand kan forstyrre det elektriske signal. 

 

 

Genbehandlet rodkanal fyldt med gu�aperka 

Rester af gu�aperka kan forstyrre det elektriske signal. 

 

 

Krone eller metalprotese, der rører ved tandkødet 

Kontakten mellem protesen og filen kan forstyrre det 
elektriske signal. 
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Ekstremt tør rodkanal 

En tør kanal kan forstyrre det elektriske signal. 

 

5. Fejlfinding 
 

Svigt Mulig årsag Løsninger 
Motorhåndstykket roterer ikke. Enhed i EAL-�lstand 

EAL-�lstand er kun �l 
kanalmåling. 

Ski�er �l CW-, CCW-, REC- eller 
ATR-�lstand. 

Der lyder et kon�nuerligt 
bip, når motorhåndstykket 
startes. 

Den kon�nuerlige biplyd 
indikerer, at motorhåndstykket 
er i CCW-�lstand. 

Stop motorhåndstykket, og ski� 
dri�s�lstand �l CW-�lstand. 

Fejl i kalibrering af kontravinkel Kalibreringssvigt forårsaget 
af stærk modstand i 
kontravinklen 

Rengør vinkelstykket, og 
kalibrér igen e�er 
olieindsprøjtning. 

Opvarmning af 
motorhåndstykke 

Under Reciproca�ng Mo�on 
Mode er brugs�den for 
lang. 

Stop brugen. Anvendes, når 
temperaturen i 
motorhåndstykket er faldet. 

Udholdenheds�den 
bliver  kortere  e�er 
opladning. 

Ba�erikapaciteten bliver 
mindre. 

Kontakt den lokale distributør. 

Ingen lyd Bipperlydstyrke inds�llet �l 0. 

Vol.0: Mute. 

Inds�l lydstyrken for bipperen �l 
1,2,3,4. 

Den kon�nuerligt roterende fil 
sidder fast i rodkanalen. 

Forkert specifika�onsinds�lling. 

For højt belastningsmoment på 

filen. 

Vælg CCW-�lstand, start 
motorhåndstykket, og tag filen 
ud. 

6. Rengøring, desinfek�on og Sterilisering 
6.1 Forord 

Af hygiejne- og sikkerhedshensyn skal vinkelstykket (inklusive O-ringen), læbekrogen, filclipsen, 
det besky�ende silikonedæksel og touch-proben rengøres, desinficeres og steriliseres før hver 
brug for at forhindre enhver kontaminering. De�e gælder både første brug og alle 
e�erfølgende anvendelser. 

6.2 Generelle anbefalinger 

a) E�er hver brug skal alle genstande, der har været i kontakt med smitsomme stoffer, 
rengøres med håndklæder, der er imprægneret med et desinfek�onsmiddel. 

b) Brug OXYTECH® desinfek�onsopløsning eller et andet desinfek�onsmiddel, der er i 
overensstemmelse med lokale na�onale bestemmelser (såsom VAH/DGHM-liste, CE- 
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mærkning, FDA- og Health Canada-godkendelse) og i overensstemmelse med 
desinfek�onsopløsningsproducentens IFU. 

c) Vinkelstykket må ikke nedsænkes i en desinficerende opløsning eller i et ultralydsbad. 
d) Brug ikke kloridholdige rengøringsmidler. 
e) Brug ikke blegemiddel eller kloridholdige desinfek�onsmidler. 
f) For din egen sikkerheds skyld bedes du bære personlige værnemidler (handsker, briller, 

maske). 
g) Brugeren er ansvarlig for steriliteten af produktet og instrumenterne. 
h) Vandkvaliteten skal være i overensstemmelse med de lokale regler, især for det sidste 

skylletrin eller med en vaskedesinfektor. 
i) Du må ikke sterilisere motorhåndstykket, AC-adapteren eller opladningsbasen. 
j) Vinkelstykket skal smøres e�er rengøring og desinfek�on, men før sterilisering (se 

kapitel 7.2). 
k) For sterilisering af endodon�ske file henvises �l producentens brugsanvisning. 

6.3 Trin-for-trin Procedure 
 

# Betjening Dri�s�lstand Advarsel 
1 Forberedelse Fjern �lbehør (kontravinkel, 

læbekrog, filclips, touchprobe, 
besky�ende silikonedæksel) 
fra håndstykket og basen. 

 

2 Automa�ser 
et rengøring 
med 
vaskemaskin 
e og 
desinfektor 

Sæt �lbehøret (kontravinkel, 
læbekrog, filclips, touch probe, 
besky�ende silikonedæksel) i 
vaskedesinfektoren (Ao værdi 
>3000 eller mindst 5 min ved 
90°C/194°F). 

- Undgå enhver kontakt mellem vinkelstykket og 
instrumenter, sæt, stø�er eller beholdere. 
- Følg instruk�onerne og overhold 
koncentra�onerne fra producenten (se også 
generelle anbefalinger). 
- Brug kun en godkendt 
vaskedesinfektor i henhold �l EN ISO 
15883, og vedligehold og kalibrer den 
regelmæssigt. 
- Sørg for, at �lbehør (vinkelstykke, læbekrog, 
Filclips og touchprobe, besky�ende silikone 
dæksel) er tørre, før du går videre �l næste trin. 

3 Inspek�on Kontrollér �lbehøret 
(kontravinkel, læbekrog, filclips, 
touchprobe, besky�ende 
silikonedæksel), og sorter det fra, 
hvis det er defekt. 

- Snavset �lbehør (vinkelstykke, læbekrog, 
filclips, touch probe, besky�ende 
silikoneovertræk) s k a l rengøres og 
desinficeres igen. 
- Smør vinkelstykket med et �lstrækkeligt 
spray før emballering. 

4 Emballage Pak �lbehøret (kontravinkel, 
læbekrog, filclips, touch probe, 
besky�ende silikoneovertræk) i 
"Sterilisa�onsposer". 

- Tjek den gyldighedsperiode, som producenten 
har angivet for posen, for at fastslå 
holdbarheden. 
- Brug emballage, der er 
modstandsdyg�g over for 
temperaturer op �l 141°C (286°F) og i 
i overensstemmelse med EN ISO 11607. 
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5 Sterilisering Dampsterilisering ved 
134°C, 2,0 bar - 2,3 bar 
(0,20 MPa - 0,23 MPa) i 4 
minu�er. 

- Brug kun autoklaver, der lever op �l 
kravene i EN 13060, EN 285. 
- Brug en valideret 
steriliseringsprocedure i henhold �l ISO 
17665. 
- Overhold den vedligeholdelsesprocedure 
for autoklavenheden, som producenten har 
angivet. 
- Brug kun denne anbefalede 
steriliseringsprocedure. 
- Kontrollér effek�viteten (emballagens 
integritet, ingen fug�ghed, farveændring af 
sterilisa�onsindikatorer, fysisk-kemiske 
integratorer, digitale registreringer af 
cyklusparametre). 
- Kontrollér fraværet af korrosion på 
vinkelstykket 
- Oprethold sporbarhed af procedureoptegnelser. 

6 Opbevaring Opbevar �lbehøret 
(kontravinkel, læbekrog, filclips, 
touch probe, besky�ende 
silikonedæksel) i 
steriliseringsemballage på en 
tørt og rent miljø. 

- Sterilitet kan ikke garanteres, hvis 
emballagen er åben, beskadiget eller våd. 
- Tjek emballagen og vinkelstykket 
før brug (emballagens integritet, ingen fugt og 
gyldighedsperiode). 

 

7. Vedligeholdelse 
7.1 Kalibrering 

Udfør kalibreringen e�er udski�ning eller smøring af vinkelstykket (se kapitel 4.6). 

7.2 Smøring af vinkelstykket 

Vinkelstykket skal smøres e�er rengøring og desinfek�on, men før sterilisering. 

1. Skru olieindsprøjtningsdysen fast på olieflasken (ca. 1 �l 3 omgange). 
2. Sæt dysen i enden af vinkelstykket 

 

3. Fyld vinkelstykket med olie, ind�l olien løber ud af vinkelstykkets hoveddel. 
4. S�l vinkelstykket lodret i mindst 30 minu�er, så den overflødige olie kan slippe ud via 

tyngdekra�en via endestykket. 

7.2.1 Advarsler 

a) Brug kun den originale olieindsprøjtningsdyse. 
b) Motorhåndstykket må ikke være fyldt med olie. 

7.3 Opladning af ba�eriet 

1. Sæt strømadapterens s�k i ladesta�onens strøms�k, og sørg for, at de er korrekt 
forbundet. 
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2. Lad der være ca. 10 cm omkring opladningsbasen, så der er nem adgang �l indgangen 
og netledningen. 

3. Indsæt motorhåndstykket i opladningsbasen (motorhåndstykket skal være korrekt 
justeret i forhold �l opladningsbasen). 
i. Mens motorhåndstykket oplades, blinker LED-indikatoren på opladningsbasen. 
ii. Når motorhåndstykket er fuldt opladet, e r LED-indikatoren på opladningsbasen 

al�d tændt. 
4. Tag strømadapteren ud af s�kkontakten e�er opladning. 

7.4 Udski�ning af ba�eriet 

1. Sluk for enheden. 
2. Brug en pincet eller en skruetrækker �l at åbne gummidækslet, og �ern dere�er skruen. 
3. Fjern ba�eridækslet. 
4. Fjern det gamle ba�eri, og tag s�kket ud. 
5. Tilslut det nye originale ba�eri, og sæt det i motorhåndstykket. 
6. Sæt dækslet og skruen på igen. 

7.4.1 Advarsler 

a) Brug kun originale ba�erier. 
b) Det anbefales at kontakte den lokale forhandler for at udski�e ba�eriet. 

 

8. Opbevaring 
a) Apparatet og �lbehøret skal opbevares i et rum, hvor den rela�ve lu�fug�ghed er 10%. 

~ 93%, atmosfærisk tryk er 70kPa ~ 106kPa, og temperaturen er -20°C ~ +55°C. 
b) Fjern ba�eriet fra enheden, hvis den skal opbevares i længere �d. 

 

9. Transport 
a) Undgå kra�ige stød under transport. 
b) Må ikke opbevares sammen med farligt gods under transport. 
c) Undgå at blive udsat for sol, regn og sne under transport. 

 

10. Miljø besky�else 
Bortskaf venligst produktet i henhold �l de lokale love. 

 

11. E�ersalg service 
a) Denne pakke indeholder ikke reservedele eller �lbehør �l repara�onsservice. 
b) E�ersalgsservice bør kun udføres af autoriseret personale. 

 

12. Symbol instruk�on 
 

Følg brugsanvisningen

Dato for frems�lling

Serienummer

Producent
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Klasse II-udstyr

Genopretning

Opbevares tørt

Apparatets overensstemmelse 
med WEEE-direktvet

Temperaturbegrænsning

CE-mærket produkt

eIFU

Type B anvendt del

Almindeligt udstyr

Må kun bruges indendørs

Håndteres med forsig�ghed

Begrænsning af lu�fug�ghed

Atmosfærisk tryk ved 
opbevaring

Advarsel

�

Autoriseret repræsentant i Det Europæiske Fællesskab

�

Autoriseret repræsentant i CH
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13. Erklæring 
Alle re�gheder �l at ændre produktet er forbeholdt producenten uden yderligere varsel. 
Billederne er kun �l reference. De endelige fortolkningsre�gheder �lhører GUILIN 
WOODPECKER MEDICAL INSTRUMENT CO., LTD. Det industrielle design, den indre struktur osv. 
har krævet flere patenter af WOODPECKER, enhver kopi eller falsk produkt skal påtage sig det 
juridiske ansvar. 

14. EMC-Declara�on of conformity 
Enheden er blevet testet og godkendt i henhold �l EN 60601-1-2 for EMC. De�e garanterer 
ikke på nogen måde, at denne enhed ikke vil blive påvirket af elektromagne�sk interferens. 
Undgå at bruge enheden i et miljø med høj elektromagne�sk påvirkning. 

14.1 Teknisk beskrivelse vedrørende elektromagne�sk udstråling 

Tabel 1: Vejledning og erklæring - elektromagne�ske emissioner 
 

Model Rooter® X3000 er beregnet �l brug i det elektromagne�ske miljø, der er specificeret nedenfor. Kunden eller 
brugeren af modellen Rooter® X3000 skal sikre, at den anvendes i et sådant miljø. 

Test af emissioner Overholdelse Elektromagne�sk miljø - vejledning 

RF-emissioner 

CISPR 11 

Gruppe 1 Modellen Rooter® X3000 bruger kun RF-energi �l sin interne 
funk�on. Derfor er dens RF-emissioner meget lave og vil 
sandsynligvis ikke forårsage interferens i elektronisk udstyr i 
nærheden. 

RF-emissioner 

CISPR11 

Klasse B Modellen Rooter® X3000 er velegnet �l brug i alle virksomheder, 
herunder husholdninger og virksomheder, der er direkte 
forbundet �l det offentlige lavspændingsnetværk, der forsyner 
bygninger, der bruges �l husholdningsformål. Harmoniske 

emissioner 

lEC 61000-3-2 

Klasse A 

Spændingsudsving 
/ flimmeremissioner 

lEC 61000-3-3 

Overholder 

14.2 Teknisk beskrivelse vedrørende elektromagne�sk immunitet 

Tabel 2: Vejledning og erklæring - elektromagne�sk immunitet 
 

Model Rooter® X3000 er beregnet �l brug i det elektromagne�ske miljø, der er specificeret nedenfor. Kunden eller 
brugeren af modellen Rooter® X3000 skal sikre, at den anvendes i et sådant miljø. 

Immunitetstest IEC 60601 

Testniveau 

Niveau for overholdelse Elektromagne�sk miljø - 
styring 

Elektrosta�sk 
afladning (ESD) 

lEC 61000-4-2 

±8kV kontakt 

±2, ±4, ±8, ±15kV lu� 

±8kV kontakt 

±2, ±4, ±8, ±15kV lu� 

Gulvene bør være af træ, beton eller 
keramiske fliser. Hvis gulvene er 
dækket af synte�sk materiale, skal 
den rela�ve lu�fug�ghed være 
mindst 30 %. 

Elektrisk hur� 
transient/udbrud g 

IEC 61000-4-4 

±2kV for magt 
forsyningsled 
ninger 

Input/ 
±1kV for 
udgangslinjer 

±2kV for 
strømforsyningsledninger 

Strømkvaliteten skal være som i et 
typisk erhvervs- eller hospitalsmiljø. 
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Overspænding 

lEC 61000-4-5 

±0,5, ±1kV linje �l linje 

±0,5, ±1, ±2kV ledning 
�l jord 

±0,5, ±1kV linje �l linje 

±0,5, ±1, ±2kV ledning 
�l jord 

Strømkvaliteten skal være som i et 
typisk erhvervs- eller hospitalsmiljø. 

Spændingsdyk, korte 
a�rydelser og 
spændingsvaria�one 
r på 
strømforsyningens 
indgangsledninger 

<5 % UT 

(>95% fald i UT.) i 

0,5 cyklus 

<5 % UT 

(>95% fald i UT.) i 

0,5 cyklus 

Netstrømskvaliteten bør være som i 
et typisk kommercielt miljø eller 
hospitalsmiljø. Hvis brugeren af 
modellerne Rooter® X3000 har brug 
for fortsat dri� under 
strøma�rydelse 

IEC 61000-4-11 <5 % UT <5 % UT a�rydelser, anbefales det, at 
 

(>95% fald i UT.) (>95% fald i UT.) 
modellerne Rooter® X3000 skal have 
strøm 

   fra en ua�rydelig strømforsyning 
 i 1 cyklus i 1 cyklus eller et ba�eri. 

 70% UT 70% UT  

 (30% fald i UT) (30% fald i UT)  

 i 25 cyklusser i 25 cyklusser  

 <5% UT <5% UT  

 (>95 % fald i UT) (>95 % fald i UT)  

 i 250 cyklusser i 250 cyklusser  

Strøm frekvens 
(50/60 Hz) 

magne�sk felt 

30A/m 30A/m Strømfrekvente magne�elter skal 
være på niveauer, der er 
karakteris�ske for et typisk sted i et 
typisk kommercielt miljø eller 
hospitalsmiljø. 

lEC 61000-4-8    

BEMÆRK: UT er vekselstrømsnetspændingen før anvendelse af testniveauet. 

 

 



Tabel 3: Vejledning og erklæring - elektromagne�sk immunitet vedrørende ledningsbåret RF og 
udstrålet RF 

Model Rooter® X3000 er beregnet �l brug i det elektromagne�ske miljø, der er specificeret nedenfor. Kunden eller 
brugeren af modellen Rooter® X3000 skal sikre sig, at den anvendes i et sådant miljø. 

Immunitetstest IEC 60601 
testniveau 

Niveau for 
overholdelse 

Elektromagne�sk miljø - vejledning 

   Bærbart og mobilt RF-kommunika�onsudstyr må ikke 
bruges tæ�ere på nogen del af modellen Rooter® X3000, 
inklusive kabler, end den anbefalede afstand beregnet ud 
fra den ligning, der gælder for senderens frekvens. 

    
Anbefalet afstand 

 3 Vrms   

   d=1,2×P1/2 

Konduceret RF 
lEC 61000-4-6 

150 kHz �l 80 
MHz 

6 Vrms 

 
 

3V 

d=2×P1/2 

d=1,2×P1/2 80 MHz �l 800 MHz 
Konduk�v RF lEC 
61000-4-6 

Udstrålet RF 
lEC 61000-4-3 

ISM- 
frekvensbånd 

3 V/m 

6V 

3V/m 

d=2,3×P1/2 800 MHz �l 2,7 GHz 

hvor P er transmi�erens maksimale udgangseffekt i  
wa� (W) ifølge transmi�erproducenten, og d er den 
anbefalede afstand i meter (m). 
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 80 MHz �l 2,7 
GHz 

  

   Feltstyrker fra faste RF-sendere, som 
bestemt ved en elektromagne�sk undersøgelse på 
stedet (a.) bør være mindre end 
overensstemmelsesniveauet i hvert frekvensområde 
(b.) 

   Der kan forekomme interferens i nærheden af udstyr, 
der er mærket med følgende symbol: 

 
BEMÆRK 1: Ved 80 MHz og 800 MHz gælder det højere frekvensområde. 

a. Feltstyrker fra faste sendere, såsom basesta�oner �l radiotelefoner (mobil/trådløs) og 
landmobilradioer, amatørradio, AM- og FM-radioudsendelser og tv-udsendelser kan ikke forudsiges 
teore�sk med nøjag�ghed. For at vurdere det elektromagne�ske miljø på grund af faste RF-sendere, 
bør man overveje en elektromagne�sk undersøgelse af stedet. Hvis den målte feltstyrke på det sted, 
hvor model Rooter® X3000 bruges, overs�ger d e t   gældende RF-overensstemmelsesniveau 
ovenfor, skal model Rooter® X3000 observeres for at verificere normal dri�. Hvis der observeres 
unormal ydeevne, kan det være nødvendigt at træffe yderligere foranstaltninger, såsom at 
omorientere eller fly�e model Rooter® X3000. 

b. I frekvensområdet 150 kHz �l 80 MHz bør feltstyrken være mindre end 3 V/m. 

 
BEMÆRK 2: Disse retningslinjer gælder muligvis ikke i alle situa�oner. Elektromagne�sk udbredelse påvirkes af 
absorp�on og refleksion fra strukturer, genstande og mennesker. 
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Tabel 4: Anbefalede afstande mellem bærbart og mobilt RF-kommunika�onsudstyr og 
modellen Rooter® X3000 

Model Rooter® X3000 er beregnet �l brug i elektromagne�ske omgivelser, hvor udstrålede RF-forstyrrelser 
kontrolleres. Kunden eller brugeren af model Rooter® X3000 kan hjælpe med at forhindre elektromagne�sk 
interferens ved at opretholde en minimumsafstand mellem bærbart og mobilt RF-kommunika�onsudstyr 
(sendere) og model Rooter® X3000 som anbefalet nedenfor, i henhold �l kommunika�onsudstyrets maksimale 
udgangseffekt. 

Transmi�erens 
nominelle maksimale 
udgangseffekt [W]. 

Separa�onsafstand i henhold �l senderens frekvens [m]. 

150kHz �l 80MHz 

d=1,2×P1/2 

80 MHz �l 800 MHz 

d=1,2×P1/2 

800MHz �l 2,7GHz 

d=2,3×P1/2 

0,01 0,12 0,12 0,23 

0,1 0,38 0,38 0,73 

1 1,2 1,2 2,3 

10 3,8 3,8 7,3 

100 12 12 23 

For sendere med en maksimal udgangseffekt, der ikke er angivet ovenfor, kan den anbefalede afstand d i 
meter (m) es�meres ved hjælp af ligningen, der gælder for senderens frekvens, hvor P er senderens 
maksimale udgangseffekt i wa� (W) i henhold �l producenten af senderen. 

BEMÆRK 1: Ved 80 MHz og 800 MHz gælder separa�onsafstanden for det højere frekvensområde. 

BEMÆRK 2: Disse retningslinjer gælder muligvis ikke i alle situa�oner. Elektromagne�sk udbredelse påvirkes af 
absorp�on og refleksion fra strukturer, genstande og mennesker. 
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