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1. Introduktion av produkten

1.1  Beskrivning av enheten

Rooter® X3000-enheten ér en sladdlés endomotor med en integrerad apexlokalisator for
rotkanaler. Den kan anvidndas som endomotor for preparering av tandrotkanaler, eller som
apexlokaliseringsenhet for att faststélla rotkanalens arbetsldngd. Den kan ocksé anvindas for att
preparera kanalerna och samtidigt 6vervaka det endodontiska instrumentets relativa position inuti

kanalen (kombinerat motor- och apexlokaliseringsldge).

Kontra vinkel

/OLED—skéirm

| —Instéllningsknapp "P"
| —Justeringsknapp "+"
| ——Justeringsknapp "-"

Laddningsbas

LED-indikator for laddning

— (GRa ]

1.2 Komponenter och tillbehor

# Beteckning Referens FKG

1| Motorhandstycke 08.971.00.001.FK




2 | Laddningsbas 08.971.00.002.FK
3 | Vinkelstycke [4.7/1] 08.971.00.003.FK
4 | Spray noozle 08.971.00.004.FK
5 | Mitning av trad 08.971.00.005.FK
6 | Filklimma 08.971.00.006.FK
7 | Lappkrok 08.971.00.007.FK
8 | Avkinnarsond 08.971.00.008.FK
9 | Skyddande silikonhdlje 08.971.00.009.FK
10 | "O"-ring 08.971.00.010.FK
11 | Universell AC-adapter 08.971.00.011.FK
12 | Litiumjonbatteri 08.971.00.013.FK
13 | Mitkabel - USB - C 08.971.00.014.FK

Anvindarmanual

Innehallsforteckning for paket

1. motorhandstycke 6.Filklimma 9. skyddande silikonhdlje

4.Spray noozle

=Ny o

. 10.0-ri
5. métning av trad 7.Lip krok Ting

—

8. berdringssond

2. motorhandstycke

3. vinkelstycke 11.AC-Adapter



1.3

a)
b)

<)

d)

&1.4

Tekniska specifikationer

Specifikation for litiumbatteri for motorhandstycke
3.7V /2000 mAh

Specifikation for natadapter

Ingéng: ~100V-240V 50Hz/60Hz 400mA
Utgéng: DC5V/1A

Mekanisk specifikation fér motorhandstycke
Vridmomentomrade: 0.4Ncm-4.0Ncm
Hastighetsomrade: 100 rpm-3.300 rpm
Specifikation for tradlos laddning
Frekvensomréade: 112-205KHz

Maximal RF-utgangseffekt for produkten: 9.46dBuA/m@3m

Varningar for

Lis noga igenom denna bruksanvisning fore forsta anviandningstillfillet.

a)

b)

<)

d)

¢

g)

h)

i)

k)

Anvind inte apparaten for nagot annat &n det den dr avsedd for (se kapitel 1.9).

Anvind endast originalkomponenter och tillbehor.

Stéll alltid in vridmoment och varvtal enligt filtillverkarens rekommendationer.

Se till att vinkelstycket dr ordentligt anslutet innan du startar motorhandstycket (se kapitel
2.1).

Se till att instrumentet &r ordentligt anslutet och last innan du startar motorhandstycket (se
kapitel 2.2).

Koppla inte in eller ur vinkelstycket ndr motorn &r igang.

Koppla inte bort instrumentet nidr motorn ar igang.

Se till att du kan stdnga av enheten nér som helst.

Anvind och forvara enheten i en tillforlitlig miljo (se kapitel 1.7 och kapitel 8).

Anvind inte apparaten i ndrheten av lysror, radioséndare, fjarrkontroller, handhéllna och
mobila hogfrekventa kommunikationsenheter.

Motorhandstycket, nitadaptern och laddningsbasen ér inte autoklaverbara (se kapitel 6).

Byt ut lititumbatteriet enligt anvisningarna (se kapitel 7.4).



m)

n)
0)
p)
Q

1.5

Gor inga dndringar eller modifieringar av enheten. Alla dndringar, modifieringar eller andra
fordndringar av enheten kan bryta mot sakerhetsforeskrifterna och orsaka skada pa
padenten.

Kontakta en lokal distributér om motorn i handstycket ofta verhettas.

Placera inte enheten direkt eller indirekt i ndrheten av varmekillor.

Téck inte 6ver enheten.

Ta ur batteriet ur enheten vid langvarig forvaring.

Viktiga forsiktighetsatgiarder

Dessa forsiktighetsatgérder dr avgorande for att garantera séker drift och anvéndning.

a)

b)
<)
1.6
a)
b)
<)
d)
D)

1.7
a)
b)
©)

Anvind inte denna enhet pa patienter som har implanterade pacemakers, defibrillatorer
eller andra implanterbara enheter.
Anvind inte denna enhet pa patienter som lider av hemofili.

Anvind med forsiktighet till patienter med hjartsjukdomar, gravida kvinnor och sma barn.
Enhetens sikerhetsklassificering

Typ av driftlage: Kontinuerligt arbetande elektromedicinsk apparat

Typ av skydd mot elektriska stotar: Klass II-utrustning med intern stromforsorjning
Grad av skydd mot elektriska stotar: B-typ tillimpad del

Grad av skydd mot skadligt intrdngande vatten: Vanlig utrustning (IPXO0)

Grad av sidkerhet vid anvédndning i nérvaro av en brandfarlig anestesiblandning med luft,
syre eller lustgas: Utrustningen far inte anvéndas i ndrvaro av en brandfarlig
anestesiblandning med luft, syre eller lustgas.

Tilldimpad del: vinkelstycke, lappkrok, filklimma, beréringsprob.

Kontakttiden for den applicerade delen: 1 till 10 minuter.

Maximal temperatur pa den applicerade delen: 46.6°C.

Miljoparametrar

Omgivningstemperatur for drift: +5°C ~ +40°C

Relativ luftfuktighet vid drift: 30% ~ 75%.

Atmosfariskt arbetstryck: 70 kPa ~ 106 kPa



1.8  Anviindarens kvalifikationer
a) Apparaten maste anvindas pé sjukhus eller klinik av legitimerade tandldkare.
b) Det forutsitts att operatoren dr bekant med apexlokalisatorn for rotkanaler.
1.9  Avsedd anvindning
a) Rooter® X3000 ir en endomotor, en elektromedicinsk anordning avsedd att driva
mekaniska instrument avsedda for behandling av tandrétter (endodontiska filar).
b) Dessutom &r den avsedd att hjilpa till att bestimma arbetsldngden (apex locator-

funktionalitet).
2. Instruktioner for installation av enhet

2.1  Uppsiittning av vinkelstycke

2.1.1 Fore forsta anvindning och efter varje behandling
a) Rengor och desinficera vinkelstycket (se kapitel 6).
b)  Smorj vinkelstycket (se kapitel 7.2).

c) Sterilisera vinkelstycket (se kapitel 6).

& 2.1.2 Varningar

a) Anvind endast original vinkelstycke.
b) Kontrollera att vinkelstycket dr ordentligt anslutet innan du startar motorhandstycket.
¢) Koppla inte in eller ur vinkelstycket nar motorn &r igang.
2.1.3 Anslutning av vinkelstycket
1. Rikta in vinkelstyckets tre stift med positioneringssparen pa motorhandstycket.

2. Skjut vinkelstycket horisontellt. Ett "klick"-ljud indikerar att installationen &r pa plats.

3. Vinkelstycket maste kunna rotera 360° fritt.



2.1.4 Koppla bort vinkelstycket

Dra ut vinkelstycket horisontellt.

D upn

2.2 Installation av fil
A 2.2.1 Varningar
a) Kontrollera att instrumenten dverensstimmer med ISO1797-standarden (skaft for roterande
och oscillerande instrument).
b) Om du ansluter och kopplar bort filer utan att hélla ned tryckknappen kan chucken pa
vinkelstycket skadas.
¢) Var forsiktig nér du hanterar filerna for att undvika skador pa fingrarna.
d) Kontrollera att filen &r ordentligt ansluten och last innan du startar motorhandstycket.
e) Koppla inte bort filen nar motorn &r igang.
2.2.2 Ansluta en fil
For in filen i vinkelstyckets hal.
1. Hall ned tryckknappen pé vinkelstycket och tryck pa filen.
2. Vrid filen medurs och moturs samtidigt som du trycker pa den tills skaftet &r i linje med
vinkelstyckets spar.
3. Nar skaftet &r i linje och glider pa plats sldpper du tryckknappen for att 1asa filen i

vinkelstycket.



Tryckknapp

2.2.3 Koppla bort en file

Hall tryckknappen intryckt och dra ut filen.

2.3  Apex Locator installation

& 2.3.1 Varningar

a) I Apex Locator-ldge maste filleklimman hélla filen pa rétt sétt.

OK NG

b) Vid dalig eller felaktig anslutningssignal, byt ut métkabeln.
c) I léget for apexlokalisering rekommenderas att motorhandstycket installeras i

laddningsbasen for att fa en bittre visuell vinkel.
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d) Apexlokaliseraren detekterar kanalens apikala foramen, inte tandens anatomiska apex.

Detta kan forklara vissa skillnader mellan apexlokalisatorns signal och en rontgenbild.

Y

e) Inte alla forhallanden ar idealiska for bestimning av arbetslangden. For information om

begransningarna for Apex Locator, se kapitel 4.8.
2.3.2  Anslutning av apexlokalisatorkablar

1. Anslut mitkabeln till motorhandstycket (USB-uttag pa baksidan).

2. Anslut lappkroken till det vita uttaget pa méatkabeln.
3. Anslut fingerklimmans kontakt till matkabelns svarta uttag (detta behdvs inte i kombinerat

lage for Motor och Apex Locator).



Filklimma

Svart

Lippkrok

2.3.3 Test av anslutning
Vi rekommenderar starkt att du kontrollerar anslutningens kvalitet fore varje anvindningstillfalle.
1. I Apex Locator-lage, fast héllaren pa ldppkroken och kontrollera att alla indikatorlampor

ténds, enligt bilden nedan:

2. I kombinerat motor- och apexlokaliseringslédge, ror vid ldppkroken med fingret och

kontrollera att alla indikatorlampor ténds, enligt bilden nedan:

3. Enbhetens driftliigen och displaygriinssnitt

3.1 Motorligen
3.1.1 CW-driftldge (kontinuerligt rotationslage medurs)

9



1 detta ldage roterar motorhandstycket endast medurs (framétriktat).

M1 300rpm

mcw 2.0Ncm

3.1.2  CCW Operation Mode (kontinuerligt rotationsldge moturs)
I detta ldge roterar motorhandstycket endast moturs (bakatriktat).

1 detta lage hors ett dubbelt pip kontinuerligt.

3.1.3 REC-driftlage (Reciprocating motion-lige)
I detta ldge genererar motorhandstycket endast en fram- och dtergaende rorelse (F: Framatriktad

vinkel, R: Bakatriktad vinkel).

M1 F:30°
mmiREC R:150°

3.1.4 Driftlaige ATR (Adaptive Torque Reverse-lige)
I det hér ldget roterar motorhandstycket medurs och genererar en fram- och atergdende rorelse nar

vridmomentbelastningen pa filen dr hogre @n den instéllda vridmomentgransen.

M1 300rpm

m1ATR 1.0Ncm

3.2 Apex Locator Driftlige

3.2.1 Driftlage EAL (elektronisk apexlokalisator)

Detta ldge &dr endast avsett for bestimning av arbetslangd.

I detta lage dr motorhandstycket inte i drift.

MO AIP|||=|||!

3

m EAL
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Kombinerad motor- och apexlokalisator Driftlige

Nir en file dr inne i kanalen och ldppkroken ar i kontakt med patientens lépp gar apparaten

automatiskt in i det kombinerade ldget for motor- och apexlokalisering.

34

D
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Displaygrinssnitt

XP-endo T.

sraper 250rpm [y

Standby-grénssnitt
Nér motorn inte dr igang visas motorns faktiska instéllningar pa displayen.
a. Anvindarprogram (M0-MD9) eller tillverkarens forinstéllda program
(se kapitel 4.5)
b. Batteriniva
c. Stdll in varvtal (rpm)
d. Stdll in vridmomentsgrans (Ncm)
e. Driftlage for motor
f. Stéll in framatvinkel (°deg)
g. Stéll in omvind vinkel (°deg)

Grinssnitt for motordrift

Medan motorn &r igéng visar displayen vridmomentbelastningen pa filen.
a. Instillt varvtal (rpm)
b. Stéll in vridmomentsgréns (Ncm)
c. Vridmoment i realtid (Ncm)

d. Skala for visning av vridmoment (Ncm)

TTEEVEFETI
(=] Q k=] o =

@ o - <

Kombinerad motor och
Apex lokator Driftgrénssnitt

a. Indikeringsfalt for filprogression

b. Nummer for indikation av filprogression
Siffrorna 1.0, 2.0, 3.0 (a) och siffrorna "00"-"16" (b) representerar inte en
absolut lingd. De anger helt enkelt den relativa filtens position mot den
apikala foramen. Dessa siffror anvinds for att underlétta faststéllandet av

arbetslangden.




c. Apikala foramen (AP)
Det digitala numret "00" (b) indikerar att filen har nétt foramen apikale. De
digitala siffrorna "-1" och "-2" (b) indikerar att filen har passerat foramen

apikale.

Apex Locator Driftgranssnitt (EAL-lige)
a. Anvéndarprogram (M0-M9)
b. Batteriniva
c. Bar for indikering av filposition

d. Apikal referenspunkt

e. Driftlage for motor

4. Bruksanvisning for enheten

4.1 Instillningsgrinssnitt och knappbeskrivning

Instéllningsknapp "P"

Huvudknapp Displayskdrm Justeringsknapp "-"

@<j}]@l) CI- @@é

Justeringsknapp "+"

4.2  Sla pa och av enheten

1. Tryck pa huvudknappen for att slé pa enheten. Apparaten dvergér till standby-lage.

Paé displayen visas standby-grénssnittet for det senast anvénda programmet. Till exempel

XP-endo T.

Shaper 1000rpm

R-Motion

Allfiles F: auto

MO 250rpm

]} CW 2.0Ncm '} cw 1.0Ncm

W REC R auto

or or

2. Tryck pa huvudknappen for att starta motorn frén standby-lige.

Displayen visar arbetsgrénssnittet enligt det program som anvénds. Till exempel

3. Tryck pa huvudknappen igen for att stoppa motorn. Enheten gar tillbaka till standby-ldge.
4. For att stinga av enheten, hall instillningsknappen "P" intryckt och tryck pa

huvudknappen.



I standby-ldge stings enheten automatiskt av efter 5 minuter.
4.3  Vilj anvindarprogram
Enheten innehaller 10 memorerade anvandarprogram (M0-M9) och 10 forinstdllda FKG-filsystem
som dr tillgéngliga direkt fran standby-laget.
1. For att vélja ett program frén standby-laget, tryck pa instdllningsknappen "+"/"-".

RACE EVO

MO 250rpm M9 250rpm aimes  1000rpm

B} cw 2.0Ncm mjcw 2.0Ncm ] cw 1.5Ncm

XP-endo T. XP-endo T.

swaper . 1000rpm Fosner . 1000rpm 5™ 1000rpm
] cw 1.0Ncm B} cw 1.0Ncm ]} cw 1.5Ncm

XP-endo R

Fmsnerr  1000rpm

R-Motion

1000rpm Al files F: auto

oo

B0 CcwW 1.0Ncm w1 cw 1.0Ncm mmIrec R:auto

>

>
2. For att vilja ett specifikt FKG-filsystem, se kapitel 4.5.

4.4  Ange parametrar for anvindarprogram

& 4.4.1 Varningar

a) Kontrollera att driftldget ar 1dmpligt innan du startar motorn.
b) Alla parametrar maste stdllas in i enlighet med filtillverkarens rekommendationer.
c) Kontrollera att alla parametrar dr verifierade innan du startar motorhandstycket.
d) MO0-M9 Anvindarprogram parametrar som modifierats av anvéndaren memoreras.
e) FKG File Systems parametrar kan inte &ndras av anvindaren (se kapitel 4.5).
4.4.2 Instillning av parametrar
For att dndra parametrar i anvandarprogram fran standby-lage:
1. Tryck pa instdllningsknappen "P" for att vilja 6nskad parameter.
2. For att dndra parameterinstéllningen, tryck pa justeringsknappen "+"/"-".
3. Tryck pa huvudknappen eller vinta 5 sekunder for att bekrifta.

4.43 Lista 6ver parametrar for anvandarprogram

Stall in driftldge
Lista 6ver driftlagen: CW, CCW, REC, ATR, EAL (se kapitel 3 for beskrivning av

Operation Mode

cw

ldgena)




Speed
250rpm

Stdll in arbetshastighet

I kontinuerliga rotationsldgen (CW och CCW) kan arbetshastigheten justeras fran
100 rpm till 3'300 rpm (steg om 50 rpm).

T REC-ldget kan arbetshastigheten justeras fran 100 till 500 varv/min (steg om 50
varv/min).

I ATR-ldget kan arbetshastigheten justeras fran 100 till 500 varv/min (steg om 50
varv/min).

I ligena REC och ATR representerar arbetshastigheten medelhastigheten for en

enda vinkelrérelse (instélld hastighet for bade framat- och bakatvinklar).

Torque Limit

1.0Ncm

Stdll in vridmomentgréns
T CW-ldget med kontinuerlig rotation kan vridmomentgrinsen justeras fran
0.4Ncm till 4.0Ncm beroende pa instélld hastighet:

¢ [1100-200rpm Max vridmomentgrins: 4.0Ncm

* [1250-400 rpm Max vridmomentgréns : 3.5Ncm

* [1450-650 rpm Max vridmomentgréns : 3.0Ncm

* [1700-950 rpm Max vridmomentgréns : 2.5Ncm

* [11'000-1'450rpm Max vridmomentgréns : 2.0Ncm

¢ [11'500-1'950rpm Max vridmomentgréns : 1.5Ncm

* [12'000-3'300 rpm Max vridmomentgrins : 1.0Ncm
T REC-ldget kan vridmomentgrénsen justeras fran 2.0Ncm till 4.0Ncm beroende pa
instillt varvtal:

¢ [1100-250rpm Max vridmomentgrins: 4.0Ncm

* [1300-400 rpm Max vridmomentgréns: 3.5Ncm

* [1450-500 rpm Max vridmomentgréns : 3.0Ncm
I ATR-ldge kan avtryckarmomentet justeras fran 0.4Ncm till 3.0Ncm.

I CCW kontinuerligt rotationsldge kan vridmomentgrinsen inte stillas in.

Apical Action
OFF

Stll in Apical Action

Den apikala atgérden tillampas nér filen nar den instillda apikala referenspunkten
(se Flash Bar Position)

OFF: Avaktivera apikal atgard

STOPP: Motorn stannar automatiskt nér filen nar referenspunkten. Motorn startar
om automatiskt nér filen dras bort fran referenspunkten.

REVERSE: Motorn vinder automatiskt rotationsriktningen ndr filen nar
referenspunkten. Motorn gér automatiskt tillbaka till den ursprungliga

rotationsriktningen nér filen dras bort fran referenspunkten.

Auto Start
OFF

Still in automatisk start

OFF: Avaktivera automatisk start (huvudknappen behdvs for att starta
motorhandstycket).

ON: Motorn startar automatiskt nér filen fors in i kanalen (fran det att indikatorn

for filens framfart visar 2 streck).

Auto Stop

OFF

Stdll in automatiskt stopp
OFF: Avaktivera Auto Stop (huvudknappen behdvs for att stoppa
motorhandstycket).

ON: Motorn stannar automatiskt nr filen tas ut ur kanalen.




Flash Bar Position

Stdll in Flash Bar Position (apikal referenspunkt)

Den apikala referenspunkten (streckad stapel) kan stillas in fran 2 till AP (Apical
foramen). (0.5 anger att fingerspetsen &r placerad mycket ndra den fysiologiska
apikala foramen) Apical Action och Apical Slow Down utldses av den apikala

referenspunkten.

Apical Slow Down

OFF

Apical Slow Down
200rpm

Set Apical Slow Down

Nir Apical Slow Down dr aktiverad saktar motorn ner till en instilld sluthastighet

ndr filspetsarna narmar sig den apikala referenspunkten. Motorhastigheten minskar
fran positionen "3.0" pa indikationsfiltet for filprogression.

OFF: Avaktivera Apical Slow Down

T CW-ldget med kontinuerlig rotation kan sluthastigheten justeras fran 100 rpm till
den aktuella instdllda hastigheten (steg om 50 rpm).

Funktionen Apical Slow Down ér endast tillganglig for kontinuerligt rotationslidge
CW och CCW.

Slutvarvtalet méste vara lagre dn det nominella varvtalet.

Forward Angle

30°

Vinkel framét
T REC-ldget kan framatvinkeln justeras fran 20° till 400° (steg om 10°)
I ATR-ldget kan framatvinkeln justeras fran 60° till 400° (steg om 10°).

Reverse Angle

150°

Omviind vinkel
I REC-ldget kan bakétvinkeln justeras frdn 20° till 400° (steg om 10°)
I ATR-ldge kan bakatvinkeln justeras fran 20° till framatvinkeln (steg om 10°).

4.4.4 Tillginglighetstabell for anvindarprogrammens parametrar

Parameter Still in Still in Still in Stillin | Set Apical still in
still in still in Still in
Apical | automatisk | automatiskt | Flash Bar Slow omviind
arbetshastighet | vridmomentgrins framétvinkeln

Anvindarprogram Drifilig® Action start stopp Position Down vinkel
cw A A A A A A A nla na
ccw 1A NEJ NEJ NEJ NEJ 1A 1A nla na
REC A A A A A A NEJ A A
ATR A A A A A A NEJ A A
EAL na na nla nla nla A na nla na

4.5  Vilj FKG File Systems

For att hjélpa anvindaren att stélla in filparametrarna enligt FKG:s rekommendationer &r de mest

populdra FKG-filsystemen redan forinstéllda i enheten.

1. For att vilja ett forinstdllt FKG File System fran standby-ldget, tryck ldnge pa

instéllningsknappen "P".

2. Vilj onskat FKG-filsystem genom att trycka pa justeringsknappen "+"/"-" och bekrifta

med instédllningsknappen "P".

3. For att vélja en file, tryck pa justeringsknappen "+"/"-" och tryck pa huvudknappen for att

15




bekrifta.
4.5.1 FKG Lista dver filsystem

RACE® EVO

Val av filsystem Val av fil Standby-grinssnitt Griénssnitt for drift
- | |
M- RACE EVO
RACE EVO RACE EVO g © 1 Ooorpm

XP-endo Treatment All files Al files

XP-endo Retreatment

R-Motion CW 1.5Ncm

XP-endo® Treatment

Val av filsystem Val av fil Standby-grénssnitt Gréanssnitt for drift

I o
T XP-endo T. 1000rpm

Glider

1} Ccw 1.0Ncm

I
e XP-endo Treatment XP-endo T
N . shaper1000rpm
XP-endo Retreatment
FMotion B cw 1.0Ncm
I . | TEET |
XP-endo T.
XP-endo Treatment oo 1000rpm
Glider

Shaper
Finisher

]} cw 1.0Ncm

XP-endo® Retreatment

Val av filsystem Val av fil Standby-grénssnitt Gréanssnitt for drift

[
XP-endo Retreatment R g 000rpm

Shaper(for GP removal),
Shaper(for shaping) 1} CW 1.5Ncm
" ®mE. B
XP-endo Retreatment X%ﬁgggf 2500rpm
DR1 (for GP removal)

r(for GP removal
Shaper(for shaping) @} cw 1.0Ncm

RACE EVO
XP-endo Treatment >

XI do Retreatment

R-Motion XP-endo Retreatment Mot 1000rpm

DR1 (for shaping)
Shaper(for GP removal) B CW 1.0Ncm
| TN | W, |
treatment 1000rpm

R-Motion®

Val av filsystem Val av fil Standby-grinssnitt Griénssnitt for drift

RACE EVO R-Motion E: aut
XP-endo Treatment ) All files . auto

XP-endo Retreatment

EJIREC R:auto




Finisher

Val av filsystem

Val av fil

Finisher
Al files

Standby-grinssnitt

Finisher
All files

1000rpm

mmicw 1.0Ncm

4.5.2 Tillgénglighetstabell for FKG File Systems parametrar

Granssnitt for drift

Parameter Still . Stéll in Set .
Stall in Stall in Stall in
Still in Still in in Flash | Apical Still in
automatisk | automatiskt omvind
arbetshastighet | vridmomentgrins | Apical Bar Slow | framatvinkeln .
B start stopp . vinkel
FKG Filsystem Action Position | Down
RACE EVO
JA JA JA JA JA n/a n/a
All Files
XP-endo Treatment
JA JA JA JA JA n/a n/a
Glider
XP-endo Treatment
JA JA JA JA JA n/a n/a
Shaper
XP-endo Treatment
. JA JA JA JA JA n/a n/a
Finisher
XP-endo
JA JA JA JA JA n/a n/a
Retreatment DR1
XP-endo
Retreatment Shaper JA JA JA JA JA n/a n/a
(for GP removal)
XP-endo
Retreatment Shaper JA JA JA JA JA n/a n/a
(for shaping)
XP-endo
Retreatment JA JA JA JA JA n/a n/a
Finisher R
R-Motion
JA JA JA JA NEJ
All files
Finisher
JA JA JA JA JA /s /s
All files v v

4.6  Ange enhetsparametrar

For att stélla in enhetens parametrar:

1. For att komma t enhetens parametrar fran avstangt lage, hall instéllningsknappen "P"

intryckt och tryck pa huvudknappen.

2. Vilj onskad parameter genom att trycka pa instéllningsknappen "P"

Software Version

V1.0.1
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3. For att stdlla in parametern trycker du pa justeringsknappen "+"/"-" och huvudknappen for
att bekrifta.

4.6.1 Lista over enhetsparametrar

Automatisk avstingning
Auto Power OFF

5 min

I standby-ldge stings enheten automatiskt av efter den instillda timern.
Timern kan stillas in fran 3 minuter till 30 minuter (steg om 1 minut)

Auto Standby Scr
Auto Standby Scr Displayen vixlar automatiskt tillbaka till standby-grénssnittet efter den instillda
30 sec timern.

Timern kan stillas in fran 3 sekunder till 30 sekunder (steg om 1 sekund)

Dominerande hand
Dominant Hand R L N N . X
Enheten kan justeras for vénster- eller hogerhdnta anvindare (180° rotation av

Right displayen).
Kalibrering
Se till att den ursprungliga vinkelstycket dr installerat innan motorkalibreringen
Calibration A
paborjas.
OFF OFF: Ingen atgird.

ON: Starta motorkalibrering

Motorn maste kalibreras fore forsta anvindningen och efter smorjning.

Volym for ljudsignal
Volymen pa enhetens ljud kan justeras fran Vol. 0 till Vol. 4.
Vol.0: Mute.

Beeper Volume

Vol.3

Aterstill standardvirden

Restore Defaults OFF: Ingen dtgérd.

OFF

ON: Enhetens parametrar atergar till originalinstéllningen.

4.7  Overbelastningsskydd for vridmoment
Om den uppmitta vridmomentbelastningen dverskrider vridmomentgrénsen under drift, kommer
motorn automatiskt att vinda rotationsriktningen. Motorn atergar till det ursprungliga driftlaget

(CW) nér vridmomentbelastningen atergér under vridmomentgransen.



Lastviardet ar lagre dn Belastningsvirdet ar hogre dn Belastningsvirdet ar lagre &n

forinstallt vridmomentvirde forinstillt viidmomentvirde forinstillt viidmomentvirde

A\

a)

b)
©)
d)

4.8

Inte

igen
Varningar
1 laget for fram- och atergaende rorelse (REC), nér lastvérdet &r hogre dn
vridmomentgrinsen:
i.  om framatvinkeln &r storre &n bakatvinkeln véxlar motorn automatiskt till motsols
rotation (bakatriktning).
ii. om backvinkeln &r storre &n framatvinkeln vaxlar motorn automatiskt till medurs
rotation (framatriktning).
Autoreverseringsskyddet ar inte tillgdngligt for CCW- och ATR-lagena.
Det automatiska reverseringsskyddet kanske inte fungerar korrekt vid 1ag batteriniva.
Vid kontinuerlig belastning kan motorn stanna automatiskt pa grund av 6verhettning. I sa

fall maste enheten stingas av tillridckligt ldnge for att svalna naturligt.
Begrinsningar for Apex Locator

alla forhallanden ar idealiska for utvardering av rotkanalldngd. En exakt signal kan inte

erhéllas om rotkanalen uppvisar de tillstind som anges nedan.

Rotkanal med en stor apikal foramen
Rotkanaler med exceptionellt stora apikala foramen pa
grund av en lesion eller ofullstindig utveckling kan stora

den elektriska signalen.




Rotkanal med vitska som rinner 6ver fran 6ppningen
Rotkanal med blod eller annan viétska som rinner over fran
Oppningen och kommer i kontakt med tandkéttsviavnaden

kan stora den elektriska signalen.

Trasig krona

Om kronan bryts och en del av tandkottsvévnaden tranger
in i kaviteten som omger kanaloppningen, kan kontakten
mellan tandkottsvdvnaden och filen stora den elektriska

signalen.

Frakturerad tand

Tandfrakturer kan stora den elektriska signalen.

Aterbehandlad rotkanal fylld med guttaperka

Rester av guttaperka kan stora den elektriska signalen.

Krona eller metallprotes vidror tandkéttsvavnad Kontakten
mellan protesen och tandkéttet kan stora den elektriska

signalen.

Extremt torr rotkanal En torr rotkanal kan stora den

elektriska signalen.

5.  Felsokning

Fel

Mojlig orsak

Losningar

Motorns handstycke roterar inte.

Enhet i EAL-lage
EAL-ldget ar endast avsett for

20
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kanalmétning.

Det hors en kontinuerlig Det kontinuerliga pipljudet Stoppa motorhandstycket och dndra
ljudsignal efter att indikerar att motorhandstycket dr i | driftldget till CW-ldge.
motorhandstycket har startats. CCW-ldge.
Fel vid kalibrering av Kalibreringsfel orsakat av starkt Rengor vinkelstycket och kalibrera
vinkelstycket motstand fran kontravinkeln om efter oljeinsprutningen.
Uppvirmning av I ldget for fram- och dtergaende Sluta anvinda. Anviénd efter att
motorhandstycke rorelse dr anvandningstiden for temperaturen i motorhandstycket
lang. sjunkit.
Efter laddning blir Batterikapaciteten blir mindre. Kontakta din lokala distributér.
uthéllighetstiden kortare.
Inget ljud Volymen for ljudsignalen ar Stéll in volymen for ljudsignalen pa
instilld pa 0. 1,2,3,4.
Vol.0: Mute.
Den kontinuerligt roterande filen | Felaktig specifikationsinstéllning. | Véalj CCW Mode, starta
har fastnat i rotkanalen. For hogt belastningsmoment pa motorhandstycket och ta ut filen.
filen.

6. Rengoring, desinfektion och sterilisering

6.1 Forord

Av hygieniska och sanitira sdkerhetsskil maste vinkelstycket (inklusive O-ringen), ldppkroken,
fastklamman, det skyddande silikonhéljet och touchproben rengéras, desinficeras och steriliseras
fore varje anvandning for att forhindra kontaminering. Detta giller saval forsta anvdandningen som
alla efterfoljande anvandningar.

6.2  Allminna rekommendationer

a) Efter varje anvandningstillfille ska alla foremal som varit i kontakt med smittimnen
rengoras med handdukar som impregnerats med desinfektionsmedel.

b) Anvind OXYTECH® desinfektionslosning eller nigot annat desinfektionsmedel som
uppfyller lokala nationella bestimmelser (t.ex. VAH/DGHM-listning, CE-mérkning, FDA-
och Health Canada-godkannande) och i enlighet med IFU fran tillverkaren av
desinfektionsldsningen.

¢) Sank inte ner vinkelstycket i desinfektionsmedel eller i ultraljudsbad.

d) Anvind inte kloridhaltiga rengéringsmedel.

e) Anvind inte blekmedel eller desinfektionsmedel med klorider.

f)  For din egen sékerhet ska du anvédnda personlig skyddsutrustning (handskar, glasdgon,
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mask).

g) Anvéndaren dr ansvarig for produktens och instrumentens sterilitet.
h) Vattenkvaliteten maste Gverensstimma med lokala bestimmelser, sérskilt for det sista
skoljsteget eller med en diskdesinfektor.
i)  Sterilisera inte motorhandstycket, AC-adaptern eller laddningsbasen.
j)  Vinkelstycket maste smorjas efter reng6ring och desinfektion, men fore sterilisering (se
kapitel 7.2).
k) For att sterilisera de endodontiska filen, se tillverkarens bruksanvisning.
6.3  Steg-for-steg-forfarande
# | Drift Driftlige Varning
1 | Forberedelser | Ta bort tillbehoren (kontraangel,
lappkrok, filklimma, touchprobe,
silikonskydd) frdn handstycket
och basen.
2 | Automatiserad | Légg tillbehoren (kontraangel, - Undvik all kontakt mellan vinkelstycket och

rengdring med
diskdesinfektor

lappkrok, filklimma, touchprobe,
silikonskydd) i diskdesinfektorn
(Ao virde >3000 eller minst 5 min
vid 90°C/194°F)

instrument, satser, stod eller behallare.

- Folj tillverkarens anvisningar och iaktta de
koncentrationer som anges (se dven allménna
rekommendationer).

- Anvind endast godkénd diskdesinfektor enligt
EN ISO 15883, underhall och kalibrera den
regelbundet.

- Se till att tillbehoren (vinkelstycke, lappkrok,
filklamma och touchprobe, silikonskydd) &r torra
innan du gar vidare till nésta steg.

2,3 bar (0,20 MPa-0,23 MPa), i 4
minuter.

3 | Inspektion Inspektera tillbehdren - Smutsiga tillbehdr (vinkelstycke, ldppkrok,
(kontraangel, lappkrok, filklimma, filklimma, ber6ringsprob, silikonskydd) méste
touchprobe, silikonskydd) och rengoras och desinficeras igen.
sortera bort de som &r defekta - Smorj vinkelstycket med en lamplig spray innan

’ du packar det.

4 | Férpackning Forpacka tillbehdren (kontraangel, |- Kontrollera giltighetstiden for pasen fran
lippkrok, filklimma, touchprobe, tillverkaren for att faststilla hallbarheten.
silikonskydd) i - Anvind forpackningar som tal en temperatur pa
"Steriliseringspésar” upp till 141°C (286°F) och som uppfyller kraven i

) EN ISO 11607.
5 | Sterilisering Angsterilisering vid 134 °C, 2,0- - Anvind endast autoklaver som uppfyller kraven

i EN 13060, EN 285.

- Anvénd ett validerat steriliseringsforfarande i
enlighet med ISO 17665.

- Folj tillverkarens anvisningar for underhall av
autoklavenheten.

- Anvind endast denna rekommenderade
steriliseringsprocedur.
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- Kontrollera effektiviteten
(forpackningsintegritet, ingen luftfuktighet,
fargforandring av steriliseringsindikatorer,
fysikalisk-kemiska integratorer, digitala
registreringar av cykelparametrar).

- Kontrollera avsaknaden av korrosion pa

vinkelstycket
- Uppritthalla sparbarhet av procedurregister.
6 | Forvaring Forvara tillbehdren (vinkelstycke, |- Sterilitet kan inte garanteras om forpackningen r
lappkrok, lappklamma, Oppen, skadad eller vat.
ber6ringsprob, silikonskydd) i - Kontrollera forpackningen och vinkelstycket fore
steriliseringsforpackningen i en anvéandning (forpackningens integritet, ingen fukt
torr och ren milji. och giltighetstid).

7. Underhall

7.1  Kalibrering
Utfor kalibreringen efter byte eller smorjning av vinkelstycket (se kapitel 4.6).
7.2 Lubrifiering av vinkelstycket

Vinkelstycket méste smorjas efter rengéring och desinfektion, men fore sterilisering.
1. Skruva fast oljeinsprutningsmunstycket pa oljeflaskan (ca 1 till 3 varv).

2. Koppla in munstycket i vinkelstyckets dnddel

T

3. Fyll vinkelstycket med olja tills oljan rinner ut ur vinkelstyckets huvuddel.

4. Placera vinkelstycket vertikalt i minst 30 minuter for att sldppa ut 6verflodig olja under

tyngdkraften via dnddelen.

&7 2.1 Varingar

a) Anvind endast originalinsprutningsmunstycke for olja.

b) Motorns handstycke far inte vara fyllt med olja.
7.3  Laddning av batteriet

1. Satt i nitadapterns kontakt i laddningsstationens eluttag och kontrollera att de &r korrekt

anslutna.
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74

a)

b)

9.

a)
b)
©)

10.

Lamna cirka 10 cm runt laddningsbasen for enkel atkomst till inloppet och nétsladden.
Satt i motorhandstycket i laddningsbasen (motorhandstycket maste vara korrekt inriktat pa
laddningsbasen).

i.  Medan motorhandstycket laddas blinkar LED-indikatorn pé laddningsbasen.

ii. Nér motorhandstycket &r fulladdat &r LED-indikatorn pa laddningsbasen alltid ténd.
Koppla ur ndtadaptern efter laddningen.

Byte av batteri

S1a av strommen till enheten.

Anviénd en pincett eller en skruvmejsel for att ppna gummilocket och ta sedan bort
skruven.

Ta bort batteriluckan.

Ta bort det gamla batteriet och koppla ur kontakten.

Anslut det nya originalbatteriet och sitt in det i motorhandstycket.

Sitt tillbaka locket och skruven.

Varningar

Anviénd endast originalbatteri.

Vi rekommenderar att du kontaktar din lokala distributdr for att byta ut batteriet.

Forvaring

Enheten och tillbehoren ska forvaras i ett rum dir den relativa luftfuktigheten &r 10% ~
93%, atmosfarstrycket ar 70kPa ~ 106kPa och temperaturen &r -20°C ~ +55°C.

Ta ur batteriet ur enheten vid langvarig forvaring.

Transporter

Undvik kraftiga stétar under transport.
Far inte forvaras tillsammans med farligt gods under transport.

Undvik exponering for sol, regn och sn6 under transport.

Miljoskydd

Kassera produkten i enlighet med lokala lagar.
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11. Service efter forsiljning

a) Detta paket innehaller inte reservdelar eller tillbehor for reparationsservice.

b) Service efter forsiljning far endast utforas av behorig personal.

12. Instruktion for symboler

@ Folj anvisningarna  for X
o Serienummer
anvindning
M Tillverkningsdatum Tillverkare

O E

Klass II-utrustning

R Typ B applicerad del

I PXO Ordindr utrustning

Aterhiimtning

o

Anvinds endast inomhus Hall dig torr

Overensstimmelse ~ med
'WEEE-direktivet

I )

! Hantera med forsiktighet

™ Begrinsning av ,ﬂ/'m . N
emperaturbegrinsnin;
A luftfuktighet 20C D g g
’ = Atmosfériskt tryck vid c €""7 CE-miskt produkt
o forvaring

A Varning [:Ii] elFU
fkg.chiifu

[REP| Auktoriserad representant i EUROPEISKA GEMENSKAPEN

EE

@ Auktoriserad representant i CH

13. Uttalande

Allarittigheter att modifiera produkten &r forbehéllna tillverkaren utan vidare meddelande. Bilderna
ar endast avsedda som referens. De slutliga tolkningsréttigheterna tillhor GUILIN WOODPECKER
MEDICAL INSTRUMENT CO., LTD. Den industriella designen, den inre strukturen etc. har gjort
ansprak pa flera patent av WOODPECKER, alla kopior eller falska produkter méste ata sig juridiskt

ansvar.
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14. EMC-Deklaration om 6verensstimmelse

Apparaten har testats och godkants i enlighet med EN 60601-1-2 for EMC. Detta garanterar inte

pé nagot stt att enheten inte kommer att paverkas av elektromagnetisk interferens Undvik att

anvinda enheten i en miljé med hog elektromagnetisk stralning.

14.1 Teknisk beskrivning avseende elektromagnetisk strialning

Tabell 1: Végledning och deklaration - elektromagnetisk stralning

anvindaren av modell Rooter® X3000 bér se till att den anvinds i en sidan miljo.

Modellen Rooter® X3000 ir avsedd for anviindning i den elektromagnetiska miljé som anges nedan. Kunden eller

Test av utsldpp Efterlevnad Elektromagnetisk miljo - vigledning

RF-utslapp Grupp 1 Modellen Rooter® X3000 anvinder RF-energi endast for sin interna

CISPR 11 funktion. Dérfor dr dess RF-utslapp mycket laga och det dr inte troligt
att de orsakar storningar i elektronisk utrustning i nérheten.

RF-utslapp Klass B Modellen Rooter® X3000 dr ldmplig for anvéndning i alla

CISPR11 anldggningar, inklusive hushallsanldggningar och de som &r direkt

Utsldpp av dvertoner Klass A anslutna till det offentliga lagvolta ge-stromforsorjningsnitet som

1EC 61000-3-2 forsorjer byggnader som anvinds for hushéllsandamal.

Spinningsfluktuationer | Overensstimmer

/ flimmerutslapp

IEC 61000-3-3

14.2 Teknisk beskrivning avseende elektromagnetisk immunitet

Tabell 2: Vigledning och deklaration - elektromagnetisk immunitet

anvindaren av modell Rooter® X3000 bér forsikra sig

Modellen Rooter® X3000 dr avsedd for anviindning i den elektromagnetiska miljé som anges nedan. Kunden eller

om att den anvénds i en sadan miljo.

Immunitetstest

IEC 60601 testniva

Niva for efterlevnad

Elektromagnetisk miljo -

vigledning

Elektrostatisk
urladdning (ESD)
IEC 61000-4-2

+8kV kontakt
£, =4, +8, +15kV luft

+8kV kontakt
£, 44, +8, +15kV luft

Golven bor vara av tré, betong eller
keramiska plattor. Om golven &r
tickta med syntetmaterial bor den
relativa luftfuktigheten vara minst
30 %.

Elektrisk snabb
Sverspanning/utlosning
1EC 61000-4-4

+2kV for
stromforsorjningsledningar
+1kV for ingangs-

/utgangsl

+2kV for

stromforsorjningsledningar

Kvaliteten pa nitstrémmen ska
vara densamma som i en typisk

kommersiell miljo eller

dningar

sjukhusmiljo.

Overspanning
1EC 61000-4-5

+0,5, £1kV linje till linje
+0,5, £1, £2kV ledning till
jord

+0,5, £1kV linje till linje
+0,5, £1, £2kV ledning till
jord

Kvaliteten pa nétstrommen ska
vara densamma som i en typisk
kommersiell miljo eller

sjukhusmiljo.

Spanningsdippar, korta

avbrott och

<5 % UT (>95 % UT.) for

0,5 cykler <5 % UT

<5 % UT (>95 % UT.) for
0,5 cykler <5 % UT

Nitspanningens kvalitet bor vara

densamma som i en typisk
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spanningsvariationer
pé stromforsorjningens

ingangsledningar IEC

(>95 % UT.) for 1 cykel
70 % UT (30 % UT.) for
25 cykler <5 % UT

(>95 % UT.) for 1 cykel
70 % UT (30 % UT.) for
25 cykler <5 % UT

kommersiell miljo eller
sjukhusmiljé. Om anvindaren av

modellerna Rooter® X3000 kréver

61000-4-11 (>95 % UT.) for 250 (>95 % UT.) for 250 fortsatt drift under avbrott i elnétet
cykler cykler rekommenderas att modellerna

Rooter® X3000 drivs fran en
avbrottsfri stromforsorjning eller
ett batteri.

Nitfrekvens (50/60 30A/m 30A/m Kraftfrekventa magnetfilt ska ligga

Hz) magnetfilt IEC pa nivéer som &r karakteristiska for

61000-4-8 en typisk plats i en typisk

kommersiell miljo eller

sjukhusmiljo.

OBS: UT ir nétspanningen fore applicering av testnivan.

och utstrdlad RF

Tabell 3: Vigledning och deklaration - elektromagnetisk immunitet avseende ledningsbunden RF

Modellen Rooter® X3000 ir avsedd for anviindning i den elektromagnetiska miljé som anges nedan. Kunden eller

anvindaren av modellen Rooter® X3000 bor forsikra sig om att den anvinds i en sidan miljo.

Immunitetstest 1EC 60601 Niva for Elektromagnetisk miljé - vdgledning
testniva efterlevnad
Birbar och mobil RF-kommunikationsutrustning far inte
anvéndas ndrmare nagon del av modellerna, inklusive
kablar, dn det reckommenderade separationsavstandet som
beriknas utifran den ekvation som giller for sandarens
frekvens.
3 Vrms
. Rekommenderat separationsavstand
. 150 kHz till 80
Overford RF IEC d=1,2xP1/2
MHz
61000-4-6 d=2xP1/2
6 Vrms v
Ledad RF IEC ISM. oV d=1,2xP1/2 80 MHz till 800 MHz
61000-4-6 d=2,3xP1/2 800 MHz till 2,7 GHz
. frekvensband 3V/m X .
Stralning RF IEC IV ddr P &r den maximala uteffekten for sandaren i watt (W)
m
61000-4-3 . enligt sdndarens tillverkare och d ér det rekommenderade
80 MHz till 2,7
GH separationsavstandet i meter (m).
z
Filtstyrkor fran fasta RF-sidndare, som faststllts genom en
elektromagnetisk platsundersokning (a.), bor vara lagre dn
Overensstimmelsenivén i varje frekvensomrade (b.)
Storningar kan férekomma i narheten av utrustning som ér
markt med foljande symbol:

ANM. 1: Vid 80 MHz och 800 MHz giller det hogre frekvensomradet.
ANM. 2: Dessa riktlinjer kanske inte dr tillimpliga i alla situationer. Elektromagnetisk utbredning paverkas av

absorption och aterstralning fran strukturer, foremél och manniskor.

a. Faltstyrkor fran fasta sindare, t.ex. basstationer for radiotelefoner (mobila/sladdlsa) och landmobila
radioapparater, amatorradio, AM- och FM-radioséndningar och TV-séndningar, kan inte forutsigas teoretiskt
med exakthet. For att bedéma den elektromagnetiska miljon pé grund av fixerade RF-sdndare bor en

elektromagnetisk platsundersokning dverviigas. Om den uppmiitta filtstyrkan pa den plats dir modellen Rooter®
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X3000 anvinds dverskrider den tillimpliga RF-verensstimmelsenivéan ovan, ska modellen Rooter® X3000
observeras for att verifiera normal drift. Om onormal prestanda observeras kan ytterligare atgarder vara

nddvindiga, t.ex. omorientering eller flyttning av modellen Rooter® X3000.

b. Inom frekvensomradet 150 kHz till 80 MHz bor filtstyrkorna vara mindre dn 3 V/m.

Tabell 4: Rekommenderade separationsavstdnd mellan béarbar och mobil RF-

kommunikationsutrustning och modellen Rooter® X3000

Modellen Rooter® X3000 dr avsedd att anvéndas i en elektromagnetisk miljo dir utstrdlade RF-storningar kontrolleras.
Kunden eller anviindaren av modellen Rooter® X3000 kan hjilpa till att forhindra elektromagnetisk storning genom att
uppritthélla ett minimiavstdnd mellan birbar och mobil RF-kommunikationsutrustning (sindare) och modellen Rooter®

X3000 enligt reckommendationerna nedan, enligt kommunikationsutrustningens maximala uteffekt.

Separationsavstand beroende pa sidndarens frekvens [m]
Nominell maximal
150kHz till 80MHz 80MHz till 800MHz 800MHz till 2,7GHz
uteffekt for séndaren [W]
d=1,2xP1/2 d=1,2xP1/2 d=2,3xP1/2
0,01 0.12 0.12 0.23
0,1 0.38 0.38 0.73
1 1.2 1.2 2.3
10 3.8 3.8 7.3
100 12 12 23

For sdndare med en maximal uteffekt som inte anges ovan kan det rekommenderade separationsavstandet d i meter (m)
beridknas med hjilp av den ekvation som giller for sindarens frekvens, dér P ar sindarens maximala uteffekt i watt (W)
enligt séndarens tillverkare.

ANM. 1: Vid 80 MHz och 800 MHz giller separationsavstandet for det hogre frekvensomradet.

ANM. 2: Dessa riktlinjer kanske inte giller i alla situationer. Elektromagnetisk utbredning paverkas av absorption och

reflektion fran strukturer, féremal och ménniskor.
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