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1. Tuote esittely
1.1 laitteen kuvaus

Rooter® X3000 -laite on langaton endomoottori, jossa on integroitu juurikanavan apex-
paikannin. Sitd voidaan kdyttdd endomoottorina hampaan juurikanavien preparoinnissa tai
apex-paikannuslaitteena, joka auttaa maarittdmaan juurikanavan tyopituuden. Sitd voidaan
kayttda myos kanavien valmisteluun samalla kun seurataan endodonttisen instrumentin karjen
suhteellista sijaintia kanavassa (yhdistetty moottori- ja apex-paikannustila).

Vastakulma
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Saatopainike "+"
/ P
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1.2  Komponentit ja tarvikkeet

# Nimitys Viite FKG

1 | Moottorin kasikappale 08.971.00.001.FK
2 | Latausasema 08.971.00.002.FK
3 | Vastakulma[4.7/1] 08.971.00.003.FK
4 | Spray noozle 08.971.00.004.FK
5 | Mittauslanka 08.971.00.005.FK
6 | Tiedoston leike 08.971.00.006.FK
7 1 Huuli koukku 08.971.00.007.FK
8 | Kosketusanturi 08.971.00.008.FK
9 | Suojaava silikonisuojus 08.971.00.009.FK
10 | "O"-rengas 08.971.00.010.FK
11 | Universal AC-adapteri 08.971.00.011.FK
12 | Litium-ioniakku 08.971.00.013.FK
13 | Mittauslanka - USB - C 08.971.00.014.FK
- | Kayttdjan kasikirja -

- 1 Paketin siséllysluettelo -

— {

1. Moottorin kdsikappale 4.Spray noozle

2. Moottorin 5.Mittauslanka
kasikappale

=m

3.Vastakulma

V) o=

6.File clip 9.Protective silicon cover

= Ny O

7.Lip koukku 10.0-rengas

A

8.Touch anturi 11.AC-adapteri
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Tekniset tiedot

Moottorin kasikappaleen litiumpariston erittely
3,7V / 2000mAh

Virtalahteen erittely

Sy6tto: ~100V-240V 50Hz/60Hz 400mA
Lahto: DC5V/1A

Moottorin kdsikappaleen mekaaninen erittely
Vaantomomenttialue: 0.4Ncm - 4.0Ncm
Vaantomomentti: 0.4Ncm - 4.0Ncm
Nopeusalue: 100rpm-3'300rpm

Langattoman latauksen
eritelma Taajuusalue: 112- 205KHz

Tuotteen suurin RF-l3htéteho: 9,46dBuA/m@3m.

Varoitukset

Lue tama kayttdohje huolellisesti ennen ensimmaista kayttokertaa.

a) Al kayta tata laitetta muuhun kuin sen kéyttotarkoitukseen (katso luku 1.9).

a)
b
c)

d

Kayta vain alkuperaisia komponentteja ja lisdvarusteita.

Aseta vadntdmomentti ja nopeus aina viilan valmistajan suositusten mukaisesti.
Varmista, ettd vastakulma on kunnolla kytketty ennen moottorin kdsikappaleen
kdynnistamista (k a t s o luku 2.1).

Varmista, ettd laite on kunnolla kytketty ja lukittu ennen moottorin kasikappaleen
kaynnistamista (katso luku 2.2).

Al3 kytke tai irrota vastakulmaa moottorin ollessa kaynnissa.

Al3 irrota laitetta moottorin ollessa kdynnissa.

Varmista, etta laite voidaan kytked pois pdalta milloin tahansa.

Kayta ja sailyta laitetta luotettavassa ymparistossa (katso luku 1.7 ja luku 8).

Al3 kayt laitetta loistelamppujen, radioldhettimien, kauko-ohjauslaitteiden, kidessa
pidettavien ja siirrettavien suurtaajuisten viestintalaitteiden ldheisyydessa.
Moottorin kasikappale, virtaldhde ja latausalusta eivat ole autoklavoitavissa (katso luku
6).

Vaihda litiumparisto ohjeiden mukaisesti (katso luku 7.4).

Al3 tee laitteeseen mitddn muutoksia tai muokkauksia. Laitteen muuttaminen,
modifiointi tai muu muuttaminen voi rikkoa turvallisuusmaarayksia ja aiheuttaa
vahinkoa potilaalle.

m) Jos moottorin kasikappale ylikuumenee usein, ota yhteys paikalliseen jalleenmyyjaan.

n)
o)
p)

Al3 aseta laitetta suoraan tai epasuorasti limménlihteiden lahelle.
Al3 peit laitetta.
Poista laitteen akku, jos laitetta sailytetaan pitkaan.



1.5

Tarkeitad varotoimenpiteita

Nama varotoimenpiteet ovat ratkaisevan tdrkeita turvallisen toiminnan ja kdyton varmistamiseksi.

a)

b)
c)

1.6

a)
b
c)
d
e)

f)

1.7

=

1.8

a)
b

1.9

a)

z

2.
2.1
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2.1.2
a)

b

c)
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Al3 kayta tats laitetta potilailla, joille on istutettu syddmentahdistin, defibrillaattori tai
jokin muu implantoitava laite.

Al3 kayta tata laitetta hemofiliaa sairastaville potilaille.

Kayta varoen potilaille, joilla on syddnsairaus, raskaana oleville naisille ja pienille lapsille.

Laitteen turvallisuus luokitus

Toimintatilan tyyppi: Jatkuvatoiminen sahkoladketieteellinen laite

Suojaus sahkdiskua vastaan: luokan Il laitteet, joissa on sisdinen virtaldahde.

Suojausaste sahkodiskua vastaan: B-tyyppi sovellettu osa

Suojausaste haitallisen veden sisddnpdasya vastaan: Tavalliset laitteet (IPX0)
Turvallisuusasteen soveltaminen syttyvan anestesiaseoksen ldsnd ollessa ilman, hapen
tai typpioksidin kanssa: Laitetta ei voi kdyttda syttyvdn anestesiaseoksen ja ilman,
hapen tai typpioksidin kanssa.

Sovellettu osa: vastakulma , huuli koukku, viilunpidin, kosketusanturi.

Sovelletun osan kosketuksen kesto: 1-10minuuttia.

Sovelletun osan enimmaislampdétila: 46.6°C.

Ympadristoparametrit

Ympariston kdyttolampétila: +5°C~ +40°C
Suhteellinen ilmankosteus: 30% ~ 75%
Toiminta-ilmakehan paine: 70kPa ~ 106kPa

Kayttajan patevyys

Laitetta on kaytettava sairaalassa tai klinikalla laillisesti patevien hammasladkareiden toimesta.
Oletuksena on, etta kdyttdja tuntee juurikanavan apex-paikantimen.

Kayttotarkoitus

Rooter® X3000 on endomoottori, séhkélddketieteellinen laite, joka on tarkoitettu
hammasladketieteelliseen juurihoitoon tarkoitettujen mekaanisten instrumenttien
(endodonttisten viilojen) kayttamiseen.

Lisaksi sen tarkoituksena on auttaa tyopituuden maarittamisessa (apex locator -
toiminto).

Laitteen asennus ohjeet
Vastakulma-asetus

Ennen ensimmaista kdyttoa ja jokaisen kasittelyn jalkeen

Puhdista ja desinfioi vastakulma (katso luku 6).
Voitele vastakulma (katso luku 7.2).
Steriloi vastakulma (katso luku 6).

Varoitukset

Kaytd vain alkuperaistd vastakulmaa.

Varmista, etta vastakulma on kunnolla kytketty ennen moottorin kasikappaleen kdynnistamista.
Al3 kytke tai irrota vastakulmaa moottorin ollessa kaynnissa.

Vastakulman kytkeminen

Kohdista vastakulman kolme tappia moottorin kdsikappaleen paikoitusuriin.
4
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3.
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Tyonna vastakulma vaakasuoraan. Naksahdusdani osoittaa, ettd asennus on paikallaan.

positioning slot
locating pin

Vastakulman on pyorittava 360° vapaasti.

Vastakulman irrottaminen

Veda vastakulma ulos vaakasuoraan.

e

222
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Tiedosto setup

Varoitukset

Varmista, ettd instrumentit ovat ISO1797-standardin mukaisia (pyorivien ja
vdrdhtelevien instrumenttien varret).

Tiedostojen liittdminen ja irrottaminen pitamattd Push-painiketta alhaalla saattaa
vahingoittaa vastakulman kiinnitysruuvia.

Ole varovainen, kun kasittelet tiedostoja, jotta valtat sormien loukkaantumisen.
Varmista, etta viila on kunnolla kytketty ja lukittu ennen moottorin kasikappaleen
kaynnistamista.

Ald irrota tiedostoa moottorin ollessa kdynnissa.

Tiedoston liittdminen

Tyonna viila vastakulmapaan reikaan.

1
2.

Pida vastakulman Push-painiketta alhaalla ja tyonna viila.

Pyorita viilaa tydnnettdessa myota- ja vastapaivaan, kunnes sen varsi on linjassa
kulmasalvan vastakkaisen salvan uran kanssa.

Kun varsi on kohdistettu ja liukuu paikalleen, vapauta Push-painike viilan lukitsemiseksi
vastakulmaan.



Push Button

2.2.3 Tiedostonyhteyden katkaiseminen

Pida Push-painiketta painettuna ja veda tiedosto ulos.

2.3  Apex-paikannin setup

& 2.3.1 Varoitukset

a) Apex-paikannustilassa tiedostoklipsin on pidettava tiedosto kunnolla paikallaan.
g:&
OK % NG

b) Jos kytkentdsignaali on huono tai vaara, vaihda mittausjohto.
c) Apex-paikannustilassa suositellaan moottorin kasikappaleen asentamista
latausalustaan paremman ndkékulman saamiseksi.
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d) Apex-paikannin havaitsee kanavan apikaalisen foramenin, ei hampaan anatomista
apexia. Tdma voi selittdd joitakin eroja apex-paikantimen signaalin ja rontgenkuvan
valilla.

\
m’ X-ray photo

X-ray tube

e) Kaikki olosuhteet eivat ole ihanteelliset tyopituuden maarittamiseksi. Lisdtietoja Apex-
paikantimen rajoituksista on luvussa 4.8.

2.3.2  Apex-paikannusjohtojen liittdminen

1. Kytke mittausjohto moottorin kasikappaleeseen (USB-liitanta takana).

2. Kytke huulikoukku mittausjohdon valkoiseen pistorasiaan.
3. Kytke viilanpidikkeen pistoke mittausjohdon mustaan pistokkeeseen (tats ei tarvita
yhdistetyssa moottori- ja Apex-paikannustilassa).




2.3.3  Yhteyden testaus

On erittdin suositeltavaa tarkistaa yhteyden laatu ennen jokaista kdyttokertaa.

1. Apex-paikannustilassa kiinnita pidike huulikoukkuun ja tarkista, etta kaikki merkkipalkit
syttyvat alla olevan kuvan mukaisesti:

2

2. Kosketa viilalla huulikoukkua yhdistetyssa moottori- ja Apex-paikannustilassa ja
tarkista, ettd kaikki merkkipalkit syttyvat, kuten alla nakyy:

%ﬂ@
7\ \

3. Laitteen toimintatilat ja ndytto kayttoliittyma
3.1  Moottorin tilat

N (TTITTTIITTTICIAT

3.1.1 CW-toimintatila (jatkuva kierto my6tapaivaan)

Tassa tilassa moottorin kasikappale pyorii vain my6tapaivaan (eteenpdin).
M1  300rpm
m cw 2.0Ncm

3.1.2 CCW-toimintatila (vastapaivaan jatkuva kierto)
Tassa tilassa moottorin kasikappale pyorii vain vastapaivaan (kaanteinen suunta). Tassa tilassa

kuuluu jatkuvasti kaksinkertainen aanimerkki.

3.1.3 REC-toimintatila (mdntamoottoritila)

Tassa tilassa moottorin kasikappale tuottaa vain edestakaista liiketta (F: Eteenpdin
suuntautuva kulma, R: taaksepdin suuntautuva kulma).

M1 F:30°

miREC R:150°



3.1.4 ATR-toimintatila (Adaptive Torque Reverse -tila)

Tassa tilassa moottorin kasikappale pyorii myotdpaivaan ja synnyttda edestakaista liikettd, kun
viilan vaddantdomomenttikuormitus ylittda asetetun vaantémomenttirajan.

M1 300rpm

m1ATR 1.0Ncm

3.2  Apex-paikannin Toiminta mode
3.2.1 EAL-toimintatila (elektroninen apex-paikannin)

Tama tila on tarkoitettu vain tyopituuden maarittamiseen.

Tassa tilassa moottorin kasikappale ei toimi.

3.3  Yhdistetty moottori ja Apex-paikannin Toiminta tila

Kun viila on kanavan sisalla ja huulikoukku on kosketuksissa potilaan huuleen, laite siirtyy
automaattisesti yhdistettyyn moottori- ja huipun paikannustilaan.

TR TTLITITITT I




3.4 Nayts kayttoliittyms

a — Yl
b — [N APXe\leli) — d

250rpm g

XP-endo T.
Shaper

250rpm [

Q —

Valmiustilan litannat
Kun moottori ei ole kdynnissd, ndytdssa nakyvat moottorin todelliset
asetukset.
a. Kayttsjaohjelma (MO-
M9) tai
Valmistajan esiasetettu ohjelma (katso luku 4.5).
Akun varaustaso
Asetettu nopeus (rpm)
Aseta vaantomomenttiraja (Ncm)
Moottorin toimintatila
Asetettu etukulma (°deg)
Aseta peruutuskulma (°deg)

e oo T

Moottorin kéyttoliittyma
Moottorin ollessa kdynnissad ndytossa nakyy tiedoston
vaantémomenttikuormitus.

a. Asetettu nopeus (rpm)

b. Asetavaantomomenttiraja (Ncm)

c. Reaaliaikainen vaantdmomentti (Ncm)

d. Vdantomomentin ndyttdasteikko (Ncm)

lmm
o o o 2

S o -

Yhdistetty moottorin ja Apex-paikantimen kayttoliittyméa Kayttoliittyma

a. Tiedoston etenemistd osoittava palkki

b. Tiedoston etenemisindikaation numero
Numerot 1,0, 2,0, 3,0 (a) ja numerot "00"-"16" (b) eivat edusta
absoluuttista pituutta. Ne ilmaisevat vain viilan suhteellisen sijainnin
apikaaliseen forameniin ndhden. N&itd numeroita kaytetddn apuna
tyoskentelypituuden maarittdmisessa.

c. Apikaalinen foramen (AP)
Digitaalinen numero "00" (b) osoittaa, ettd tiedosto on saavuttanut
apikaalisen pisteen.
foramen. Digitaaliset numerot "-1" ja "-2" (b) osoittavat, ettd viila on
ohittanut apikaalisen foramenin.

Apex-paikannin Kayttoliittyma (EAL-tila)
a. Kayttajaohjelma (M0-M9)

b.  Akunvaraustaso

c. Tiedoston sijainnin osoittava palkki
d. Apikaalinen vertailupiste

e.  Moottorin toimintatila

10



4. Laitteen kdytt6ohjeet

4.1  Asetusliittyma ja painike kuvaus

Setting button "P"
Main button  Display screen | Adjusting button "-"

Adjusting button "+"

4.2  Laitteen kytkeminen paalle ja katkaiseminen pois paalta

1. Laite kytketaan paalle painamalla paapainiketta. Laite siirtyy valmiustilaan.
Naytossa nakyy viimeksi kdytetyn ohjelman valmiustilan kayttoliittyma. Esim:

XP-endo T.

Shaper 1000rpm

R-Motion

Alliles F: auto

cw 1.0Ncm

miRrec R:auto

tai
2. Kdynnistd moottori valmiustilasta painamalla paapainiketta.
Naytdssa ndkyy kdyttoliittymad kaytetyn ohjelman mukaan. Esim:

3. Pysayta moottori painamalla padpainiketta uudelleen. Laite siirtyy takaisin valmiustilaan.
4. Kun haluat sammuttaa laitteen, pida asetusnappaintd "P" painettuna ja paina
padpainiketta. Valmiustilassa laite sammuu automaattisesti 5 minuutin kuluttua.

4.3  Valitse Kayttdja Ohjelmat

Laite sisaltaa 10 muistiin tallennettua kayttdjaohjelmaa (M0-M9) ja 7 esiasetettua FKG-
tiedostojarjestelmad, jotka ovat kdytettavissa suoraan valmiustilasta.

1. Valitse ohjelma valmiustilasta painamalla saatopainiketta "+"/"-".

MO 250rpm M9 250rpm M iesC 1000rpm

CW 2.0Ncm micw 2.0Ncm 1} Ccw 1.5Ncm

XP-endo T. XP-endo T.

shaper  1000rpm Finsher  1000rpm

XP-endo R.
DR1

1000rpm

cw 1.0Ncm cw 1.0Ncm cw 1.5Ncm

R.

r 1000rpm F: auto

XP-endoR.

shaper  2500rpm

cw 1.0Ncm

REC R:auto

cw 1.0Ncm

> >

2. Voit valita tietyn FKG-tiedostojarjestelman luvussa 4.5.

11



4.4  Aseta kdyttdjaohjelman parametrit

& 441 Varoitukset

a) Varmista, ettd toimintatila on oikea ennen moottorin kdynnistamista.

b) Kaikki parametrit on asetettava tiedoston valmistajan suositusten mukaisesti.

c) Varmista, ettd kaikki parametrit on tarkistettu ennen moottorin kasikappaleen kdynnistamista.
MO-M9 Kayttdjaohjelmat Kayttdjan muuttamat parametrit tallennetaan muistiin.

Kayttdja ei voi muuttaa FKG-tiedostojarjestelmien parametreja (katso luku 4.5).

=

e

4.4.2  Parametrien asetus
Kayttdjaohjelman parametrien muuttaminen valmiustilasta:
Valitse haluttu parametri painamalla asetusnappainta "P".

Voit muuttaa parametriasetusta painamalla saatopainiketta "+"
Vahvista painamalla paapainiketta tai odota 5 sekuntia.

wn R

4.43 Kayttdjaohjelman parametrien luettelo

Aseta toimintatila

Operation Mode Toimintatilojen luettelo: CW, CCW, REC, ATR,

cw

EAL (katso luku 3 toimintatilojen kuvaukset).

Aseta tyoskentelynopeus

Jatkuvan pyérimisen tiloissa (CW ja CCW) ty6stonopeus voidaan saataa 100 rpm:sta
3'300 rpm:iin (50 rpm:n askelin).

REC-tilassa tyoskentelynopeutta voidaan sdatda 100 rpm - 500 rpm (50 rpm askelin).
Speed

250rpm

ATR-tilassa tydstonopeutta voidaan sa 5100 rpm - 500 rpm (50 rpm askelin).

REC- ja ATR-tiloissa tydnopeus edustaa yhden kulmaliikkeen keskinopeutta (nopeus
on asetettu sekd eteen- ettd taaksepdin suuntautuville kulmille).

Aseta vaantémomenttiraja

Jatkuvan CW-kierron tilassa vaantémomentin rajaa voidaan saataa 0,4 Ncm:sta 4,0
Ncm:iin asetetusta nopeudesta riippuen:

e 100-200rpm Max vdantémomenttiraja : 4,0Ncm

e 250-400rpm Max vdantémomenttiraja : 3,5Ncm

e 450-650rpm Maksimi vdantdmomenttiraja : 3,0Ncm

e 700-950rpm Max vaantdmomenttiraja : 2,5Ncm

e 1'000-1'450rpm Maksimi vadntémomenttiraja : 2,0Ncm
e 1'500-1'950rpm Maksimi vadntémomenttiraja : 1,5Ncm
1.0Ncm e 2'000-3'300rpm Maksimi vddntémomenttiraja : 1,0Ncm

Torque Limit

REC-tilassa vddntomomenttirajaa voidaan saatda 2,0 Ncm:sta 4,0 Ncm:iin
asetetusta nopeudesta riippuen:

e 100-250rpm Max vdantémomenttiraja : 4,0Ncm
e 300-400rpm Max vdantémomenttiraja : 3,5Ncm
e 450-500rpm Max vdantémomenttiraja : 3,0Ncm

ATR-tilassa laukaisumomenttia voidaan sdataa 0,4 Ncm:std 3,0 Ncm:iin.

Jatkuvan kierron CCW-tilassa vaantémomenttirajaa ei voi asettaa.

12



Apical Action

OFF

Aseta apikaalinen toiminta

Apikaalinen toiminto otetaan kaytt6on, kun tiedosto saavuttaa asetetun
apikaalisen vertailupisteen (katso Flash Bar Position).

OFF: Poista apikaalinen toiminta kdytosta

STOP: Moottori pysdahtyy automaattisesti, kun tiedosto saavuttaa
referenssipisteen. Moottori kdynnistyy automaattisesti uudelleen, kun viila
vedetadn pois vertailupisteesta.

REVERSE: Moottori kadantdda automaattisesti pydrimissuunnan, kun tiedosto
saavuttaa referenssipisteen. Moottori palaa automaattisesti alkuperdiseen
pydrimissuuntaan, kun viila vedetdan pois vertailupisteesta.

Auto Start
OFF

Aseta automaattinen kdynnistys

OFF: Poista automaattinen kaynnistys kdytdsta (moottorin kdsikappaleen
kdynnistdmiseen tarvitaan paapainiketta).

ON: Moottori kdynnistyy automaattisesti, kun tiedosto tyénnetdan kanavaan (siita
ldhtien, kun tiedoston etenemisen merkkivalo nayttaa 2 palkkia).

Auto Stop
OFF

Aseta automaattinen pysaytys
OFF: Poista automaattinen pysaytys kaytostd (moottorin kdsikappaleen
pysdyttamiseen tarvitaan paapainiketta). ON: Moottori pysahtyy

automaattisesti, kun viila otetaan ulos kanavasta.

Flash Bar Position

Aseta salamapalkin asento (apikaalinen vertailupiste)
Apikaalinen vertailupiste (vilkkupalkki) voidaan asettaa 2:sta AP:hen (Apical
foramen). (0,5 tarkoittaa, ettd viilan karki sijaitsee hyvin ldhell fysiologista

apikaalista foramenia) Apikaalinen toiminta ja apikaalinen hidastus kdynnistyvat

apikaalisen viitepisteen mukaan.

Apical Slow Down

OFF

Apical Slow Down

200rpm

Aseta apikaalinen hidastus

Kun Apikaalinen hidastus on aktivoitu, moottori hidastuu asetettuun
loppunopeuteen, kun viilan kéarjet ldhestyvat apikaalista vertailupistetta.
Moottorin nopeus laskee viilan etenemisen merkkipalkin kohdasta "3.0"
alkaen.

OFF: Poista apikaalinen hidastus kaytosta

Jatkuvan CW-py6rimisen tilassa loppunopeutta voidaan s&atda 100 kierrosta
minuutissa nykyiseen asetettuun nopeuteen (50 kierroksen askelin).

Apikaalinen hidastustoiminto on kaytettavissa vain CW- ja CCW-tilassa jatkuvassa
pyorimisessa.

Lopullisen nopeuden on oltava pienempi kuin nimellisnopeus.

Forward Angle

30°

Eteenpdin kulma
REC-tilassa etukulmaa voidaan sa&taa 20°:sta 400°:een (10°:n askelin) ATR-tilassa

etukulmaa voidaan s&&taa 60°:sta 400°:een (10°:n askelin).

Reverse Angle

150°

Kaanteinen kulma

REC-tilassa kdanteiskulmaa voidaan saataa 20°:sta 400°:een (10°:n askelin).

ATR-tilassa kdénteiskulmaa voidaan sditda 20°:sta eteenpdin (10°:n askelin).
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4.4.4  Kayttdjaohjelmien parametrien saatavuustaulukko

Parametri | Aseta Aseta | Aseta | Aseta Aseta Aseta Aseta | ) ceta Aseta
tyoskent | vaantém | apikaa autom autom . || apikaali sin| kasntei
~_ elynope | omenttir | linen aattin en | aattin en | $39MaPL e, aantels
Kéyttajdohjelma us aja toimin ta | kéynni | pyséyt ys | KnsTaInti | pigagryg | kulma kulma
n toimintatila stys
cw KYLLA | KYLLA | KYLLA | KYLLA | KYLLA | KYLLA | KYLLA Ei Ei
sovelleta | sovelleta
ccw KYLLA El El El El KYLLA KYLLA Ei Ei
sovelleta | sovelleta
REC KYLLA KYLLA KYLLA KYLLA KYLLA KYLLA El KYLLA KYLLA
ATR KYLLA | KYLLA | KYLLA | KYLLA | KYLLA | KYLLA El KYLLA | KYLLA
EAL Ei Ei Ei Ei Ei KYLLA Ei Ei Ei
sovellet | sovelleta| sovellet | sovelleta | sovellet sovellet | sovelleta | sovelleta
a a a a

4.5 Valitse FKG File Systems

Jotta kayttaja voisi asettaa tiedostoparametrit FKG -suositusten mukaisesti, laitteessa on jo
valmiiksi esiasetettu suosituimmat FKG-tiedostojarjestelmat.

1. Voit valita esiasetetun FKG-tiedostojarjestelman valmiustilasta painamalla pitkdan
asetusndppainta "P".

2. Valitse haluamasi FKG-tiedostojarjestelma painamalla sdatépainiketta "+"
vahvista painamalla asetusnappainta "P".

3. Valitse tiedosto painamalla sdatopainiketta "+"/"-" ja vahvista painamalla paépainiketta.

Ja

4.5.1 FKG- tiedostojarjestelmien luettelo
RACE’EVO

Tiedostojarjestelmien valinta| Tiedoston valinta Stand-by-liitanta Kayttoliittyma

RACE EVO

XP-endo Treatment

RACE EVO

RACE EVO aifies  1000rpm

All files cw

XP-endo Retreatment
RM ti

1000rpm

1.5Ncm cw 1.5Ncm

XP-endo” Hoito
Tiedostojarjestelmien valintal

Tiedoston valinta

XP-endo Retreatment XRendoT 4 000rpm

Shaper
cw

Finisher 1000rpm
RACEEL 1onem [Jll M} CW 1.0Ncm

N

X do R tment
R-Motion

XP-endo Retreatment X%ﬁ;g;'“ 1000rpm

Shaper cw

Finisher 1000rpm
1.0Ncm

XP-endo” Retreatment
Tiedostojarjestelmien valinta

Tiedoston valinta Stand-by-liitanta Kayttoliittyma

1000rpm

sh
Finisher R cw 1.5Ncm

XP-endo

shaer 2500rpm

ACE EVO
P-endo Treatment >

X do Retreatment

Motion

2500rpm
Finisher R~ 1.0Ncm '} cw 1.0Ncm

XP-endo Retreatment XFP'e"dG R.
inisher R

DR1 cwW

Shaper 1000rpm

Finisher R~ 1.0Ncm
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R-Motion®
Tiedostojarjestelmien Tiedoston valinta Stand-by-liitanta Kayttoliittyma
valinta

RACE EVO R-Motion
XP-endo Treatment 3, A fioe] GO F:auto
All files

XP-endo Retreatment

EiRrec R:auto

452 FKG-tiedostojarjestelmien parametrien saatavuustaulukko

__ Parametri Aseta Aseta Aset Aseta Aseta Aseta aAis:::" Aseta Aseta
T~ tyoskent | vaantom | a autom Jutom I | pnen din| kaanteis
FKG- ~_ elynope ome'nthr Iefplkaa aattin aattin kin sijainti hidas kulma kulma
tiedostojarjestelma us aja |n'en' en en Down
toimin . " 5
ta kaynni pysayt
stys ys
RACE EVO N N N - N X X
Kaikki tiedostot KYLLA KYLLA KYLLA KYLLA KYLLA Ei Ei
sovelleta | sovelleta
XP-endo hoit N N N N N K K
Muotoilia KYLLA | KYLLA | KYLLA | KYLLA | KYLLA | Ei Ei
sovelleta | sovelleta
XP-endo hoit N N N N N X X
Viimeistolija KYLLA | KYLLA | KYLLA | KYLLA | KYLLA | Ei Ei
sovelleta | sovelleta
XP-endo Retreatment N N N . N X X
DRy eteatmen KYLLA | KYLLA | KYLLA | KYLLA | KYLLA | Ei Ei
sovelleta | sovelleta
XP-endo Retreatment . " " . . . .
Muotoilija KYLLA | KYLLA | KYLLA | KYLLA | KYLLA Ei Ei
sovelleta | sovelleta
)‘SZ:,Z?:,SZZESMW KYLLA | KYLLA | KYLLA | KYLLA | KYLLA Ei Ei
sovelleta | sovelleta
R-Moti N N N -
Raikh! tiodostot KYLLA | KYLLA | KYLLA | KYLA | &

4.6 Aseta laitteen parametrit
Laitteen parametrien asettaminen:

1. Jos haluat kayttaa laitteen parametreja virrankatkaisutilasta, pida asetusnappdinta "P"
painettuna ja paina padpainiketta.

Software Version

V1.0.0

2. Valitse haluttu parametri painamalla asetusnappaintd "P".
3. Aseta parametri painamalla sdatopainiketta "+"/"-" ja vahvistukseksi paapainiketta.

4.6.1 Laitteen parametrien luettelo

Automaattinen virrankatkaisu

Auto Power OFF Valmiustilassa laite kytkeytyy automaattisesti pois paalta asetetun ajastimen jilkeen.
5 min Ajastinta voidaan saataa 3 minuutista 30 minuuttiin (1 minuutin askelin).
Auto Standby Scr
Auto Standby Scr Naytto siirtyy automaattisesti takaisin valmiustilassa olevaan kayttoliittymaan asetetun
30sec ajastimen jalkeen. Ajastin voidaan s&&taa 3 sekunnista 30 sekuntiin (1 sekunnin
askelin).
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Hallitseva kasi

Dominant Hand

Right

Laite voidaan saataa vasen- tai oikeakatiselle kdyttajalle (ndyton kddntaminen 180°).

Kalibrointi

Varmista, ettd alkuperdinen vastakulma on asennettu ennen moottorin kalibroinnin
Calibration kaynnistamista.

OFF OFF: Ei toimenpiteita.
ON: Moottorin kalibroinnin kdynnistaminen

Moottori on kalibroitava ennen ensimmaistd kaytt6a ja voitelun jalkeen.

Aanimerkin ddnenvoimakkuus
Beeper Volume

Vol.3

Laitteen danenvoimakkuutta voidaan saataa valilla Vol. 0 - Vol. 4.

Vol.0: Mykistys.

Palauta

oletusasetukset
Restore Defaults

OFF OFF: Ei

toimenpiteita.

ON: Laitteen parametrit palautuvat alkuperaiseen asetukseen.

4,7  Vaantomomentin ylikuormitussuoja

Jos mitattu vaantdmomenttikuorma ylittdad vaantomomenttirajan kaytén aikana, moottori
ntda automaattisesti pyérimissuunnan. Moottori palaa alkuperdiseen toimintatilaan (CW), kun
vaantdmomenttikuorma laskee takaisin alle vadntdmomenttirajan.

o O O
- -

—{}
e “_C(_f[ﬂﬁ

B

%@@fﬂ%

Load value is lower Load value is higher than Load value is lower than
than preset torque value preset torque value preset torque value again

/!\ 471  Varoitukset

a) Edestakaisen liikkeen tilassa (REC), kun kuorman arvo on suurempi kuin vddntomomenttiraja:
i.  jos Eteenpdin-kulma on suurempi kuin Kdanteinen-kulma, moottori kytkeytyy
automaattisesti vastapdivaan pyorimaan (kddnteinen suunta).
ii. joskaanteiskulma on suurempi kuin etukulma, moottori kytkeytyy automaattisesti
myGtapaivaan (eteenpain).
b) Automaattinen peruutussuoja ei ole kaytettdvissa CCW- ja ATR-tiloissa.
c) Automaattinen peruutussuoja ei ehka toimi kunnolla, jos akun varaustaso on alhainen.
d) Jatkuvassa kuormituksessa moottori voi pysahtyd automaattisesti ylikuumenemisen
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vuoksi. Talldin laitteesta on katkaistava virta riittdvan kauan, jotta se ehtii jadhtya
luonnollisesti.

4.8  Apex-paikannin rajoitukset

Kaikki olosuhteet eivat ole ihanteellisia juurikanavan pituuden arvioimiseksi. Tarkkaa signaalia
ei voida saada, jos juurikanavassa on alla luetellut olosuhteet.

Juurikanava, jossa on suuri apikaalinen foramen

Juurikanava, jossa on vaurion tai epatdydellisen
kehityksen vuoksi poikkeuksellisen suuri apikaalinen
foramen, saattaa hairita sahkoista signaalia.

Juurihoito, jossa aukkoon valuu nestetta.

Juurikanava, jossa on verta tai muuta nestettd, joka
valuu aukosta ja on kosketuksissa ientaskukudoksen
kanssa, saattaa hairitd sahkoista signaalia.

Murtunut kruunu

Jos kruunu rikkoutuu ja osa ientaskukudoksesta
tunkeutuu kanavan aukkoa ymparoivdaan onteloon,
ientaskukudoksen ja viilan vdlinen kosketus saattaa
hairita sahkoista signaalia.

Murtunut hammas

Murtunut hammas saattaa hairitd sahkoista signaalia.

Uudelleenkasitelty juurikanava, joka on taytetty
guttaperkkaa kdyttden.

Guttaperkkaa sisaltavat roskat saattavat hdirita sahkoista
signaalia.
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Kruunu tai metalliproteesi koskettaa ientaskukudosta.

Proteesin ja viilan valinen kosketus saattaa hairita
sahkoista signaalia.

Erittdin kuiva juurikanava

Kuiva kanava saattaa hdirita sahkoistd signaalia.

5. Vianmaaritys

Epdonnistuminen

Mahdollinen syy

Ratkaisut

Moottorin kasikappale ei pyori.

Laite EAL-tilassa

EAL-tila on tarkoitettu vain
kanavamittaukseen.

Siirtyminen CW-, CCW-, REC- tai
ATR-tilaan.

Moottorin kdsikappaleen
kaynnistyksen jalkeen
kuuluu jatkuva
aanimerkki.

Jatkuva danimerkki osoittaa,
ettd moottorin kdsikappale on
CCW-tilassa.

Pysdyta moottorin kasikappale ja
vaihda toimintatila CW-tilaan.

Kontrakulman kalibrointivirhe

Kalibrointivirhe, joka johtuu
vastakulman voimakkaasta
vastuksesta.

Puhdista vastakulma ja
kalibroi se uudelleen 6ljyn
ruiskutuksen jalkeen.

Moottorin kasikappaleen
lammitys

Kayttoaika on liian pitka,
kun kdyttotapa on
reciprocating motion
mode.

Lopeta kaytto. Kayta, kun
moottorin kdsikappaleen
lampétila laskee.

Kestoaika lyhenee
latauksen jalkeen.

Akun kapasiteetti pienenee.

Ota yhteyttd paikalliseen jakelijaan.

Ei aanta

Aanimerkin d@nenvoimakkuus
asetettu O:aan.

Vol.0: Mute.

Aseta danimerkin
aanenvoimakkuudeksi 1,2,3,4.

Jatkuvasti pyoriva tiedosto
on juuttunut juurikanavaan.

Virheellinen maarittelyasetus.
Viilan liian suuri

kuormitusmomentti.

Valitse CCW-tila, kdynnista
moottorin kasikappale ja ota
viila ulos.

6. Puhdistus, desinfiointi ja Sterilointi

6.1  Esipuhe
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Hygienia- ja saniteettiturvallisuussyista vastakulma (mukaan lukien O-rengas), huulikoukku,
viilunpidin, suojaava silikonisuojus ja kosketusanturi on puhdistettava, desinfioitava ja
steriloitava ennen jokaista kayttokertaa kontaminaation estdamiseksi. Tama koskee seka
ensimmaista kayttoa ettd kaikkia myohempia kayttokertoja.

6.2  Yleiset suositukset

a) Jokaisen kayton jdlkeen kaikki tartunnanaiheuttajien kanssa kosketuksiin joutuneet
esineet on puhdistettava desinfiointiaineella kyllastetyilla pyyhkeilla.

b) Kaytd OXYTECH® -desinfiointiliuosta tai mita tahansa muuta desinfiointiainetta, joka on
paikallisten kansallisten maaraysten (kuten VAH/DGHM-luettelon, CE-merkinnan, FDA:n
ja Health Canada -hyvdksynndn) mukainen ja desinfiointiliuoksen valmistajan IFU:n
mukainen.

c) Ala upota vastakulmaa desinfiointiliuokseen tai ultraddnihauteeseen.

d) Al3 kayts kloridipesuaineita.

e) Ali kayts valkaisuaineita tai kloridisia desinfiointiaineita.

f)  Oman turvallisuutesi vuoksi kdyta henkilokohtaisia suojavarusteita (kasineet, silmalasit, maski).

g) Kayttdja on vastuussa tuotteen ja valineiden steriiliydesta.

h) Veden laadun on oltava paikallisten maaraysten mukainen erityisesti viimeisessa
huuhteluvaiheessa tai pesu- ja desinfiointilaitteella.

i) Ala steriloi moottorin kasikappaletta, verkkolaitetta tai latausalustaa.

j) Vastakulma on voideltava puhdistuksen ja desinfioinnin jalkeen, mutta ennen
sterilointia (katso luku 7.2).

k) Steriloi endodonttiset viilat valmistajan kayttéohjeiden mukaisesti.

6.3  Vaiheittainen menettely

# | Operaatio Toimintatila Varoitus

1 | Valmistelu Poista lisdvarusteet (vastakulma,
huulikoukku, viilaklipsi,
kosketusanturi, silikonisuojus).
kasikappaleesta ja alustasta.

2 | Automaattin | Laita lisdvarusteet (vastakulma, - Valta kosketusta vastakulman ja

en puhdistus | huulikoukku, viilankiinnike, instrumenttien, sarjojen, tukien tai sailiciden
pesu- ja kosketusanturi, silikonisuojus) valilla.
desinfiointila | pesu- ja desinfiointilaitteeseen - Noudata valmistajan antamia ohjeita ja
itteenavulla | (Ao-arvo > 3000 tai vahintdaan 5 | pitoisuuksia (katso myos yleiset suositukset).
min 90°C/194°F). - Kayta vain EN ISO 15883 -standardin
mukaista hyvaksyttyd pesu- ja
desinfiointilaitetta, huolla ja kalibroi se
sdannollisesti.
- Varmista, etté lisdvarusteet (vastakulma, huuli
koukku,
tiedostoklipsi ja kosketusanturi, suojaava silikoni
kansi) ovat kuivia ennen seuraavaan vaiheeseen
siirtymista.

3 | Tarkastus Tarkasta lisdvarusteet - Likaantuneet lisdvarusteet (vastakulma,
(vastakulma, huulikoukku, huulikoukku, viilanpidin, kosketusanturi,
viilaklipsi, kosketusanturi, silikonisuojus) o n puhdistettava ja
silikonisuojus) ja lajittele pois desinfioitava uudelleen.
vialliset osat. - Voitele vastakulma riittavalld voiteluaineella.

spray ennen pakkaamista.

4 | Pakkaus Pakkaa lisdvarusteet - Tarkista valmistajan antama pussin
(vastakulma, huulikoukku, voimassaoloaika sdilyvyysajan madarittamiseksi.
viilankiinnike, kosketussondi, - Kaytettava pakkauksia, jotka kestavat
silikonisuojus) jopa 141 °C:n (286 °F) lampdtilaa ja
"Sterilointipusseihin" . EN ISO 11607 -standardin mukaisesti.
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5 | Sterilointi Hoyrysterilointi 134 °C:ssa, - Kayta vain autoklaaveja, jotka tayttavat

2,0-2,3 bar (0,20 MPa-0,23 EN 13060, EN 285 vaatimukset.

MPa) 4 minuutin ajan. - Kayta validoitua sterilointimenettelya
1SO 17665 -standardin mukaisesti.
- Noudata valmistajan antamia
autoklaavilaitteen huoltotoimenpiteita.
- Kdyta vain tata suositeltua
sterilointimenetelmaa.
- Tehokkuuden valvonta (pakkausten eheys,
kosteuden puuttuminen, sterilointi-
indikaattoreiden varimuutokset, fysikaalis-
kemialliset integraattorit, syklien parametrien
digitaaliset tallenteet).
- Valvotaan, ettei vastakulmassa ole
korroosiota.
- Séilytetaan menettelytapakirjanpidon

jaljitettavyys.

6 | Varastointi Sailyta lisdvarusteet - Steriilisyytta ei voida taata, jos pakkaus on
(vastakulma, huulikoukku, avattu, vahingoittunut tai marka.
viilankiinnitin, kosketussondi, - Tarkista pakkaus ja vastakulma
silikonisuojus) ennen kayttod (pakkauksen eheys, kosteus ja
sterilointipakkauksessa voimassaoloaika).
sterilointipakkauksessa
kuivassa ja puhtaassa
ymparistdssa.

7. Huolto

7.1  Kalibrointi

Suorita kalibrointi vastakulman vaihdon tai voitelun jalkeen (katso luku 4.6).

7.2 Vastakulman voitelu

Vastakulma on voideltava puhdistuksen ja desinfioinnin jalkeen, mutta ennen sterilointia.

1. Kierra 6ljyn ruiskutussuutin 6ljypulloon (noin 1-3 kierrosta).
2. Kytke suutin vastakulman padhan.

il

Tayta vastakulma 6ljylla, kunnes 6ljya valuu vastakulman paan osasta.
4. Aseta vastakulma pystysuoraan vahintdaan 30 minuutiksi, jotta ylimaarainen 6ljy poistuu
painovoiman vaikutuksesta paatyosan kautta.

& 7.2.1  Varoitukset

a) Kaytad vain alkuperdista oljynruiskutussuutinta.
Moottorin kasikappaletta ei saa tayttaa oljylla.

w

=

7.3  Akun lataaminen
1. Tyonna verkkolaitteen pistoke latausaseman pistorasiaan ja varmista, etta ne on
kytketty oikein.
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2. Jata latausalustan ympérille noin 10 cm, jotta paaset helposti késiksi pistorasiaan ja
virtajohtoon.

3. Aseta moottorin kasikappale latausalustaan (moottorin kasikappaleen on oltava oikein
kohdistettu latausalustaan).
i.  Kun moottorin kdsikappale latautuu, latausalustan LED-merkkivalo vilkkuu.
ii.  Kun moottorin kdsikappale on ladattu tayteen, latausalustan LED-merkkivalo palaa

aina.
4. Irrota verkkolaite latauksen jalkeen.

7.4  Akunvaihto

1. Sammuta laite.

2. Avaa kuminen suojus pinsetilla tai ruuvimeisselilla ja irrota sitten ruuvi.
3. lIrrota paristokotelon kansi.

4. Poista vanha akku ja irrota liitin.

5. Kytke uusialkuperdinen akku ja aseta se moottorin kdsikappaleeseen.
6. Aseta kansi ja ruuvi takaisin paikalleen.

1

Varoitukset

a) Kayta vain alkuperdista paristoa.
b) On suositeltavaa ottaa yhteyttd paikalliseen jalleenmyyjaan akun vaihtamiseksi.

8. Varastointi

a) Laite ja lisdvarusteet on sdilytettava huoneessa, jossa suhteellinen kosteus on 10 %.
~ 93 %, ilmanpaine 70 kPa ~ 106 kPa ja lampédtila -20 °C ~ +55 °C.
b) Poista laitteen akku, jos laitetta sailytetaan pitkaan.

9. Kuljetus

a) Valta liiallisia iskuja kuljetuksen aikana.
b) Al4 sailytd yhdessa vaarallisten aineiden kanssa kuljetuksen aikana.
c) Valtad auringolle, sateelle ja lumelle altistumista kuljetuksen aikana.

10. Ympadristonsuojelu

Havita tuote paikallisten lakien mukaisesti.

11. Myynnin jdlkeinen palvelu

a) Tama paketti ei sisdlld varaosia tai lisavarusteita korjaushuoltoa varten.
b) Myynnin jalkeisen huoltopalvelun saa suorittaa vain hyvaksytty henkilokunta.

12. Symboliohje

Seuraa kdyttoohjeita Sarjanumero

@ Valmistuspdivamaara u Valmistaja
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W Sovellettu B-tyypin osa

IPXO0

Tavallinen laite

Kaytetdan vain sisdtiloissa

>

Kasittele varoen

Ha

93%
Kosteusrajoitus

&)

10%.

106kPa

70kPa,

> @

Varoitus

2| |S

REP| Valtuutettu edustaja CH:ssa

D Luokan Il laitteet

2
":" Talteenotto

Sailytetaan kuivana

Laitteen vaatimustenmukaisuus
WEEE-direktiivi

+55°C
Lampotilan rajoittaminen
-20C

IImanpaine varastointia varten c € 0197 CE-merkitty tuote

[:l'i] elFU

fkg.chfifu

REP| valtuutettu edustaja EUROOPAN YHTEISOSSA



13.

Kaikki oikeudet tuotteen muuttamiseen pidatetdan valmistajalle ilman erillista ilmoitusta.
Kuvat ovat vain viitteellisia. Lopulliset tulkintaoikeudet kuuluvat GUILIN WOODPECKER
MEDICAL INSTRUMENT CO., LTD:lle. Teollinen muotoilu, sisdinen rakenne jne. ovat vaatineet
useita patentteja WOODPECKER, kaikki kopiot tai vadrennetyt tuotteet on otettava oikeudellinen
vastuu.

14,

Laite on testattu ja homologoitu EN 60601-1-2 -standardin mukaisesti EMC:n osalta. Tama ei
kuitenkaan takaa millddn tavalla, etteivat sdahkomagneettiset hairiot vaikuttaisi tdhdn

Lausunto

EMC-vaatimustenmukaisuusvakuutus

laitteeseen Valta laitteen kdyttamistd sahkdmagneettisessa ymparistossa.

14.1 Tekninen kuvaus sdhkémagneettisista padstoista.

Taulukko 1: Ohjeet ja ilmoitus - sahkdmagneettiset paastot

Malli Rooter” X3000 on tarkoitettu kaytettavaksi jaljempana maaritellyssi sihkémagneettisessa ympéristossa.
Asiakkaan tai Rooter” X3000 -mallin kéyttdjan on varmistettava, ettd mallia kiytetasn tallaisessa ympéristossa.

Paastotesti Vaatimustenmukaisuu| Sahkémagneettinen ympéristd - ohjeet
s

RF-p&dstot CISPR Ryhma 1 Malli Rooter” X3000 kaytta RF-energiaa vain sisdiseen
toimintaan. Siksi sen RF-paastot ovat hyvin vahaisia eivatka

1 todenndkéisesti aiheuta hairidita laheisissa elektronisissa laitteissa.

RF-p&astot B-luokka Malli Rooter” X3000 soveltuu kaytettiviksi kaikissa laitoksissa,
myos kotitalouskaytt6on tarkoitetuissa laitoksissa ja niissa

CISPR11 laitoksissa, jotka on suoraan liitetty julkiseen

Harmoniset pa3stot Luokka A pienjanniteverkkoon, joka sy6ttaa kotitalouskayttéon
tarkoitettuja rakennuksia.

IEC 61000-3-2

Jénnitteen vaihtelut | Vastaa

/ vélkyntapaastot

IEC 61000-3-3

14.2 Tekninen kuvaus sdhkémagneettisesta hairionsietokyvysta

Taulukko 2: Ohjeet ja julistus - sshkdmagneettinen hairionsieto

Malli Rooter’ X3000 on tarkoitettu kiytettavaksi jaljempana maaritellyssa sdshkomagneettisessa ympdristossa.
Asiakkaan tai Rooter” X3000 -mallin kéyttijan on varmistettava, etta sit4 kaytetaan tillaisessa ymparistossa.

Immuniteettitesti IEC 60601 Vaatimustenmukaisuude | Sdhkémagneetti ymparistd
. ntaso nen ohjaus

testitaso
Sahkostaattinen +8kV kosketin +8kV kosketin Lattioiden tulisi olla puuta, betonia
purkaus (ESD) tai keraamisia laattoja. Jos lattiat on

.tZ, +4, +8, +15kV +2,+4, +8, +15kV ilmaa. pasllystetty synteettisell
IEC 61000-4-2 ilmaa. materiaalilla, suhteellisen kosteuden

on oltava vahintdan 30 %.
Sahkoinen nop | +2kV teho +2kV virtaldhteiden Verkkovirran laadun on vastattava
transientti/purka ea sy6ttéjohdoiss osalta tyypillistd kaupallista tai
us El sairaalaymparistoa.
Input/

IEC 61000-4-4 +1kV

lahtolinjoille
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Ylijannite +0,5, +1kV linjasta +0,5, +1kV linjasta Verkkovirran laadun on vastattava
EC 6100045 linjaan. linjaan. tyypillistd kaupallista tai
40,5, +1, £2kVin linja | £0,5, +1, £2kVen linja | SAT2213YMParistod.
maadoitukseen. maadoitukseen.
Jannitteen <5% UT <5% UT Verkkovirran laadun on vastattava
alenemat, lyhyet tyypillistd kaupallista tai
keskeytykset ja (>95 % UT:n lasku) (>95 % UT:n lasku) sairaalaympéristoa. Jos Rooter” X3000

jannitteen vaihtelut
virtaldhteen
syottojohdoissa.

0,5 syklin ajan.

0,5 syklin ajan.

-mallien kdyttaja tarvitsee jatkuvaa
kayttoa sahkoverkon aikana

IEC 61000-4-11

<5% UT

(>95 % UT:n lasku.)
1jakson ajan

70% UT

(30 prosentin lasku
UT:ssa)

25 jakson ajan
<5% UT
(>95 % UT:ssa)

250 syklin ajan

<5% UT

(>95 % UT:n lasku.)
1jakson ajan

70% UT

(30 prosentin lasku
UT:ssa)

25 jakson ajan
<5% UT
(>95 % UT:ssa)

250 syklin ajan

keskeytyksia, on suositeltavaa, ettd
Rooter” X3000 -malleissa on oltava virta.
keskeytymattomasta virtalahteesta

tai akku.

Teho
(50/60 Hz)

taajuus

magneettikenttd

IEC 61000-4-8

30A/m

30A/m

Tehotaajuisten magneettikenttien
tulisi olla tasoilla, jotka ovat tyypillisia
tyypilliselle paikalle tyypillisessa
kaupallisessa tai sairaalaymparistdssa.

HUOMAUTUS: UT on vaihtovirtaverkkojannite ennen testitasoa.
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Taulukko 3: Ohjeet ja julistus - sshkdmagneettinen hairidonsieto johtuvan RF:n ja séteilevan

RF:n osalta.

Malli Rooter” X3000 on tarkoitettu kiytettavéksi jaljempana maaritellyssa sahkomagneettisessa ymparistossa.
Asiakkaan tai Rooter” X3000 -mallin kéyttdjdn on varmistettava, etta sitd kiytetdan tillaisessa ymparistossa.

Immuniteettitesti IEC 60601 Vaatimustenmu | Sdhkémagneettinen ymparisto - ohjeet
testitaso kaisuuden taso
Kannettavia ja siirrettdvia RF-viestintélaitteita ei saa
kéyttaa lshempéana mitaan Rooter’ X3000 -mallin osaa,
kaapelit mukaan luettuina, kuin suositeltu etdisyys, joka
on laskettu ldhettimen taajuuteen sovellettavan yhtélén
perusteella.
Suositeltu etdisyys toisistaan
3Vrms
d=1,2xP1/2
150 kHz - 80
Johdettu RF IEC MHz d=2xP1/2
61000-4-6
6Vrms 3v d=1,2xP1/2 80 MHz - 800 MHz
Johdettu RF [EC 6V )
61000-4-6 ISM- d=2,3xP1/2 800 MHz-2,7 GHz:n taajuudet
Siiteily RF IEC taajuusalue 3V/m jossa P on ldhettimen valmistajan ilmoittama
61000-4-3 3V/m Iahe@men eﬂlmmalslaht.otﬂeho watteina (W) jadon
suositeltu etdisyys metreind (m).
80 MHz-2,7
GHz

Kiinteiden RF-lahettimien kenttdvoimakkuudet, kuten
sdhkdmagneettisessa paikkatutkimuksessa méaaritetyn
(a.) olisi oltava pienempi kuin
vaatimustenmukaisuustaso kullakin taajuusalueella
(b.).

Seuraavalla symbolilla merkittyjen laitteiden
laheisyydessa voi esiintyd hairidita:

HUOMAUTUS 1: 80 MHz:n ja 800 MHz:n taajuusalueilla sovelletaan korkeampaa taajuusaluetta.

HUOMAUTUS 2: N&itd ohjeita ei valttamatta sovelleta kaikissa tilanteissa. Séhkdmagneettiseen etenemiseen
vaikuttavat rakenteiden, esineiden ja ihmisten aiheuttama absorptio ja heijastus.

a. Kiinteiden ldhettimien, kuten radiopuhelinten (matkapuhelinten ja langattomien puhelinten)
tukiasemien ja matkaradioiden, radioamatddrien, AM- ja FM-radioldhetysten ja televisioldhetysten
kentanvoimakkuutta ei voida ennustaa teoreettisesti tarkasti. Kiinteiden RF-lahettimien aiheuttaman
sahkdmagneettisen ympariston arvioimiseksi olisi harkittava sahkomagneettista paikkatutkimusta. Jos
mitattu kentanvoimakkuus paikassa, jossa Rooter” X3000 -mallia kiytetain, ylittda edelld mainitun
sovellettavan RF-vaatimustenmukaisuustason, Rooter’ X3000 -mallia on tarkkailtava normaalin
toiminnan varmistamiseksi. Jos havaitaan epanormaalia toimintaa, lisatoimenpiteet voivat olla
tarpeen, kuten Rooter” X3000 -mallin uudelleen suuntaaminen tai siirtaminen.

b. Taajuusalueella 150 kHz-80 MHz kentén voimakkuuden tulisi olla alle 3 V/m.
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Taulukko 4: Suositeltavat etdisyydet kannettavien ja siirrettdvien RF-viestintdlaitteiden ja
Rooter® X3000 -mallin valilla.

Malli Rooter” X3000 on tarkoitettu kiytettaviksi sahkémagneettisessa ymparistossa, jossa sateilyd aiheuttavat
RF-hiiriot ovat hallinnassa. Asiakas tai Rooter” X3000 -mallin kiytt4ja voi auttaa estimaan sihkémagneettisia
hairisita pitamalla kannettavien ja siirrettdvien RF-viestintélaitteiden (ldhettimien) ja Rooter” X3000 -mallin
valisen vahimmaisetdisyyden alla olevan suosituksen mukaisesti viestintalaitteen enimmaislahtotehon mukaan.

Lihettimen nimellinen Erotusetdisyys lahettimen taajuuden mukaan [m].

enimmaislahtéteho [W] 150 kHz - 80 MHz 80MHz - 800MHz 800 MHz-2,7 GHz
d=1,2xP1/2 d=1,2xP1/2 d=2,3xP1/2

0,01 0,12 0,12 0,23

0,1 0,38 0,38 0,73

1 1,2 1,2 2,3

10 3,8 3.8 7.3

100 12 12 23

Jos lahetin on mitoitettu sellaiselle suurimmalle Idht6teholle, jota ei ole mainittu edelld, suositeltu etéisyys d
metreina (m) voidaan arvioida kdyttamalld lahettimen taajuuteen sovellettavaa yhtdl64, jossa P on ldhettimen
suurin ldhtéteho watteina (W), joka on ilmoitettu ldhettimen valmistajan mukaan.

HUOMAUTUS 1: 80 MHz:n ja 800 MHz:n taajuusalueilla sovelletaan korkeamman taajuusalueen erotteluetdisyytta.

HUOMAUTUS 2: N&ité ohjeita ei valttamatta sovelleta kaikissa tilanteissa. Sdhkémagneettiseen etenemiseen
vaikuttavat rakenteiden, esineiden ja ihmisten aiheuttama absorptio ja heijastus.
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