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1. Tuotteen esittely

1.1  Laitteen kuvaus

Rooter® X3000-laite on johdoton endomoottori, jossa on integroitu juurikanavan apex-paikannin.
Sitd voidaan kéyttda endomoottorina hampaan juurikanavien preparoinnissa tai apex-
paikannuslaitteena, joka auttaa madrittimaan juurikanavan tyopituuden. Sitd voidaan kayttdd myds
kanavien valmisteluun samalla kun seurataan endodonttisen instrumentin sukelluksen suhteellista

sijaintia kanavan sisélld (yhdistetty moottori- ja apex-paikannustila).

Vastakulma

/OLED—néiytté

| —Séaatdpainike "P"
| —Saatdpainike "+"
/Siiiitﬁpainike "

Latausasema

Latauksen LED-merkkivalo

— (@9 [

1.2 Komponentit ja tarvikkeet

# Nimitys Viite FKG

1| Moottorin késikappale 08.971.00.001.FK




2 | Latausasema 08.971.00.002.FK
3 | Vastakulma [4.7/1] 08.971.00.003.FK
4 | Spray noozle 08.971.00.004.FK
5 | Mittauslanka 08.971.00.005.FK
6 | Tiedoston leike 08.971.00.006.FK
7 | Huuli koukku 08.971.00.007.FK
8 | Kosketusanturi 08.971.00.008.FK
9 | Suojaava silikonisuojus 08.971.00.009.FK
10 | "O"-rengas 08.971.00.010.FK
11 | Universal AC-adapteri 08.971.00.011.FK
12 | Litium-ioniakku 08.971.00.013.FK
13 | Mittauslanka - USB - C 08.971.00.014.FK

Kayttdjan kasikirja

Paketin sisillysluettelo

1.Motor kisikappale 6.File clip 9.Protective silicon kansi

4.Spray noozle

=Ny o

10.0-
2.Motor kisikappale Tengas

am

5.Mittauslanka 7.Lip koukku

—

3.Contra-kulma 8.Touch anturi 11.AC-adapteri



1.3

a)
b)

<)

d)

&1.4

Tekniset tiedot

Moottorin késikappaleen litiumpariston erittely
3.7V /2000mAh

Virtaldhteen erittely

Syottd: ~100V-240V 50Hz/60Hz 400mA
Léhto: DC5V/1A

Moottorin kisikappaleen mekaaninen erittely
Viidntomomenttialue: 4.0Ncm-4.0Ncm.
Nopeusalue: Nopeusalue: 100rpm-3.300rpm
Langattoman latauksen eritelmé

Taajuusalue: 112-205KHz

Tuotteen suurin RF-1dhtéteho: 9.46dBuA/m@3m.

Varoitukset

Lue tdmai kdyttoohje huolellisesti ennen ensimmaisté kédyttokertaa.

a)

b)

<)

d)

¢

g)

h)

i)

k)

Ala kayti titd laitetta mihinké&n muuhun kuin sen kiyttotarkoitukseen (katso luku 1.9).
Kiéytd vain alkuperdisid komponentteja ja lisdvarusteita.

Aseta vadntémomentti ja nopeus aina viilan valmistajan suositusten mukaisesti.
Varmista, ettd vastakulma on kunnolla kytketty ennen moottorin kisikappaleen
kédynnistamista (katso luku 2.1).

Varmista, etté laite on kunnolla kytketty ja lukittu ennen moottorin kasikappaleen
kéynnistamisté (katso luku 2.2).

Al kytke tai irrota vastakulmaa moottorin ollessa kiiynnissi.

Al irrota laitetta moottorin ollessa kiynnissé.

Varmista, etti laite voidaan kytked pois paaltd milloin tahansa.

Kiéytd ja sdilytd laitetta luotettavassa ymparistossé (katso luku 1.7 ja luku 8).

Al kiyta laitetta loistelamppujen, radiolihettimien, kauko-ohjauslaitteiden, kiidessi
pidettévien ja siirrettdvien suurtaajuisten viestintélaitteiden laheisyydessa.

Moottorin kasikappale, virtaldhde ja latausalusta eivit ole autoklavoitavissa (katso luku 6).

Vaihda litiumparisto ohjeiden mukaisesti (katso luku 7.4).



m)

n)
0)
p)
Q

1.5

Ald tee laitteeseen mitddn muutoksia tai muokkauksia. Laitteen muuttaminen, modifiointi
tai muu muuttaminen voi rikkoa turvallisuusméairayksid ja aiheuttaa vahinkoa padentille.
Jos moottorin késikappale ylikuumenee usein, ota yhteys paikalliseen jdlleenmyyjéan.
Al aseta laitetta suoraan tai epasuorasti limmaonlhteiden lahelle.

Al peit laitetta.

Poista laitteen akku, jos laitetta sdilytetdén pitkédan.

Térkeita varotoimenpiteiti

Niamé varotoimenpiteet ovat ratkaisevan tirkeitd turvallisen toiminnan ja kdyton varmistamiseksi.

a)

b)
O]
1.6
a)
b)
©)
d)
°)

1.7
a)
b)
©)

1.8

a)

Ala kayta titd laitetta potilailla, joille on istutettu syddmentahdistin, defibrillaattori tai muu
implantoitava laite.

Ala kayta titd laitetta hemofiliaa sairastaville potilaille.

Kayta varoen potilaille, joilla on sydinsairaus, raskaana oleville naisille ja pienille lapsille.

Laitteen turvallisuusluokitus

Toimintatilan tyyppi: Jatkuvatoiminen sdhkolddketieteellinen laite

Suojaus sdhkoiskua vastaan: luokan II laitteet, joissa on sisdinen virtaldhde.

Suojausaste sahkoiskua vastaan: B-tyyppi sovellettu osa.

Suojausaste haitallisen veden padsyé vastaan: Tavalliset laitteet (IPX0)
Turvallisuusasteen soveltaminen syttyvin anestesiaseoksen ldsné ollessa ilman, hapen tai
typpioksidin kanssa: Laitetta ei voi kdyttdd syttyvén anestesiaseoksen ja ilman, hapen tai
typpioksidin kanssa.

Sovellettu osa: vastakulma, huulikoukku, viilunpidin, kosketusanturi.

Sovelletun osan kosketuksen kesto: 1-10 minuuttia.

Sovelletun osan enimmaislampétila: 46.6°C.

Ympiristoparametrit

Ympériston kayttolampatila: +5°C ~ +40 °C

Suhteellinen ilmankosteus: 30% ~ 75%

Toiminta-ilmakehédn paine: 70kPa ~ 106kPa
Kiyttijin pitevyys
Laitetta on kaytettdva sairaalassa tai klinikalla laillisesti patevien hammasladkéreiden
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b)
1.9

a)

b)

2.1
2.1.1
a)
b)
O]

&2.1.2
a)
b)

O]
2.13

3.

toimesta.

Oletuksena on, ettd kdyttdja tuntee juurikanavan apex-paikantimen.

Kayttotarkoitus

Rooter® X3000 on endomoottori, joka on sihkolidketieteellinen laite, joka on tarkoitettu
hammasléiketieteelliseen juurikanavahoitoon tarkoitettujen mekaanisten instrumenttien
(endodonttiviilojen) kédyttamiseen.

Lisidksi sen tarkoituksena on auttaa tyopituuden médrittamisessé (apex locator -toiminto).
Laitteen asennusohjeet

Vastakulma-asetus

Ennen ensimmaistd kédyttod ja jokaisen késittelyn jalkeen

Puhdista ja desinfioi vastakulma (katso luku 6).

Voitele vastakulma (katso luku 7.2).

Steriloi vastakulma (katso luku 6).

Varoitukset

Kayté vain alkuperdistd vastakulmaa.

Varmista, ettd vastakulma on kunnolla kytketty ennen moottorin késikappaleen
kaynnistamista.

Al kytke tai irrota vastakulmaa moottorin ollessa kiynnissa.

Vastakulman kytkeminen

Kohdista vastakulman kolme tappia moottorin késikappaleen paikoitusuriin.

Tyonnd vastakulma vaakasuoraan. Naksahdusdéni osoittaa, ettd asennus on paikallaan.

Vastakulman on pyorittéva vapaasti 360°.



2.1.4 Irrota vastakulma

Vedai vastakulma ulos vaakasuoraan.

D upn

2.2 Tiedoston asennus
A 2.2.1 Varoitukset
a) Varmista, ettd instrumentit ovat ISO1797-standardin mukaisia (pydrivien ja vérdhtelevien
instrumenttien varret).
b) Tiedostojen liittdminen ja irrottaminen pitiméttd Push-painiketta alhaalla saattaa
vahingoittaa vastakulman kiinnitysruuvia.
c) Ole varovainen, kun kisittelet tiedostoja, jotta viltit sormien loukkaantumisen.
d) Varmista, ettd viila on kunnolla kytketty ja lukittu ennen moottorin késikappaleen
kéynnistamista.
e) Al irrota tiedostoa moottorin ollessa kaynnissa.
2.2.2 Tiedoston liittdminen
Tyo6nna viila vastakulmapaén reikdan.
1. Pida vastakulman Push-painiketta alhaalla ja tyonni tiedostoa.
2. Pyorité viilaa tydntden myoté- ja vastapdivadn, kunnes sen varsi on linjassa kulmasalvan
uran kanssa.
3. Kun varsi on kohdistettu ja liukuu paikalleen, vapauta painike viilan lukitsemiseksi

vastakulmaan.



Painike

2.2.3 Kytkennin katkaiseminen

Pidé Push-painiketta painettuna ja veda file ulos.

rd

{,
\

2.3 Apex locator setup

& 2.3.1 Varoitukset

a) Apex-paikannustilassa file-klipsin on pidettéva file kunnolla paikallaan.

OK NG

b) Jos kytkentésignaali on huono tai véird, vaihda mittausjohto.
¢) Apex-paikannustilassa suositellaan moottorin kdsikappaleen asentamista latausalustaan

paremman nikokulman saamiseksi.
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[
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d) Apex-paikannin havaitsee kanavan apikaalisen foramenin, ei hampaan anatomista apexia.

Tama voi selittdd joitakin eroja apex-paikantimen signaalin ja rontgenkuvan vélilla.

Rontgenputki
=8
=\

e) Kaikki olosuhteet eivit ole ihanteelliset tyopituuden maarittdmiseksi. Lisétietoja Apex-

.

paikantimen rajoituksista on luvussa 4.8.
2.3.2 Apex-paikannusjohtojen kytkeminen

1. Kytke mittausjohto moottorin kasikappaleeseen (USB-liiténtd takana).

2. Kytke huulikoukku mittausjohdon valkoiseen pistorasiaan.
3. Kytke kiinnityspistoke mittausjohdon mustaan pistorasiaan (tétd ei tarvita yhdistetyssa

moottori- ja Apex-paikannustilassa).



Tiedoston

Musta

Valkoinen

w

Huuli koukku

2.3.3 Yhteyden testaus
On erittdin suositeltavaa tarkistaa yhteyden laatu ennen jokaista kédyttokertaa.
1. Apex-paikannustilassa kiinnitd pidike huulikoukkuun ja tarkista, ettd kaikki merkkipalkit

syttyvit alla olevan kuvan mukaisesti:

2. Kosketa yhdistetyssd moottori- ja Apex-paikannustilassa huulikoukkua filla ja tarkista, ettd

kaikki merkkivalopalkit syttyvét, kuten alla nakyy:

3. Laitteen toimintatilat ja niyttoliittyméa

3.1 Moottoritilat
3.1.1 CW-toimintatila (jatkuva kierto myotépaivain)

9



Tassé tilassa moottorin késikappale pyorii vain my6tépdivadn (eteenpéin).

M1 300rpm

mcw 2.0Ncm

3.1.2 CCW-toimintatila (vastapdivéin jatkuva kierto)
Tassé tilassa moottorin késikappale pyorii vain vastapédivdan (kdénteinen suunta).

Tassd tilassa kuuluu jatkuvasti kaksinkertainen danimerkki.

3.1.3 REC-toimintatila (Méntédmoottoritila)
Tassé tilassa moottorin késikappale tuottaa vain edestakaista liikettd (F: Eteenpéin suuntautuva

kulma, R: taaksepdin suuntautuva kulma).

M1 F:30°
mmiREC R:150°

3.1.4 ATR-toimintatila (Adaptive Torque Reverse -tila)
Tassé tilassa moottorin késikappale pyorii myotipéivadn ja synnyttdd edestakaista liikettd, kun

file-akselin vdantdmomenttikuormitus ylittda asetetun vaantdmomenttirajan.

M1 300rpm

m1ATR 1.0Ncm

3.2 Apex-paikannin Toimintatila
3.2.1 EAL-toimintatila (elektroninen apex-paikannin)
Tama tila on tarkoitettu vain tydpituuden méaarittdmiseen.

Tassé tilassa moottorin késikappale ei toimi.




3.3  Yhdistetty moottori ja Apex-paikannin Toimintatila

Kun file on kanavan sisélld ja huulikoukku on kosketuksissa potilaan huuleen, laite siirtyy

automaattisesti yhdistettyyn moottori- ja huipun paikannustilaan.

3.4  Niyttoliittyma

D

2

XP-endo T.
Shaper

Valmiustilan liitdnnét
Kun moottori ei ole kdynnissd, ndytossd nidkyvit moottorin todelliset
asetukset.

a. Kayttdjaohjelma (M0-MD9) tai valmistajan esiasetettu ohjelma (katso

luku 4.5).

b. Akun varaustaso

c. Asetettu nopeus (rpm)

d. Aseta vddntomomenttiraja (Ncm)

e. Moottorin toimintatila

f. Aseta etukulma (°deg)

g. Aseta peruutuskulma (°deg)

Moottorin kéyttoliittymé

Moottorin ollessa kdynnissd naytdssd nakyy file:n
vaantomomenttikuormitus.

a. Asetettu nopeus (rpm)

b. Aseta vdantomomenttiraja (Ncm)

c. Reaaliaikainen vadntomomentti (Ncm)

d. Vaantomomentin ndyttoasteikko (Nem)

TTEEVEFETI
(=] Q k=] o =

@ N

Yhdistetty moottori ja
Apex-paikannin Kéyttoliittyma

a. Tiedoston etenemistd osoittava palkki

b. Tiedoston etenemistd osoittava numero
Numerot 1.0, 2.0, 3.0 (a) ja numerot "00"-"16" (b) eivit edusta absoluuttista
pituutta. Ne osoittavat vain suhteellisen file-aseman kohti apikaalista
foramenia. Nditd numeroita kdytetdan apuna tydskentelypituuden

madrittimisessi.
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c. Apikaalinen foramen (AP)
Digitaalinen numero "00" (b) osoittaa, etti file on saavuttanut apikaalisen
foramenin. Digitaaliluvut "-1" ja "-2" (b) osoittavat, ettd file on ohittanut

apikaalisen foramenin.

Apex-paikannin Kayttoliittymé (EAL-tila)
a. Kayttdjaohjelma (M0-M9)
b. Akun varaustaso
c. Tiedoston sijainnin osoittava palkki
d. Apikaalinen vertailupiste

e. Moottorin toimintatila

4.

4.1

4.2

Laitteen kiiyttoohjeet

Kiyttoliittymiin ja painikkeiden kuvaus

Asetuspainike "P"

Padpainike Nayton nayttd Sédtopainike "-"

@<j}]@l) CI- @@é

Saatopainike "+"

Laitteen kytkeminen péille ja katkaiseminen pois pailti

Kéaynnistd laite painamalla padpainiketta. Laite siirtyy valmiustilaan.

Naytossd nékyy viimeksi kdytetyn ohjelman valmiustilan kayttoliittyma. Esim:

XP-endo T.

Shaper 1000rpm

R-Motion

Allfiles F: auto

MO 250rpm

]} CW 2.0Ncm

@} cw 1.0Ncm

W REC R auto

or or

Kéynnistd moottori valmiustilasta painamalla paépainiketta.

Naytossd nikyy kayttoliittyma kdytetyn ohjelman mukaan. Esim:

Pyséytd moottori painamalla paédpainiketta uudelleen. Laite siirtyy takaisin valmiustilaan.
Kun haluat sammuttaa laitteen, pidd asetusndppdinta "P" alhaalla ja paina padpainiketta.

Valmiustilassa laite sammuu automaattisesti 5 minuutin kuluttua.

12




4.3

Valitse kiyttijdohjelmat

Laite siséltdd 10 muistiin tallennettua kayttdjaohjelmaa (M0-M9) ja 10 esiasetettua FKG-

tiedostojérjestelmad, jotka ovat kdytettdvissd suoraan valmiustilasta.

1.

Valitse ohjelma valmiustilasta painamalla sddtopainiketta "+"/"-".

MO 250rpm
]} cw 2.0Ncm

XP-endo T.

RACE EVO

Allfiles 1000rpm

] cw 1.5Ncm

XP-endo T.

snaper  1000rpm
@} cw 1.0Ncm

1000rpm

0 Ccw 1.0Ncm

rnsher 1000rpm
B} cw 1.0Ncm

XP-endo R
Finisher R

1000rpm

w1 cw 1.0Ncm

XP-endo R
DR1

1000rpm
]} cw 1.5Ncm

R-Motion

All files F: auto

mmIrec R:auto

> &>
2. Valitse erityinen FKG-tiedostojarjestelma luvussa 4.5.

4.4 Kiyttijiohjelman parametrien asettaminen

& 441

a) Varmista, ettd toimintatila on oikea ennen moottorin kdynnistamista.

Varoitukset

b) Kaikki parametrit on asetettava laitteen valmistajan suositusten mukaisesti.
¢) Varmista, ettd kaikki parametrit on tarkistettu ennen moottorin kisikappaleen
kéynnistamista.

d) MO0-M9 Kiyttajaohjelmat Kayttdjan muokkaamat parametrit tallennetaan muistiin.

e) Kayttdjd ei voi muuttaa FKG-tiedostojdrjestelmien parametreja (katso luku 4.5).
4.42 Parametrien asetus
Kéyttdjaohjelman parametrien muuttaminen valmiustilasta:

1. Valitse haluttu parametri painamalla asetusnéppdintd "P".

2. Voit muuttaa parametriasetusta painamalla sdatopainiketta "+"/"-".

3. Paina pédpainiketta tai odota 5 sekuntia.

4.4.3 Kaiyttdjdohjelman parametrien luettelo

Aseta toimintatila
Toimintatilojen luettelo: CW, CCW, REC, ATR, EAL (katso luku 3 toimintatilojen

Operation Mode

cw

kuvaukset).




Speed

250rpm

Aseta tyoskentelynopeus

Jatkuvan pyorimisen tiloissa (CW ja CCW) tydstonopeus voidaan sddtdd 100
rpm:std 3'300 rpm:iin (50 rpm:n askelin).

REC-tilassa tyskentelynopeutta voidaan sdatad 100 rpm - 500 rpm (50 rpm
askelin).

ATR-tilassa tyostonopeutta voidaan sddtdad 100 rpm - 500 rpm (50 rpm askelin).
REC- ja ATR-tiloissa tyénopeus edustaa yhden kulmaliikkeen keskinopeutta

(nopeus on asetettu sekd eteen- etté taaksepdin suuntautuville kulmille).

Torque Limit

1.0Ncm

Aseta vdantomomenttiraja
Jatkuvan CW-kierron tilassa vaantomomentin rajaa voidaan saétdd 0.4 Nem:std 4.0
Nem:iin asetetusta nopeudesta riippuen:

¢ [1100-200rpm Max vdantdmomenttiraja : 4.0Ncm

* [1250-400rpm Max védntomomenttiraja : 3.5Ncm

* [1450-650rpm Max védntomomenttiraja : 3.0Ncm

¢ [1700-950rpm Max vdantdmomenttiraja : 2.5Ncm

* [11'000-1'450rpm Maksimi vddntomomenttiraja : 2.0Ncm

* [11'500-1'950rpm Maksimi vddntomomenttiraja : 1.5Ncm

¢ [12'000-3'300rpm Maksimi vdantémomenttiraja : 1.0Ncm
REC-tilassa vdantomomenttirajaa voidaan sddtdd 2.0 Nem:std 4.0 Nem:iin
asetetusta nopeudesta riippuen:

¢ [1100-250rpm Max vdantdmomenttiraja : 4.0Ncm

¢ [1300-400rpm Max védntomomenttiraja : 3.5Ncm

* [1450-500rpm Max védntomomenttiraja : 3.0Ncm
ATR-tilassa laukaisumomenttia voidaan saétdd 0.4 Nem:std 3.0 Nem:iin,

Jatkuvan pyorimisen CCW-tilassa vddntomomenttirajaa ei voi asettaa.

Apical Action

OFF

Aseta apikaalinen toiminta

Apikaalinen toiminto otetaan kdyttoon, kun file saavuttaa asetetun apikaalisen
vertailupisteen (katso Flash Bar Position).

OFF: Poista apikaalinen toiminta kaytostd

STOP: Moottori pysihtyy automaattisesti, kun file saavuttaa referenssipisteen.
Moottori kdynnistyy automaattisesti uudelleen, kun file vedetdan pois
vertailupisteestd.

REVERSE: Moottori kéddntdd automaattisesti pyorimissuunnan, kun file saavuttaa

referenssipisteen. Moottori palaa automaattisesti alkuperdiseen py6rimissuuntaan,

kun file vedetdén pois vertailupisteestd.

Auto Start
OFF

Aseta automaattinen kiynnistys

OFF: Poista automaattinen kéynnistys kdytostd (moottorin kisikappaleen
kaynnistamiseen tarvitaan padpainiketta).

ON: Moottori kdynnistyy automaattisesti, kun file tyénnetddn kanavaan (kun filen

ctenemisen merkkivalo ndyttdd 2 palkkia).

Auto Stop

OFF

Aseta automaattinen pysiytys
OFF: Poista automaattinen pysiytys kiytostd (moottorin késikappaleen
pysdyttamiseen tarvitaan padpainiketta).

ON: Moottori pysihtyy automaattisesti, kun file otetaan ulos kanavasta.




Aseta salamapalkin asento (apikaalinen vertailupiste)

Flash Bar Position Apikaalinen viitepiste (flash bar) voidaan ascttaa 2:sta AP:hen (Apical foramen).
(0,5 osoittaa, ettd file-kdrki sijaitsee hyvin lahelld fysiologista apikaalista
foramenia) Apikaalinen toiminta ja apikaalinen hidastus kdynnistyvit apikaalisen

viitepisteen mukaan.

Aseta apikaalinen hidastus

Kun Apikaalinen hidastus on aktivoitu, moottori hidastaa asetetun nopeuden, kun

Apical Slow Down

karki ldhestyy apikaalista vertailupistettd. Moottorin nopeus pienenee viilan
OFF etenemisen merkkipalkin kohdasta "3.0" alkaen.

OFF: Poista apikaalinen hidastus kéytostd

Jatkuvassa CW-kiertotilassa final-nopeutta voidaan sdatad 100 kierrosta minuutissa
Apical Slow Down nykyiseen asetettuun nopeuteen (50 kierroksen askelin).

200rpm Apikaalinen hidastustoiminto on kiytettévissid vain CW- ja CCW-tilassa jatkuvassa

pyOrimisessi.

Loppunopeuden on oltava pienempi kuin nimellisnopeus.

Eteenpdin kulma
Forward Angle REC-tilassa etukulmaa voidaan sdatdd 20°:sta 400°:iin (10°:n askelin).

30° ATR-tilassa etukulmaa voidaan siditid 60°:sta 400°:een (10°:n askelin).

Kédnteinen kulma
Reverse Angle REC-tilassa kaanteiskulmaa voidaan sdatdd 20°:sta 400°:een (10°:n askelin).

ATR-tilassa kadnteiskulmaa voidaan sdatdda 20°:sta eteenpéin (10°:n askelin).

150°

4.4.4 Kaiyttdjadohjelmien parametrien saatavuustaulukko

Parametri
Aseta Aseta Aseta Aseta Aseta Aseta
Aseta Aseta Aseta
eteenpiiin
K kiidinteiskulma
toiminta kiynnistys pysiiytys sijainti hidastus kulma
toimintatila
W KYLLA KYLLA KYLLA KYLLA KYLLA KYLLA KYLLA Ei sovelleta Ei sovelleta
ccw KYLLA EI EI EI EI KYLLA KYLLA Ei sovelleta Ei sovelleta
REC KYLLA KYLLA KYLLA KYLLA KYLLA KYLLA El KYLLA KYLLA
ATR KYLLA KYLLA KYLLA KYLLA KYLLA KYLLA El KYLLA KYLLA
Ei Ei
Ei sovelleta Ei sovelleta Eisovelleta | Eisovelleta KYLLA Ei sovelleta Ei sovelleta
EAL sovelleta sovelleta

4.5  Valitse FKG-tiedostojérjestelmiit

Jotta kayttédjén olisi helpompi asettaa file-parametrit FK G-suositusten mukaisesti, laitteessa on jo
valmiiksi esiasetettu suosituimmat FKG-tiedostojarjestelmat.
1. Valitse esiasetettu FKG-tiedostojérjestelma valmiustilasta painamalla pitkdan
asetusndppainti "P".
2. Valitse haluamasi FKG-tiedostojérjestelma painamalla sdétdpainiketta "+"/"-" ja paina

asetusndppdinti "P" confirm.



4.5.1

3. Valitse file painamalla sddtopainiketta "+"/"-" ja paina padpainiketta confirm.

RACE® EVO

FKG-tiedostojérjestelmien luettelo

Tiedostojdrjestelmien

valinta

RACE EVO
XP-endo Treatment

XP-endo Retreatment
R-Motion

XP-endo® Treatment

Tiedoston valinta

RACE EVO
Al files

Stand-by-liitédnta

RACE EVO

Al files 1000rpm

cw 1.5Ncm

Kayttoliittyma

Tiedostojérjestelmien

valinta

Tiedoston valinta

RACE EVO

XP-endo Treatment )

XP-endo Retreatment
R-Motion

I
XP-endo Treatment

XP-endo Treatment

XP-endo Treatment
Glider

Shaper

Finisher

XP-endo® Retreatment

Stand-by-liitédntd

X 1000rpm

1} Ccw 1.0Ncm

1000rpm

1} cw 1.0Ncm

1000rpm

oT.
Finisher

]} cw 1.0Ncm

Kayttoliittyma

1000rpm [[ 1000rpm || 1000rpm

Tiedostojérjestelmien

valinta

Tiedoston valinta

RACE EVO
XP-endo Treatment >

XP-endo Retreatment

R-Motion

XP-endo Retreatment
Shaper(for GP removal)
Shaper(for shaping)

XP-endo Retreatment
DR1

Shaper(for GP removal
Shaper(for shaping)

X endo Retreatment

DR1
Shaper(for GP removal)

X endo Retreatment

Stand-by-liitédntd

XP-endo R
DR1

1000rpm

] cw 1.5Ncm

XP-endo R.
Shaper
(for GP removal)

2500rpm

m} cw 1.0Ncm

loR
Shaper
(for shaping)

1000rpm

B} CW 1.0Ncm

XP-endo R
Finisher R

1000rpm

1} cw 1.0Ncm

Kayttoliittyma




R-Motion®

Tiedostojdrjestelmien

valinta

RACE EVO
XP-endo Treatment >

XP-endo Retreatment

Finisher

Tiedoston valinta

R-Motion
All files

All files

R-Motion

Stand-by-liitédnta

F: auto

REC R: auto

Kayttoliittyma

Tiedostojérjestelmien

valinta

4.5.2 FKG-tiedostoj

Tiedoston valinta

Finisher
Al files

All files

Finisher

Stand-by-liiténtd

1000rpm

mmicw 1.0Ncm

rjestelmien parametrien saatavuustaulukko

Kayttoliittyma

Parametri Aseta Aseta Aseta Aseta Aseta Aseta
Aseta Aseta Aseta
FKG- eteenpiin
tydskentelynopeus | viintomomenttiraja kidnteiskulma
tiedostojérjestelma toiminta kiynnistys pysiytys sijainti hidastus kulma
RACE EVO Ei
KYLLA KYLLA KYLLA KYLLA KYLLA Ei sovelleta
All Files sovelleta
XP-endo Ei
. KYLLA KYLLA KYLLA KYLLA KYLLA Ei sovelleta
Treatment Glider sovelleta
XP-endo
Ei
Treatment KYLLA KYLLA KYLLA KYLLA KYLLA Ei sovelleta
sovelleta
Shaper
XP-endo
Ei
Treatment KYLLA KYLLA KYLLA KYLLA KYLLA Ei sovelleta
. sovelleta
Finisher
XP-endo N N Ei
KYLLA KYLLA KYLI KYLLA Ei sovelleta
Retreatment DR1 sovelleta
XP-endo
Retreatment Ei
KYLLA KYLLA KYLLA KYLLA KYLLA Ei sovelleta
Shaper (for GP sovelleta
removal)
XP-endo
Retreatment Ei
KYLLA KYLLA KYLLA KYLLA KYLLA Ei sovelleta
Shaper (for sovelleta
shaping)
XP-endo
N N Ei
Retreatment KYLLA KYLLA KYLI KYLLA Ei sovelleta
i sovelleta
Finisher R
R-Motion N
B KYLLA KYLLA KYLI El
11 files
Finisher
Ei
N KYLLA KYLLA KYLLA KYLLA KYLLA Ei sovelleta
11 files sovelleta




4.6  Laitteen parametrien asettaminen
Laitteen parametrien asettaminen:
1. Paaset laitteen parametreihin virran katkaisutilasta pitdmalld asetusnéppéintd "P" alhaalla ja

painamalla pddpainiketta.

Software Version

V1.0.1

2. Valitse haluttu parametri painamalla asetusndppdinta "P".
3. Aseta parametri painamalla sddtopainiketta "+"/"-" ja padpainiketta confirm.

4.6.1 Laitteen parametrien luettelo

Automaattinen virrankatkaisu
Auto Power OFF

5 min

Valmiustilassa laite kytkeytyy automaattisesti pois paéltéd asetetun ajastimen jélkeen.
Ajastinta voidaan sddtdd 3 minuutista 30 minuuttiin (1 minuutin askelin).

Auto Standby Scr
Auto Standby Scr Niyttd siirtyy automaattisesti takaisin valmiustilassa olevaan kiyttoliittymééin

30 sec asetetun ajastimen jélkeen.

Ajastin voidaan sd 3 sekunnista 30 sekuntiin (1 sekunnin askelin).

. Hallitseva kasi
Dominant Hand . . sase s aees P e o P cror e s
Laite voidaan sddtad vasen- tai oikeakdtiselle kayttdjélle (ndyton kdantdminen 180°).

Right
Kalibrointi
Varmista, ettd alkuperdinen vastakulma on asennettu ennen moottorin kalibroinnin
Calibration Kiynnistimisti
dynnistamista.
OFF OFF: Ei toimenpiteité.

ON: Moottorin kalibroinnin kdynnistiminen
Moottori on kalibroitava ennen ensimmiisté kéyttod ja voitelun jalkeen.

Aénimerkin ddnenvoimakkuus
Laitteen déinenvoimakkuutta voidaan séitdd vililld Vol. 0 - Vol. 4.
Vol.0: Mute.

Beeper Volume

Vol.3

Palauta oletusasetukset

Restore Defaults OFF: Ei toimenpiteita.

OFF ON: Laitteen parametrit palaavat alkuperidiseen asetukseen.

4.7 Momentin ylikuormitussuoja

Jos mitattu vadntémomenttikuorma ylittda vaantdmomenttirajan kiyton aikana, moottori kaantaa

automaattisesti pyorimissuunnan. Moottori palaa alkuperdiseen toimintatilaan (CW), kun
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vaidntomomenttikuorma laskee takaisin alle vaantomomenttirajan.

aj

= 0 e ) o=

Kuorman arvo on pienempi Kuormitusarvo on suurempi Kuormitusarvo on pienempi
kuin esiasetettu kuin esiasetettu kuin esiasetettu
vaidntomomenttiarvo vadntomomenttiarvo vadntomomenttiarvo

uudelleen.

& 4.7.1 Varoitukset

a) Edestakaisen liikkeen tilassa (REC), kun kuorman arvo on suurempi kuin vaintdomomentin
raja:
i.  jos Eteenpiin-kulma on suurempi kuin Takaisin-kulma, moottori kytkeytyy
automaattisesti vastapdividn pyorimaén (kddnteinen suunta).
ii.  jos kdénteiskulma on suurempi kuin etukulma, moottori kytkeytyy automaattisesti
myd&tapdivadn (eteenpdin).
b) Automaattinen peruutussuoja ei ole kdytettavissa CCW- ja ATR-tiloissa.
c) Automaattinen peruutussuojaus ei ehka toimi kunnolla, jos akun varaustaso on alhainen.
d) Jatkuvassa kuormituksessa moottori voi pysahtyd automaattisesti ylikuumenemisen vuoksi.

Talloin laitteesta on katkaistava virta riittdvan kauan, jotta se voi luonnollisesti jadhtya.
4.8  Apex-paikantimen rajoitukset

Kaikki olosuhteet eivit ole ihanteellisia juurikanavan pituuden arvioimiseksi. Tarkkaa signaalia ei

voida saada, jos juurikanavassa on alla luetellut olosuhteet.

Juurikanava, jossa on suuri apikaalinen foramen
Juurikanava, jossa on vaurion tai epatéydellisen kehityksen
vuoksi poikkeuksellisen suuri apikaalinen foramen, saattaa

hairitd sahkoistd signaalia.




Juurikanava, jossa on nestetti, joka valuu aukiosta.
Juurikanavassa oleva veri tai jokin muu neste, joka valuu
aukosta ja on kosketuksissa ientaskukudoksen kanssa,

saattaa hdirita sahkoistd signaalia.

Murtunut kruunu
Jos kruunu rikkoutuu ja osa ientaskukudoksesta tunkeutuu
kanavan aukkoa ymparoivdan onteloon, ientaskukudoksen

ja filen vilinen kosketus saattaa hiritd sahkoistd signaalia.

Murtunut hammas

Murtunut hammas saattaa héiritd sdhkoistd signaalia.

Uudelleenkdsitelty  juurikanava, joka on tdytetty
guttaperkkaa kiyttéen.
Guttaperkkaa sisiltivit roskat saattavat hiiritd sdhkoistd

signaalia.

Kruunu tai metalliproteesi koskettaa ientaskukudosta
Proteesin ja filen vilinen kosketus saattaa hiiritd sdhkdistd

signaalia.

/////////

Too dry

Erittdin kuiva juurikanava Kuiva kanava saattaa hairitd

séhkoistd signaalia.

5.  Vianmidritys

Epédonnistuminen

Mahdollinen syy

Ratkaisut

Moottorin kdsikappale ei pyori.

Laite EAL-tilassa
EAL-tila on tarkoitettu vain
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Siirtyminen CW-, CCW-, REC- tai
ATR-tilaan.




kanavamittaukseen.

Moottorin késikappaleen
kaynnistyksen jalkeen kuuluu

jatkuva adnimerkki.

Jatkuva @dnimerkki osoittaa, ettd
moottorin késikappale on CCW-
tilassa.

Pysiytd moottorin kisikappale ja

vaihda toimintatila CW-tilaan.

Kontrakulman kalibrointivirhe

Kalibrointivirhe, joka johtuu
vastakulmion voimakkaasta

vastuksesta

Puhdista vastakulma ja kalibroi se

uudelleen 6ljyn ruiskutuksen jilkeen.

Moottorin késikappaleen

lammitys

Kayttoaika on liian pitkd, kun
kaytt6tapa on reciprocating

motion mode.

Lopeta kaytto. Kdytéd, kun moottorin

kasikappaleen lampdtila laskee.

Kestoaika lyhenee latauksen

jélkeen.

Akun kapasiteetti pienenee.

Ota yhteytta paikalliseen jakelijaan.

Ei dantd

Adznimerkin ddnenvoimakkuus
asetettu O:aan.
Vol.0: Mute.

Aseta ddnimerkin

ddnenvoimakkuudeksi 1,2,3,4.

Jatkuvasti pyorivé viila on

juuttunut juurikanavaan.

Virheellinen spesifikaatioasetus.
Liian suuri tiedostojen

kuormitusmomentti.

Valitse CCW-tila, kidynnisti
moottorin kisikappale ja ota viila

ulos.

6. Puhdistus, desinfiointi ja sterilointi

6.1 Esipuhe

Hygienia- ja saniteettiturvallisuussyistd vastakulma (mukaan lukien O-rengas), huulikoukku,

kiinnike, silikonisuojus ja kosketusanturi on puhdistettava, desinfioitava ja steriloitava ennen

jokaista kéyttokertaa kontaminaation estimiseksi. Tdma koskee firstikédyttod sekd kaikkia

my6hempid kdyttokertoja.

6.2  Yleiset suositukset

a) Jokaisen kdyton jélkeen kaikki tartunnanaiheuttajien kanssa kosketuksiin joutuneet esineet

on puhdistettava desinfiointiaineella kylldstetyilld pyyhkeilla.

b) Kiéytdi OXYTECH® -desinfiointiliuosta tai miti tahansa muuta desinfiointiainetta, joka on

paikallisten kansallisten sdédnndsten (kuten VAH/DGHM-luettelon, CE-merkinndn, FDA:n

ja Health Canada -hyviksynnédn) mukainen ja desinfiointiliuoksen valmistajan I[FU:n

mukainen.

c) Ald upota vastakulmaa desinfiointiliuokseen tai ultradénihauteeseen.

d) Ali kéyti kloridipesuaineita.

e) Alikayti valkaisuaineita tai kloridisia desinfiointiaineita.

f) Kéytd oman turvallisuutesi vuoksi henkilokohtaisia suojavarusteita (késineet, silmélasit,
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maski).

g) Kayttdjd on vastuussa tuotteen ja vilineiden steriiliydesta.

h) Veden laadun on oltava paikallisten méardysten mukainen erityisesti viimeisessé

huuhteluvaiheessa tai pesu- ja desinfiointilaitteella.

i) Al steriloi moottorin kisikappaletta, AC-adapteria tai latausalustaa.

j)  Vastakulma on voideltava puhdistuksen ja desinfioinnin jalkeen, mutta ennen sterilointia

(ks. Iuku 7.2).

k) Steriloi endodonttiset filssit valmistajan kédyttoohjeiden mukaisesti.

6.3

Vaiheittainen menettely

# | Operaatio

Toimintatila

Varoitus

1 | Valmistelu

Irrota tarvikkeet (vastakappale,
huulikoukku, viilanpidin,
kosketussondi, silikonisuojus)

késikappaleesta ja alustasta.

2 | Automaattinen
puhdistus pesu- ja
desinfiointilaitteella

Laita lisédvarusteet
(supistuskulma, huulikoukku,
viilankiinnike, kosketusanturi,
silikonisuojus) pesu- ja
desinfiointilaitteeseen (Ao arvo
> 3000 tai vdhintddn 5 min 90
°C/194 °F).

- Vit kosketusta vastakulman ja
instrumenttien, sarjojen, tukien tai sdilididen
valilla.

- Noudata valmistajan antamia ohjeita ja
pitoisuuksia (katso my0s yleiset suositukset).
- Kaytd vain EN ISO 15883 -standardin
mukaista hyviksyttyd pesu- ja desinfiointilaitetta,
huolla ja kalibroi se sdannollisesti.

- Varmista, ettd lisdvarusteet (vastakulma,
huulikoukku, viilanpidin ja kosketusanturi,
silikonisuojus) ovat kuivia ennen seuraavaan
vaiheeseen siirtymistd.

2.3 bar (0.20 MPa-0.23 MPa), 4

minuutin ajan.

3 | Tarkastus Tarkasta lisdvarusteet - Likaantuneet lisdvarusteet (vastakulma,
(kantokulma, huulikoukku, huulikoukku, viilanpidin, kosketusanturi,
viilaklipsi, kosketusanturi silikonisuojus) on puhdistettava ja desinfioitava
silikonisuojus) ja lajittele pois uudellleen e

. - Voitele vastakulma riittdvilld suihkeella ennen
liset osat Voitel takul; ttavilld suihkeell
viatset osat pakkaamista.

4 | Pakkaus Pakkaa lisdvarusteet - Tarkista valmistajan antama pussin
(supistuskulma, huulikoukku, voimassaoloaika sdilyvyysajan marittamiseksi.
viilankiinnitin, kosketussondi, - Kiytd pakkauksia, jotka kestavit jopa 141 °C:n
silikonisuojus) (286 °F) lampdétilaa ja ovat EN ISO 11607 -

standardin mukaisia.
"Sterilointipusseihin".
5 | Sterilointi Hoyrysterilointi 134 °C:ssa, 2.0- | - Kéytd vain autoklaaveja, jotka tayttavit EN

13060, EN 285 vaatimukset.

- Kayti validoitua sterilointimenettelyd ISO
17665 -standardin mukaisesti.

- Noudata valmistajan antamia autoklaavilaitteen
huoltotoimenpiteitd.
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- Kiytd vain titd suositeltua
sterilointimenettelya.

- Tehokkuuden valvonta (pakkausten cheys,
kosteuden puuttuminen, sterilointi-
indikaattoreiden varimuutokset, fysikaalis-
kemialliset integraattorit, syklien parametrien
digitaaliset tallenteet).

- Valvotaan, ettei vastakulmassa ole korroosiota.
- Sailytetddn menettelytapojen jéljitettivyys.

6 | Varastointi Siilyti lisdvarusteet - Steriilisyyttd ei voida taata, jos pakkaus on
(vastakulma, huuli koukku, file | avattu, vahingoittunut tai marka.
clip, kosketusanturi, suojaava Tarkista pakkaus ja vastakulma ennen kayttod
silikonisuojus) (pakkauksen eheys, kosteus ja voimassaoloaika).
sterilointipakkauksessa kuivassa
ja puhtaassa ymparistossa.
7. Huolto

7.1 Kalibrointi

Suorita kalibrointi vastakulman vaihdon tai voitelun jilkeen (katso luku 4.6).

7.2 Vastakulman voitelu

Vastakulma on voideltava puhdistuksen ja desinfioinnin jdlkeen, mutta ennen sterilointia.

1. Kierrd 6ljyn ruiskutussuutin ljypulloon (noin 1-3 kierrosta).

2. Kytke suutin vastakulmasuuttimen padhan.

—T

3. Téytd vastakulma 6ljyll4, kunnes 6ljyé valuu ulos vastakulman péén osasta.

4.  Aseta vastakulma pystysuoraan vihintdan 30 minuutiksi, jotta yliméardinen 6ljy poistuu

painovoiman vaikutuksesta paityosan kautta.

&7 2.1 Varoitukset

a) Kaiytd vain alkuperdistd 6ljynruiskutussuutinta.

b) Moottorin késikappaleeseen ei saa lisétd oljya.

7.3  Akun lataaminen

1. Aseta verkkolaitteen pistoke latausaseman pistorasiaan ja varmista, ettd ne on kytketty
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74

a)

b)

a)

b)
©)

oikein.

Jatd noin 10 cm latausalustan ympdrille, jotta pistorasiaan ja virtajohtoon péadsee helposti

kasiksi.

Aseta moottorin késikappale latausalustaan (moottorin késikappaleen on oltava oikein

kohdistettu latausalustaan).

i.  Kun moottorin késikappale latautuu, latausalustan LED-merkkivalo flashaa.

ii. Kun moottorin késikappale on ladattu tdyteen, latausalustan LED-merkkivalo palaa
aina.

Irrota verkkolaite latauksen jélkeen.
AKun vaihto

Kytke laitteeseen virta.

Avaa kuminen suojus pinsetilld tai ruuvimeisselilld ja irrota ruuvi.
Irrota paristokotelon kansi.

Poista vanha akku ja irrota liitin.

Kytke uusi alkuperdinen akku ja aseta se moottorin késikappaleeseen.
Aseta kansi ja ruuvi takaisin paikalleen.

Varoitukset

Kayti vain alkuperdistd paristoa.

On suositeltavaa ottaa yhteyttd paikalliseen jalleenmyyjdédn akun vaihtamiseksi.

Varastointi

Laite ja lisévarusteet on séilytettdva huoneessa, jossa suhteellinen kosteus on 10 % ~ 93 %,
ilmanpaine on 70 kPa ~ 106 kPa ja lampétila on -20 °C ~ +55 °C.

Poista laitteen akku, jos laitetta sdilytetdén pitkdan.

Kuljetus

Viltd liiallisia iskuja kuljetuksen aikana.
Al siilytd yhdessd vaarallisten aineiden kanssa kuljetuksen aikana.

Viltd auringolle, sateelle ja lumelle altistumista kuljetuksen aikana.

24



10. Ympiristonsuojelu
Hévitd tuote paikallisten lakien mukaisesti.

11. Myynnin jilkeinen palvelu

a) Téama paketti ei sisélld varaosia tai lisdvarusteita korjaushuoltoa varten.

b) Myynnin jélkeisen huollon saa suorittaa vain hyviaksytty henkilokunta.

12. Symboliohjeet

@ Seuraa kéyttoohjeita
M Valmistuspadivamaard
*

ﬂ Tyypin B sovellettu osa

!PXO Tavalliset laitteet

ﬂ Kéytetddn vain sisétiloissa

Sarjanumero

Valmistaja

Luokan II laitteet

O Kl

Elpyminen

o

Pidi kuivana

Laitteiden
vaatimustenmukaisuus
WEEE-direktiivi

Kisittele varovasti

I )

sssec
Kosteusrajoitus _wcji/ Lampatilan rajoittaminen

Ilmanpaine  varastointia
P c €°"7 CE-merkitty tuote

varten

?
&)
£9
A Varoitus [ji] elFU
fkg.chiifu

Valtuutettu edustaja EUROOPAN YHTEISOSSA

Valtuutettu edustaja CH:ssa

13. Lausunto

Kaikki oikeudet tuotteen muuttamiseen pidétetddn valmistajalle ilman erillistd ilmoitusta. Kuvat
ovat vain viitteellisid. Tulkintaoikeudet kuuluvat GUILIN WOODPECKER MEDICAL
INSTRUMENT CO., LTD: lle. Teollinen muotoilu, sisdinen rakenne, jne. ovat vaatineet useita

patentteja WOODPECKER, kopio tai vddrennetty tuote on otettava oikeudellinen vastuu.
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14. EMC-vaatimustenmukaisuusvakuutus

Laite on testattu ja homologoitu EN 60601-1-2 -standardin mukaisesti EMC:n osalta. Tama ei
takaa milldén tavalla, etteivit sahkomagneettiset héiriét vaikuttaisi tahén laitteeseen Vilté laitteen
kéyttod voimakkaan sahkomagneettisen siteilyn ymparistossa.

14.1 Tekninen kuvaus sihkomagneettisista piistoisti

Taulukko 1: Ohjeet ja ilmoitus - séhkomagneettiset padstot

Malli Rooter® X3000 on tarkoitettu kiytettiviksi jiljempiani mairitellyssi sihkomagneettisessa ympéristossi.

Asiakkaan tai mallin Rooter® X3000 kiyttijin on varmistettava, etti mallia kilytetiin tillaisessa ympiiristossi.

Pédstotesti Vaatimustenmukaisuus | Séhkomagneettinen ympiristo - ohjeet

RF-piistot Ryhma 1 Malli Rooter® X3000 kéyttéd RF-energiaa vain sisdiseen toimintaan.

CISPR 11 Siksi sen RF-pddstot ovat hyvin vahiisia eivitkd todennikoisesti
aiheuta hairiita laheisissd elektronisissa laitteissa.

RF-piistot B-luokka Malli Rooter® X3000 soveltuu kiytettdviksi kaikissa laitoksissa,

CISPR11 mydJs kotitalouskdyttoon tarkoitetuissa laitoksissa ja niissé, jotka on

Harmoniset paastot Luokka A suoraan liitetty julkiseen pienvolta ge -sdhkoverkkoon, joka syottad

IEC 61000-3-2 kotitalouskayttoon tarkoitettuja rakennuksia.

Jannitteen vaihtelut / | Vastaa

vilkyntépaastot

1EC 61000-3-3

14.2 Sihkomagneettista hiirionsietoa koskeva tekninen kuvaus

Taulukko 2: Ohjeet ja julistus - sahkomagneettinen hdiriénsieto

Malli Rooter® X3000 on tarkoitettu kéytettévi

Asiakkaan tai mallin Rooter® X3000 kiyttdjin on varmistettava, etti sitd kdytetddn tillaisessa ympiristds:

ksi jaljempéna madritellyssa

dhkomagneettisessa ympéristossa.

+15kV ilmaa

Immuniteettitesti IEC 60601 testitaso Vaatimustenmukaisuuden | Séhkomagneettinen ymparisto - ohjeet
taso

Sahkostaattinen +8kV kosketin +8kV kosketin Lattioiden tulisi olla puuta, betonia tai

purkaus (ESD) +2, +4, 8, £15kV +2, +4, £8, +15kV ilmaa | keraamisia laattoja. Jos lattiat on

1EC 61000-4-2 ilmaa +2, +4, +8, +2, +4, £8, +15kV ilmaa | paillystetty synteettiselld materiaalilla,

suhteellisen kosteuden on oltava

vihintddn 30 %.

Nopea sahkoinen

+2kV virtaldhteiden

+2kV virtaldhteiden

Verkkovirran laadun on vastattava

+0,5, £1, £2kV:n linja

maadoitukseen.

+0,5, £1, £2kV:n linja

maadoitukseen.

transientti/purkaus osalta osalta tyypillistd kaupallista tai

1IEC 61000-4-4 +1kV tulo- sairaalaymparistod.
/léhtojohdoille

Ylijannite +0,5, £1kV linjasta +0,5, £1kV linjasta Verkkovirran laadun on vastattava

IEC 61000-4-5 linjaan. linjaan. tyypillistd kaupallista tai

sairaalaympéristod.

Jénnitteen alenemat,

lyhyet keskeytykset ja

<5%UT (>95 %
UT:n notkahdus) 0,5

<5% UT (>95 % UT:n
notkahdus) 0,5 jakson

Verkkovirran laadun on vastattava

tyypillistd kaupallista tai
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Jjannitteen vaihtelut

jakson ajan <5 % UT

ajan <5 % UT (>95 %

sairaalaympiristdd. Jos Rooter® X3000-

Hz) magneettikenttd

virtaldhteen (>95 % UT:n UT:n notkahdus) 1 mallien kdyttija tarvitsee jatkuvaa
syottjohdoissa IEC notkahdus) 1 jakson jakson ajan 70% UT toimintaa sihkoverkon katkosten aikana,
61000-4-11 ajan 70% UT (30% (30% UT:n notkahdus) on suositeltavaa, ettd Rooter® X3000-
UT:n notkahdus) 25 25 jakson ajan <5 % UT | mallit saavat virtansa
jakson ajan <5 % UT (>95 % UT:n notkahdus) | keskeytymittomasti virtaldhteesti tai
(>95 % UT:n 250 jakson ajan. akusta.
notkahdus) 250 jakson
ajan.
Tehotaajuus (50/60 30A/m 30A/m Tehotaajuisten magneettikenttien tulisi

olla tasoilla, jotka ovat tyypillisid

1EC 61000-4-8 tyypilliselle paikalle tyypillisessd

kaupallisessa tai sairaalaympiristossd.

HUOMAUTUS: UT on vaihtovirtaverkkojéannite ennen testitasoa.

Taulukko 3: Ohjeet ja julistus - sihkomagneettinen héirionsieto johtuvan RF:n ja siteilevéin RF:n

osalta.

Malli Rooter® X3000 on tarkoitettu kiytettiviksi jiljempiani mairitellyssi sihkomagneettisessa ympéristossi.

Asiakkaan tai mallin Rooter® X3000 kiyttijin on varmistettava, etti siti kilytetiin tillaisessa ympiiristossi.

Immuniteettitesti | IEC 60601 | Vaatimustenmukaisuuden | Sahkomagneettinen ympiristo - ohjeet
testitaso taso
Kannettavia ja siirrettdvid RF-viestintélaitteita ei saa
kéyttdd ldhempénd mitdén mallien Rooter® X3000 osaa,
kaapelit mukaan lukien, kuin suositeltu etdisyys, joka
lasketaan ldhettimen taajuuteen sovellettavan yhtdlon
3 Vrms perusteella.
150 kHz - Suositeltu etdisyys toisistaan
80 d=1.2xP1/2
Johdettu RF IEC
MHz d=2xP1/2
61000-4-6
6 Vrms 3V d=1,2xP1/2 80 MHz - 800 MHz
Johdettu RF IEC
ISM- 6V d=2,3xP1/2 800 MHz-2,7 GHz:n taajuudet
61000-4-6 . . i . .
K taajuusalue [ 3V/m jossa P on ldhettimen suurin ldhtoteho watteina (W)
Siteily RF IEC i L . i
3V/m ldhettimen valmistajan mukaan ja d on suositeltu
61000-4-3
80 MHz-2,7 etdisyys metreind (m).
MHz Séhkomagneettisessa paikkatutkimuksessa madritettyjen
GHz kiinteiden RF-ldhettimien kenttdvoimakkuuksien (a.)
tulisi olla alle vaatimustenmukaisuustason kullakin
taajuusalueella (b.).
Seuraavalla symbolilla merkittyjen laitteiden
laheisyydessé voi esiintyd hairioité:

HUOMAUTUS 1: 80 MHz:n ja 800 MHz:n taajuusalueilla sovelletaan korkeampaa taajuusaluetta.
HUOMAUTUS 2: Niitd ohjeita ei valttimattd sovelleta kaikissa tilanteissa. Séhkomagneettinen eteneminen on

riippuvainen rakenteiden, esineiden ja ihmisten aiheuttamasta absorptiosta ja reflektiosta.

a. Kiintedsti asennettujen ldhettimien, kuten radiopuhelinten (matkapuhelinten ja langattomien puhelinten)

tukiasemien ja matkaradioiden, radioamatdorien, AM- ja FM-radioldhetysten ja televisiolahetysten

kenttavoimakkuutta ei voida ennustaa teoreettisesti tarkasti. Sdhkomagneettisen ympériston arvioimiseksi olisi
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harkittava sahkomagneettisen sijaintitutkimuksen tekemisté, jotta voidaan arvioida radioldhettimien aiheuttamaa
sihkdmagneettista ympéristdd. Jos mitattu kentédnvoimakkuus paikassa, jossa mallia Rooter® X3000 kiytetéén,
ylittdd ylld olevan sovellettavan RF-vaatimustenmukaisuustason, mallia Rooter® X3000 on tarkkailtava
normaalin toiminnan varmistamiseksi. Jos havaitaan epédnormaalia toimintaa, lisdtoimenpiteet voivat olla
tarpeen, kuten mallin Rooter® X3000 uudelleen suuntaaminen tai siirtiminen.

b. Taajuusalueella 150 kHz-80 MHz kentidn voimakkuuden on oltava alle 3 V/m.

Taulukko 4: Suositeltavat etdisyydet kannettavien ja siirrettivien RF-viestintdlaitteiden ja mallin

vililld Rooter® X3000

Malli Rooter® X3000 on tarkoitettu kiytettéviksi sihkomagneettisessa ympiristossi, jossa siteilevit RF-hiiridt ovat
hallinnassa. Asiakas tai mallin Rooter® X3000 kiyttdjd voi auttaa estimaén sihkdmagneettisia hiriditd pitimalld
kannettavien ja siirrettdvien RF-viestintilaitteiden (lihettimien) ja mallin Rooter® X3000 vilisen vihimmiisetiisyyden

alla olevan suosituksen mukaisesti viestintilaitteen enimmaisldhttehon mukaan.

Erotusetidisyys lahettimen taajuuden mukaan [m].
Lihettimen nimellinen
X X 150 kHz - 80 MHz 80MHz - 800MHz 800 MHz - 2,7 GHz
enimmaisldht6teho [W]
d=1.2xP1/2 d=1.2xP1/2 d=2.3xP1/2
0,01 0.12 0.12 0.23
0,1 0.38 0.38 0.73
1 1.2 1.2 2.3
10 3.8 3.8 7.3
100 12 12 23

Jos ldhetin on mitoitettu sellaiselle suurimmalle 1dhtéteholle, jota ei ole mainittu edelld, suositeltu etdisyys d metreind
(m) voidaan arvioida kdyttamalla ldhettimen taajuuteen sovellettavaa yhtélod, jossa P on ldhettimen suurin ldhtdteho
watteina (W), joka on ilmoitettu ldhettimen valmistajan mukaan.

HUOMAUTUS 1: 80 MHz:n ja 800 MHz:n taajuusalueilla sovelletaan korkeamman taajuusalueen erotteluetéisyytta.
HUOMAUTUS 2: Niitd ohjeita ei valttimattd sovelleta kaikissa tilanteissa. Sdhkdmagneettiseen etenemiseen

vaikuttavat rakenteiden, esineiden ja ihmisten aiheuttama absorptio ja heijastus.
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