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1.  Uriin tamtim

1.1  Cihazin tamm

Rooter® X3000 cihazi, entegre bir kok kanal apeks bulucuya sahip kablosuz bir endo motordur.
Dis kok kanallarinin hazirlanmast igin bir endo motor olarak veya kdk kanali ¢alisma
uzunlugunun belirlenmesine yardimci olmak i¢in bir apeks bulucu cihaz olarak kullanilabilir.
Ayrica kanal i¢indeki endodontik alet daldirmasinin géreceli konumunu izlerken kanallar

hazirlamak i¢in de kullanilabilir (kombine Motor ve Apeks bulucu modu).

Ana diigme

/OLED ekran

| _—Ayar diigmesi "P"
| —Ayardigmesi "+"
| _—Ayar digmesi "-"

Sarj tabani

Sarj LED gostergesi

— (GRa ]

1.2 Bilesenler ve aksesuarlar

# Tanimlama Referans FKG

1 | Motor el aleti 08.971.00.001.FK




2 | Sarj tabam 08.971.00.002.FK
3 | Kontra ag1 [4.7/1] 08.971.00.003.FK
4 | Sprey noozle 08.971.00.004.FK
5 | Olgiim teli 08.971.00.005.FK
6 | Dosya klibi 08.971.00.006.FK
7 | Dudak kancasi 08.971.00.007.FK
8 | Dokunmatik prob 08.971.00.008.FK
9 | Koruyucu silikon kapak 08.971.00.009.FK
10 | "O" halkast 08.971.00.010.FK
11 | Evrensel AC-Adaptér 08.971.00.011.FK
12 | Lityum-iyon pil 08.971.00.013.FK
13 | Olgiim Teli - USB - C 08.971.00.014.FK

Kullanic1 kilavuzu

Paket igerik listesi

1. Motor el aleti

2. Motor el aleti

am

3. Kontra-ag1

4.Sprey noozle

5. Olgiim teli

6. Dosya klipsi
7. Dudak kancast

—

8. Dokunmatik prob

LCETE N

9. Koruyucu silikon kapak

O

10. O-ring

11. AC-Adaptor



1.3

a)
b)

<)

d)

&1.4

Teknik 6zellikler

Motor el aleti lityum pil 6zellikleri
3.7V /2000mAh

Gii¢ adaptdrii 6zellikleri

Girig: ~100V-240V 50Hz/60Hz 400mA
Cikis: DCSV/1A

Motor piyasemeni mekanik dzellikleri
Tork araligi: 0.4Ncm-4.0Ncm

Hiz araligr: 100rpm-3.300rpm
Kablosuz sarj 6zellikleri

Frekans araligi: 112-205KHz

Uriiniin maksimum RF ¢ikis giicii: 9.46dBuA/m@3m

Uyarilar

Liitfen ilk galigtirmadan 6nce bu Kullanim Kilavuzunu dikkatlice okuyun.

a)

b)

<)

d)

D)

g)

h)

i)

k)

Bu cihazi kullanim amaci disinda kullanmayin (bkz. Bolim 1.9).

Yalnizca orijinal bilesenleri ve aksesuarlari kullanin.

Torku ve hiz1 her zaman ege tireticisinin tavsiyelerine gore ayarlayin.

Motor el aletini ¢aligtirmadan 6nce kontra agmnin iyi baglandigindan emin olun (bkz.
Bolim 2.1).

Motor el aletini ¢aligtirmadan 6nce aletin iyi baglandigindan ve kilitlendiginden emin olun
(bkz. Bolim 2.2).

Motor ¢alisirken kontra agiy1 baglamayin veya baglantisini kesmeyin.

Motor ¢alisirken cihazin baglantisini kesmeyin.

Cihaz istediginiz zaman KAPATABILDIGINiZDEN emin olun.

Cihaz giivenilir bir ortamda ¢alistirin ve saklayin (bkz. Boliim 1.7 ve Bolim 8).

Cihaz floresan lambalarin, radyo verici cihazlarin, uzaktan kumanda cihazlarinin, el tipi ve
mobil yiiksek frekansli iletisim cihazlarmin yakininda kullanmayin.

Motor el aleti, gli¢ adaptorii ve sarj tabani otoklavlanamaz (bkz. Bolim 6).

Lityum pili talimatlara gore degistirin (bkz. Bolim 7.4).



m)

n)
0)
p)
Q

1.5

Cihaz tizerinde herhangi bir degisiklik veya modifikasyon yapmayin. Cihazda yapilacak
herhangi bir degisiklik, modifikasyon veya baska bir degisiklik giivenlik diizenlemelerini
ihlal edebilir ve padent'e zarar verebilir.

Motor el aletinin sik sik asir1 1sinmast durumunda, yerel bir distribiitorle iletisime gegin.
Cihazi dogrudan veya dolayli olarak 1s1 kaynaklarmin yakinina yerlestirmeyin.

Cihazin tizerini rtmeyin.

Uzun siireli saklama durumunda cihazin pilini ¢ikarin.

Onemli 6nlemler

Bu 6nlemler, giivenli ¢alisma ve kullanim saglamak igin kritik dneme sahiptir.

a)

b)
<)
1.6
a)
b)
<)
d
D)

1.7
a)
b)
©)

Bu cihazi implante kalp pili, defibrilatdr veya diger implante edilebilir cihazlari olan
hastalarda kullanmayin.

Bu cihazi Hemofili hastalarinda kullanmayn.

Kalp hastalig1 olan hastalarda, hamile kadinlarda ve kiigiik ¢ocuklarda dikkatli kullanin.

Cihaz giivenlik stmflandirmasi

Calisma modu tipi: Siirekli ¢alisan elektromedikal cihaz

Elektrik ¢arpmasina karsi koruma tiirii: Dahili gii¢ kaynagi ile Simif II ekipman
Elektrik ¢carpmasina karsi koruma derecesi: B tipi uygulanan parga

Zararli su girigine karst koruma derecesi: Siradan ekipman (IPX0)

Hava, oksijen veya nitroz oksit ile yanici bir anestezik karisimin varliginda giivenlik
derecesi uygulamasi: Ekipman hava, oksijen veya nitr6z oksit ile yanici anestezik karisim
varligida kullanilamaz.

Uygulanan parga: kontra ac1, dudak kancast, ege klipsi, dokunma probu.

Uygulanan par¢anin temas siiresi: 1 ila 10 dakika.

Uygulanan par¢anin maksimum sicakligi: 46.6°C.

Cevresel parametreler

Caligma ortam sicakhigr: +5°C ~ +40°C

Calisma bagil nemi: %30 ~ %75

Calisma atmosferik basinci: 70kPa ~ 106kPa
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a)

b)
1.9

a)

b)

2.1.3

3.

Kullanic1 yeterliligi

Cihaz, yasal olarak kalifiye dis hekimleri tarafindan hastanede veya klinikte
caligtirilmalidir.

Operatoriin kok kanal apeks bulucusuna agina oldugu varsayilmaktadir.

Kullanim amaci

Rooter® X3000, dis kék kanali tedavisi (endodontik egeler) igin tasarlanan mekanik aletleri
calistirmay1 amaglayan bir elektro-tibbi cihaz olan bir endo motordur.

Buna ek olarak, ¢alisma uzunlugunun belirlenmesine yardimei olmasi amaglanmigtir

(apeks bulucu islevi).
Cihaz kurulum talimatlar:

Kontra-a¢1 kurulumu

ilk kullanimdan &nce ve her tedaviden sonra

Kontra agty1 temizleyin ve dezenfekte edin (bkz. Bolim 6).

Kontra ag1y1 yaglayin (bkz. Bélim 7.2).

Kontra ag1y1 sterilize edin (bkz. Bolim 6).

Uyarilar

Yalnizca orijinal kontra agiy1 kullanim.

Motor el aletini ¢alistirmadan 6nce kontra aginin iyi baglandigindan emin olun.
Motor galisirken kontra agiy1 baglamayin veya baglantisini kesmeyin.

Kontra aginin baglanmasi

Kontra a¢inin ii¢ pimini motor piyasemeninin konumlandirma yuvalari ile hizalaymn.

Kontra agty1 yatay olarak itin. Bir "klik" sesi kurulumun yerinde oldugunu gosterir.

Kontra ag1 360° serbestge donebilmelidir.



2.1.4 Kontra aginin baglantisin1 kesin

Kontra ag1y1 yatay olarak disar gekin.

D upn

2.2 Dosya kurulumu
A 2.2.1 Uyanlar
a) Aletlerin ISO1797 standardina uygun oldugundan emin olun (Déner ve salinimli aletler
i¢in saftlar).
b) Basma diigmesini basili tutmadan dosyalari baglamak ve ayirmak kontra-aginin aynasina
zarar verebilir.
¢) Parmaklarinizin yaralanmasini 6nlemek igin dosyalari kullanirken dikkatli olun.
d) Motor el aletini ¢alistirmadan 6nce egenin iyice baglandigindan ve kilitlendiginden emin
olun.
e) Motor calisirken dosyanin baglantisini kesmeyin.
2.2.2 Dosya baglama
Egeyi kontra agili bashigin deligine takin.
1. Kontra aginin iizerindeki Basma diigmesini basili tutun ve dosyay itin.
2. iterken, egeyi sap1 kontra-agili mandal olugu ile hizalanana kadar saat yoniinde ve saat
yoniiniin tersine dondiiriin.
3.  Saft hizalandiginda ve yerine oturdugunda, egeyi kontra agida kilitlemek igin itme

diigmesini birakin.



Basmali Diigme

2.2.3 Bir file baglantisin1 kesme

Basma diigmesini basili tutun ve filmi disar1 ¢ekin.

4,

rd

2.3 Apex yer belirleyici kurulumu

& 2.3.1 Uyarnlar

a) Apeks konum belirleyici modunda, file klipsi fileyi diizgiin bir sekilde tutmalidir.

OK

NG

b) Kétii veya yanlig baglanti sinyali durumunda, 6l¢iim kablosunu degistirin.

¢) Apeks bulucu modunda, daha iyi goriis agis1 elde etmek i¢in motor piyasemeninin sarj

tabanina takilmasi 6nerilir.




d) Apeks bulucu, disin anatomik apeksini degil kanal apikal foramenini tespit eder. Bu durum

apeks bulucu sinyali ile X-1g1n1 goriintlisii arasindaki bazi farkliliklar agiklayabilir.

e) Calisma uzunlugunun belirlenmesi i¢in tiim kosullar ideal degildir. Apeks konum
belirleyici sinirlamalari hakkinda bilgi edinmek i¢in Boliim 4.8'e bakin.
2.3.2  Apeks bulucu kablolarin baglanmasi

1. Olgiim kablosunu motor el aletine baglayin (arkadaki USB soketi).

2. Dudak kancasini 6lgiim kablosunun beyaz soketine baglayn.
3. Fis klipsini 6l¢im kablosunun siyah soketine baglaym (kombine Motor ve Apeks konum

belirleyici modunda bu gerekli degildir).



Dosya klibi

Siyah

Beyaz

.%\Q

Dudak kancasi

2.3.3 Baglant1 testi
Her kullanimdan 6nce baglanti kalitesinin kontrol edilmesi 6nemle tavsiye edilir.
1. Apex konum belirleyici modunda, tutucuyu dudak kancasina klipsleyin ve asagida

gosterildigi gibi tiim gosterge ¢ubuklarinin yandigini kontrol edin:

2. Birlesik Motor ve Apeks konum belirleyici modunda, dudak kancasina file ile dokunun ve

asagida gosterildigi gibi tim gosterge ¢ubuklarmim yandigmi kontrol edin:

3. Cihaz Calisma modlar1 ve ekran arayiizii

3.1 Motor modlari
3.1.1 CW Calisma Modu (Saat yoniinde siirekli doniis modu)

9



Bu modda, motor el aleti sadece saat yoniinde doner (ileri yon).

M1 300rpm

mcw 2.0Ncm

3.1.2 CCW Caligma Modu (Saat yoniiniin tersine siirekli doniis modu)
Bu modda, motor piyasemeni sadece saat yoniiniin tersine doner (ters yon).

Bu modda, siirekli olarak gift bip sesi duyulur.

3.1.3 REC Calisma Modu (Pistonlu hareket modu)

Bu modda, motor piyasemeni sadece ileri geri hareket iiretir (F: ileri ag1, R: Geri ag1).

M1 F:30°
mmiREC R:150°

3.1.4 ATR Calisgma Modu (Uyarlanabilir Tork Ters modu)
Bu modda, motor el aleti saat yoniinde doner ve file izerindeki tork yiikii ayarlanan tork

limitinden yiiksek oldugunda ileri geri hareket olusturur.

M1 300rpm

m1ATR 1.0Ncm

3.2 Apex yer belirleyici Calisma modu
3.2.1 EAL Calisma Modu (Elektronik Apeks Konumlandirict)
Bu mod sadece ¢alisma uzunlugunun belirlenmesi i¢in tasarlanmugtir.

Bu modda motor el aleti ¢aligmaz.

MO AIP|||||||!

1

s EAL

3




3.3 Kombine Motor ve Apeks konum belirleyici Calisma modu

Bir file kanalin i¢indeyken ve dudak kancasi hastanin dudagiyla temas halindeyken, cihaz

otomatik olarak kombine Motor ve Apeks bulucu moduna girer.

D

2

3.4  Ekran arayiizii

Stand-by arayiizleri
Motor galismazken, ekranda motorun gergek ayarlari gosterilir.
a. Kullanict Programi (M0-M9) veya Uretici 6n ayar programi (bkz.
Bolim 4.5)
b. Akii seviyesi
aaper 250rpm (g c. Ayarlanan hiz (rpm)
d. Tork sinirini ayarlaym (Nem)
e. Motor Caligma modu
f. leri ag1y1 ayarlayin (°deg)
g. Ters ag1y1 ayarlayin (°deg)

Motor Caligma arayiizii

Motor calisirken, ekranda file tizerindeki tork yiikii gosterilir.
a. Ayarlanan hiz (rpm)
b. Tork smirmi ayarlayin (Ncm)
c. Gergek zamanli tork (Nem)

d. Tork gosterge dlgegi (Nem)

Kombine Motor ve
Apex yer belirleyici Calisma arayiizii
a. Dosya ilerleme gosterge gubugu

b. Dosya ilerleme gosterge numarasi

TTEEVEFETI
(=] Q k=] o =

@ o - <

1.0, 2.0, 3.0 (a) ve "00"-"16" (b) sayilar mutlak bir uzunlugu temsil

etmemektedir. Sadece apikal foramene dogru goreceli file pozisyonunu
gosterir. Bu sayilar ¢alisma uzunlugunun belirlenmesine yardimer olmak igin

kullanilir.




c. Apikal foramen (AP)
"00" (b) dijital numarasi filetin apikal foramene ulastigin1 gosterir. "-1" ve "-

2" dijital sayilar1 (b) filetin apikal forameni gectigini gosterir.

d Apex konum belirleyici Calisma arayiizii (EAL modu)
a. Kullanict Programi (M0-M9)
a c b. Akii seviyesi
b c. Dosya konumu gosterge gubugu

d. Apikal referans noktast

e. Motor Calisma modu

4. Cihaz kullanim talimatlar:

4.1  Ayar arayiizii ve diigme agiklamasi

Ayar diigmesi "P"

Ana diigme Ekran goriintiisii Ayarlama diigmesi "-"

CI- é@@

Ayarlama diigmesi "+"

4.2  Cihaz agin ve kapatin

1. Cihaz1 agmak i¢in Ana diigmeye basin. Cihaz bekleme durumuna geger.

Ekranda en son kullanilan programin bekleme arayiizii gésterilir. Ornegin:

XP-endo T.

shaper  1000rpm

R-Motion

Allfiles F: auto

1 cw 1.0Ncm

B RrRec R auto

or or

2. Motoru bekleme durumundan baglatmak i¢in Ana diigmeye basin.

Ekran, kullanilan programa gore galisma arayiiziinii gdsterir. Ornegin:

3. Motoru durdurmak i¢in Ana diigmeye tekrar basin. Cihaz bekleme durumuna geri doner.
4. Cihaz1 kapatmak i¢in, Ayar diigmesi "P "yi basili tutun ve Ana diigmeye basin.

Stand-by durumunda, cihaz 5 dakika sonra otomatik olarak kapanacaktir.



4.3

Kullanic1 Programlarim Secin

Cihaz 10 adet hafizaya alinmis Kullanici Programi (M0-M9) ve 10 adet 6nceden ayarlanmis FKG

Dosya Sistemi igerir ve bunlar dogrudan stand-by durumundan kullanilabilir.

1.

44

& 441

a)
b)
<)
d
e)
442

Bekleme durumundan bir program segmek igin Ayarlama diigmesine "+"/"-" basin.

RACE EVO

MO 250rpm aimes  1000rpm

W} cw 2.0Ncm J ] cw 1.5Ncm

XP-endo T. XP-endo T.

smaper  1000rpm Fnsner 1000rpm o 1000rpm
B} cw 1.0Ncm B} cw 1.0Ncm ]} cw 1.5Ncm

XP-endo R

Fmsnerr  1000rpm

R-Motion

1000rpm Al fles F: auto

B CcW 1.0Ncm w1 cw 1.0Ncm mmIrec R:auto

> >

Belirli bir FKG Dosya Sistemi segmek i¢in Boliim 4.5'e bakin.
Kullanic1 Programm parametrelerini ayarlama

Uyarilar

Motoru galistirmadan 6nce Caligma Modunun uygun oldugundan emin olun.

Tiim parametreler file tireticisinin 6nerilerine gore ayarlanmalidir.

Motor el aletini ¢alistirmadan 6nce tiim parametrelerin dogrulandigindan emin olun.
MO0-M9 Kullanici Programlari Kullanici tarafindan degistirilen parametreler hafizaya alinir.
FKG Dosya Sistemleri parametreleri kullanici tarafindan degistirilemez (bkz. Boliim 4.5).

Parametre ayar1

Bekleme durumundan Kullanici Programi parametrelerini degistirmek igin:

1.

Istenen parametreyi segmek icin Ayar diigmesine "P" basin.
Parametre ayarini degistirmek i¢in Ayarlama diigmesine "+"/"-" basin.
Ana diigmeye basm veya onaylamak igin 5 saniye bekleyin.

Kullanici Programi parametreleri listesi

Calisma Modunu Ayarla
Calisma modlart listesi: CW, CCW, REC, ATR, EAL (modlarin agiklamast igin
Bolim 3'e bakin)

Operation Mode
cw

Calisma Hizim Ayarlama
Siirekli doniis modlarmda (CW ve CCW), ¢alisma hiz1 100 rpm ile 3'300 rpm

arasinda ayarlanabilir (50 rpm'lik artislarla).
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REC modunda, ¢alisma hizi 100 rpm ila 500 rpm (50 rpm'lik artislarla) arasinda
ayarlanabilir.

ATR modunda, ¢alisma hizi 100 rpm ila 500 rpm arasinda ayarlanabilir (50 rpm'lik
artislarla).

REC ve ATR modlarinda, ¢alisma hizi tek bir ag1 hareketinin ortalama hizini

temsil eder (hem ileri hem de Geri agilar igin ayarlanan hiz).

Torque Limit

1.0Ncm

Tork Limitini Ayarla
CW siirekli doniis modunda, tork limiti ayarlanan hiza bagli olarak 0.4Ncm ila
4.0Ncm arasinda ayarlanabilir:

¢ [1100-200rpm Maksimum tork siniri: 4.0Ncm

* [1250-400rpm Maksimum tork siniri: 3.5Nem

¢ [1450-650rpm Maksimum tork sinir1: 3.0Ncm

* [1700-950rpm Maksimum tork siniri: 2.5Necm

* [11'000-1'450rpm Maksimum tork siniri: 2.0Ncm

¢ [11'500-1'950rpm Maksimum tork smirt: 1.5Nem

® [12'000-3'300rpm Maksimum tork siniri: 1.0Ncm
REC modunda, tork limiti ayarlanan hiza bagli olarak 2.0Ncm ila 4.0Ncm arasinda
ayarlanabilir:

¢ [1100-250rpm Maksimum tork limiti: 4.0Ncm

* [1300-400rpm Maksimum tork siniri: 3.5Necm

¢ [1450-500rpm Maksimum tork sinir1: 3.0Ncm
ATR modunda, Tetikleme Torku 0.4Ncm ila 3.0Ncm arasinda ayarlanabilir.

CCW siirekli doniis modunda tork limiti ayarlanamaz.

Apical Action
OFF

Apikal Eylemi Ayarlaym

Apikal eylem, file ayarlanan apikal referans noktasina ulastiginda uygulanir (bkz.
Flas Cubugu Konumu)

KAPALI: Apikal Eylemi Devre Dis1 Birak

STOP: file referans noktasina ulastiginda motor otomatik olarak durur. file referans
noktasindan ¢ekildiginde motor otomatik olarak yeniden baglar.

TERS: file referans noktasina ulagtiginda motor otomatik olarak doniis yoniinii
tersine gevirir. file referans noktasindan ¢ekildiginde motor otomatik olarak ilk

doniis yoniine geri doner.

Auto Start
OFF

Otomatik Baglatmay1 Ayarla

KAPALI: Otomatik Baslatmay1 devre dis1 birakin (motor el aletini baglatmak i¢in
Ana diigme gereklidir).

ACIK: file kanala yerlestirildiginde motor otomatik olarak ¢alisir (file ilerleme

gostergesi 2 cubuk gosterdiginden itibaren).

Auto Stop

OFF

Otomatik Durdurmay1 Ayarla

KAPALI: Otomatik Durdurmayi devre dis1 birakir (motor el aletini durdurmak igin
Ana diigme gereklidir).

ACIK: file kanaldan ¢ikarildiginda motor otomatik olarak durur.

Flash Bar Position

Flas Cubugu Konumunu Ayarlama (Apikal referans noktast)

Apikal referans noktasi (flash bar) 2 ile AP (Apikal foramen) arasinda
ayarlanabilir. (0.5 file ucunun fizyolojik apikal foramene ¢ok yakin oldugunu
gosterir) Apikal Eylem ve Apikal Yavaslama apikal referans noktasi tarafindan

tetiklenir.




Apical Slow Down

OFF

Apical Slow Down
200rpm

Apikal Yavaglamay1 Ayarlaym

Apikal Yavaslatma etkinlestirildiginde, dosya uglar1 apikal referans noktasina
yaklastik¢a motor ayarlanan bir son hiza yavaslar. Motor hizi, dosya ilerleme
gosterge gubugunun "3.0" konumundan baslayarak azalir.

KAPALI: Apikal Yavaglatmay: Devre Dis1 Birak

CW siirekli doniis modunda, nihai hiz 100 rpm'den mevcut ayarl hiza ayarlanabilir
(50 rpm'lik artislarla).

Apikal Yavaglatma islevi yalnizca CW ve CCW siirekli rotasyon modu igin
kullanilabilir.

Son hiz, nominal hizdan daha diisiik olmalidir.

Forward Angle

30°

ileri Agt
REC modunda, ileri Ag1 20° ila 400° arasinda ayarlanabilir (10°'lik artislarla)
ATR modunda, ileri Ag1 60° ila 400° arasinda ayarlanabilir (10°'lik artislarla).

Reverse Angle

150°

Ters Act
REC modunda, Ters Ag1 20° ila 400° arasinda ayarlanabilir (10°'lik artislarla)
ATR modunda, Ters A¢1 20° ile ileri Ac1 arasinda ayarlanabilir (10°'lik artislarla).

4.4.4 Kullanic1 Programlart parametreleri kullanilabilirlik tablosu

Parametre | Galisma Tork Apikal Otomatik Otomatik (T::,;u Apikal ileri Ters
Kullanict Hizim Limitini Eylemi Baslatmayi | Durdurmay: Yavaglamay1 | Agiy1 Agiyl
Programt Ayarlama | Ayarla | Ayarlayin Ayarla Ayarla Konumun Ayarlaym Ayarla Ayarla
Calisma Modu Avyarla
Ccw EVET EVET EVET EVET EVET EVET EVET n/a n/a
cCcw EVET HAYIR | HAYIR HAYIR HAYIR EVET EVET n/a n/a
REC EVET EVET EVET EVET EVET EVET HAYIR EVET EVET
ATR EVET EVET EVET EVET EVET EVET HAYIR EVET EVET
EAL n/a n/a n/a n/a n/a EVET n/a n/a n/a

4.5 FKG Dosya Sistemlerini Secin

Kullanicinin dosya parametrelerini FKG onerilerine gore ayarlamasina yardimei olmak i¢in, en

popiiler FKG Dosya Sistemleri cihazda 6nceden ayarlanmustir.

1. Bekleme durumundan dnceden ayarlanmis bir FKG Dosya Sistemi se¢mek i¢in, Ayar

diigmesine "P" uzun basin.

2. Istenen FKG Dosya Sistemini segmek igin Ayar diigmesine "+"/"-" basin ve onaylamak

icin Ayar diigmesine "P" basin.

3. Birfile segmek i¢in, Ayarlama diigmesine "+"/"-" basin ve onaylamak igin Ana diigmeye

basin.

4.5.1 FKG Dosya Sistemleri listesi




RACE® EVO

Dosya sistemleri se¢imi

XP-endo Treatment
XP-endo Retreatment
R-Motion

XP-endo® Treatment

Dosya segimi

I —
RACE EVO
Al files

Bekleme arayiizii

RACE EVO
Al files

1000rpm

Cw 1.5Ncm

Caligma arayiizii

Dosya sistemleri segimi

Dosya se¢imi

RACE EVO

XP-endo Treatment )

XP-endo Retreatment
R-Motion

I
Xi do Treatment

Shaper
Ei

I
XP-endo Treatment

I
XP-endo Treatment
Glider
Shaper
Finisher

XP-endo® Retreatment

Bekleme arayiizii

XP-endo T.
Glider

XP-endo T.
Shaper

oT.
Finisher

1000rpm

1} Ccw 1.0Ncm

1000rpm

1} cw 1.0Ncm

1000rpm

Dosya sistemleri segimi

Dosya

ecimi

RACE EVO
XP-endo Treatment >

XP-endo Retreatment

Motion

[ re———
XP-endo Retreatment

Shaper(for GP removal)

Shaper(for shaping)
I

XP-endo Retreatment

DR1

Sl

per(for shaping)

XP-endo Retreatment
DR1
Shaper(for GP removal)

[
XP-endo Retreatment

R-Motion®

Bekleme arayiizii

XP-endo R
DR

XP-endo R.
Shaper
(for GP removal)

(for shaping)

3
r R

1000rpm

] cw 1.5Ncm

2500rpm

m} cw 1.0Ncm

1000rpm

B} CW 1.0Ncm

1000rpm

1} cw 1.0Ncm

Dosya sistemleri se¢imi

RACE EVO
XP-endo Treatment )

XP-endo Retreatment

Dosya segimi
e ]
R=-Motion
All files

Bekleme arayiizii

R-Motion
Allfiles

F: auto

B 1REC R:auto




Finisher

Dosya sistemleri se¢imi

Dosya segimi

Finisher
Al files

Bekleme arayiizii

Finisher

Al files 1000rpm

micw 1.0Ncm

4.5.2 FKG Dosya Sistemleri parametreleri kullanilabilirlik tablosu

Caligma arayiizii

Parametre Al
. . . ag . _—
Calisma Tork Apikal Otomatik Otomatik Cubug Apikal Heri Ters
PRI . ubugu
Hizim Limitini [ Eylemi | Baslatmay:1 | Durdurmay1 Yavaslamay1 | Ac¢iy1 | Agiyt
Konumunu
FKG Dosya Ayarlama | Ayarla | Ayarlaym Ayarla Ayarla Avarl Ayarlaym | Ayarla | Ayarla
. . yarla
Sistemi
RACE EVO
EVET EVET EVET EVET EVET n/a n/a
All Files
XP-endo Treatment
EVET EVET EVET EVET EVET n/a n/a
Glider
XP-endo Treatment
EVET EVET EVET EVET EVET n/a n/a
Shaper
XP-endo Treatment
EVET EVET EVET EVET EVET n/a n/a
Finisher
XP-endo
EVET EVET EVET EVET EVET n/a n/a
Retreatment DR1
XP-endo
Retreatment Shaper EVET EVET EVET EVET EVET n/a n/a
(for GP removal)
XP-endo
Retreatment Shaper EVET EVET EVET EVET EVET n/a n/a
(for shaping)
XP-endo
Retreatment EVET EVET EVET EVET EVET n/a n/a
Finisher R
R-Motion
EVET EVET EVET EVET HAYIR
All files
Finisher
EVET EVET EVET EVET EVET n/a n/a
All files

4.6  Cihaz parametrelerini ayarlama

Cihaz parametrelerini ayarlamak igin:

1. Giig KAPALI durumdayken cihaz parametrelerine erismek igin, Ayar diigmesi "P "yi basili

tutun ve Ana diigmeye basin.

Software Version

V1.0.1




2. lstenen parametreyi segmek icin Ayar diigmesine "P" basin

3. Parametreyi ayarlamak i¢in Ayarlama diigmesine "+"/"-" ve Ana diigmeye basarak

onaylaym.

4.6.1 Cihaz parametreleri listesi

Auto Power OFF
5 min

Otomatik Giig Kapatma

Stand-by durumunda, ayarlanan zamanlayicidan sonra cihaz otomatik olarak
KAPANIR.

Zamanlayici 3 dakika ile 30 dakika arasinda ayarlanabilir (1 dakikalik artiglarla)

Auto Standby Scr
30 sec

Otomatik Bekleme Scr

Ayarlanan zamanlayicidan sonra ekran otomatik olarak stand-by arayiiziine geri
doner.

Zamanlayici 3 saniye ile 30 saniye arasinda ayarlanabilir (1 saniyelik artislarla)

Dominant Hand

Right

Baskin El
Cihaz solak veya sag elini kullanan kullanicilar igin ayarlanabilir (ekranin 180°
dondiiriilmest).

Calibration

OFF

Kalibrasyon

Motor kalibrasyonunu baslatmadan énce orijinal kontra aginin takili oldugundan emin
olun.

KAPALI: islem yok.

ACIK: Motor kalibrasyonunu baslat

Motor ilk kullanimdan énce ve yaglamadan sonra kalibre edilmelidir.

Beeper Volume

Vol.3

Bip sesi seviyesi
Cihaz ses seviyesi Vol. 0 ile Vol. 4 arasinda ayarlanabilir.
Vol.0: Sessiz.

Restore Defaults

OFF

Varsayilanlar1 Geri Yiikle
KAPALI: islem yok.
ACIK: Cihaz parametreleri orijinal ayarlarina doner.

4.7  Tork asir1 yiik korumasi

Caligma sirasinda, 6lgiilen tork yiikii tork sinirini asarsa, motor otomatik olarak doniis yoniini

tersine gevirir. Tork yiikii tork sinirinin altina diistiigiinde motor ilk Calisma moduna (CW) geri

doner.




Yiik degeri 6nceden Yiik degeri 6nceden ayarlanmig Yiik degeri 6nceden
ayarlanmis tork degerinden tork degerinden yiiksek ayarlanmis tork degerinden
diisiik tekrar diisiik

& 4.7.1 Uyarilar
a) Karsilikli hareket modunda (REC), yiik degeri tork limitinden yiiksek oldugunda:
i.  lleri ag1 Geri agidan biiyiikse, motor otomatik olarak saat yoniiniin tersine doniise
geger (ters yon).
ii. Ters a1 ileri agidan biiyiikse, motor otomatik olarak saat yoniinde doniise geger (ileri
yon).
b) Otomatik geri doniis korumasi CCW ve ATR modlari i¢in mevcut degildir.
c) Disiik pil seviyesi durumunda otomatik geri doniis korumasi diizgiin ¢alismayabilir.
d) Siirekli yiik altinda, motor agir1 1snma nedeniyle otomatik olarak durabilir. Bu durumda,

cihaz dogal olarak sogumasi igin yeterli siire KAPALI konumda tutulmalidir.
4.8  Apex yer belirleyici stmrlamalar

K&k kanali uzunlugu degerlendirmesi i¢in tiim kosullar ideal degildir. Kok kanali agsagida

listelenen kosullar gosteriyorsa dogru sinyal elde edilemez.

Genis apikal foramenli kok kanali
Bir lezyon veya tamamlanmamis gelisim nedeniyle
olaganiistii biyiik apikal foramene sahip kok kanali elektrik

sinyalini bozabilir.




Agikliktan agir1 sivi akan kok kanalt
Agikliktan tasan ve diseti dokusuyla temas eden kan veya

baska bir siv1 igeren kok kanali elektrik sinyalini bozabilir.

Kirik kuron
Kuron kirtlirsa ve diseti dokusunun bir boliimii kanal
acikligint gevreleyen bosluga girerse, diseti dokusu ile file

arasindaki temas elektrik sinyalini bozabilir.

Kirik dis
Kirtllmig dis elektrik sinyalini bozabilir.

Gutta-perka ile doldurulmus yeniden tedavi edilmis kok
kanal1

Gutta-perka kalintilart elektrik sinyalini bozabilir.

Diseti dokusuna temas eden kron veya metal protez Protez

ile file arasindaki temas elektrik sinyalini bozabilir.

Asirt kuru kok kanali Kuru bir kanal elektrik sinyalini

bozabilir.

5. Sorun Giderme

Bagarisizlik

Olast neden

Coziimler

Motor el aleti donmiiyor.

Cihaz EAL modunda

EAL modu sadece kanal dlgtimit
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CW, CCW, REC veya ATR moduna

gegme.




icindir.

Motor el aletini galistirdiktan

sonra siirekli bir bip sesi duyulur.

Stirekli bip sesi, motor
piyasemeninin CCW modunda

oldugunu gosterir.

Motor el aletini durdurun ve ¢aligma

modunu CW Modu olarak degistirin.

Kontra-ag1 kalibrasyon hatasi

Kontraangle'in giiglii direncinden

kaynaklanan kalibrasyon hatasi

Kontra agiy1 temizleyin ve yag
enjeksiyonundan sonra yeniden
kalibre edin.

Motor el aleti 1s1tmas1

Pistonlu Hareket Modu altinda,

kullanim siiresi ¢ok uzun.

Kullanimi durdurun. Motor el aletinin

sicakligi diistiikten sonra kullanin.

Sarj isleminden sonra dayaniklilik

siiresi kisalir.

Pil kapasitesi kiigtiliir.

Yerel distribiitorle iletisime gecin.

Ses yok

Bip Sesi 0'a ayarli.
Vol.0: Sessiz.

Bipleyici Sesini 1,2,3,4 olarak

ayarlaymn.

Stirekli donen ege kok kanalinda

sikigmigtir.

Yanlis spesifikasyon ayari.

Egenin yiik torku ¢ok yiiksek.

CCW Modunu segin, motor el aletini

calistirn ve egeyi ¢ikarin.

6. Temizlik, Dezenfeksiyon ve Sterilizasyon

6.1 Onsoz

Hijyen ve sthhi giivenlik amaciyla, kontra-ag1 (O-ring dahil), dudak kancas, file klipsi, koruyucu

silikon kapak ve dokunmatik prob, herhangi bir kontaminasyonu dnlemek i¢in her kullanimdan

once temizlenmeli, dezenfekte edilmeli ve sterilize edilmelidir. Bu, ilk kullanimin yani sira

sonraki tiim kullanimlarla da ilgilidir.

6.2  Genel tavsiyeler

a) Her kullanimdan sonra, enfeksiy6z ajanlarla temas eden tiim nesneler dezenfeksiyon

maddesi emdirilmis havlular kullanilarak temizlenmelidir.

b) OXYTECH" dezenfeksiyon soliisyonunu veya yerel ulusal yonetmeliklere (VAH/DGHM

listesi, CE isareti, FDA ve Health Canada onay1 gibi) ve dezenfeksiyon soliisyonu

iireticisinin IFU'suna uygun bagka bir dezenfeksiyon maddesini kullanin.

¢) Kontra-agiy1 dezenfektan ¢ozeltisine veya ultrasonik banyoya daldirmayn.

d) Kloriirlii deterjan malzemeleri kullanmaymiz.

e) Camasir suyu veya kloriirlii dezenfektan malzemeler kullanmaym.

2)
h)

Kendi giivenliginiz igin liitfen kisisel koruyucu ekipman (eldiven, gozliik, maske) kullanin.
Uriiniin ve aletlerin sterilliginden kullanici sorumludur.

Su kalitesi, 6zellikle son durulama adimu i¢in veya bir yikayici-dezenfektor ile yerel
yonetmeliklere uygun olmalidir.
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k)

6.3

Motor el aletini, AC-Adaptdriinii veya sarj tabanini sterilize etmeyin.

Kontra a¢min temizlik ve dezenfeksiyondan sonra, ancak sterilizasyondan 6nce yaglanmasi

gerekir (bkz. Boliim 7.2).

Endodontik filmleri sterilize etmek igin iireticinin kullanim talimatlarina bakim.

Adim Adim Prosediir

# | Operasyon

Caligma Modu

Uyart

1 | Hazirhik

Aksesuarlart (kontraangle, dudak
kancast, ege klipsi, dokunmatik
prob, koruyucu silikon kapak)
piyasemenden ve tabandan

cikarn.

2 | Washerdisinfector
ile Otomatik

Aksesuarlari (kontraangle, dudak

kancast, ege klipsi, dokunma

- Kontra-agi ile herhangi bir alet, kit, destek veya
kap arasinda herhangi bir temastan kaginin.
- Talimatlari izleyin ve iiretici tarafindan verilen

- 0,23MPa) sicaklikta, 4 dakika

siireyle buhar sterilizasyonu.

Temizlik probu, koruyucu silikon kapak) o
yikayict dezenfektre koyun (Ao konsantrasyonlara uyun (ayrica genel 6nerilere
o bakin).

degeri 23000 veya - Sadece EN ISO 15883'e gore onayh yikayici-

90°C/194°F'de en az 5 dakika) dezenfektor kullanin, diizenli olarak bakimini ve
kalibrasyonunu yapin.
- Bir sonraki adima gegmeden 6nce aksesuarlarin
(kontra ag1, dudak kancast, ege klipsi ve dokunma
probu, koruyucu silikon kapak) kuru oldugundan
emin olun.

3 | Teftis Aksesuarlari (kontraangle, dudak | - Kirli aksesuarlar (kontra-ag1, dudak kancasi, ege
kancast, ege klipsi, dokunmatik klipsi, dokunmatik prob, koruyucu silikon kapak)
prob, koruyucu silikon kapak) temizlenmeli ve tekrar dezenfekte edilmelidir.
inceleyin ve kusurlu olanlari - An.lbalajlamadan once kontra agty1 uygun bir

sprey ile yaglayin.
ayirn.

4 | Paketleme Aksesuarlart (kontraangle, dudak |- Raf omriinii belirlemek icin {retici tarafindan
kancast, ege klipsi, dokunma verilen posetin gegerlilik siiresini kontrol edin.
probu, koruyucu silikon kapak) - 141°C (286°F) sicakliga kadar dayanikli ve EN
"Sterilizasyon posetleri” iginde ISO 11607'ye uygun ambalajlar kullanin.
paketleyin.

5 | Sterilizasyon 134°C, 2,0bar - 2,3bar (0,20Mpa | - Sadece EN 13060, EN 285 gerekliliklerine

uygun otoklavlar kullanin.

- ISO 17665'e gore onaylanmis bir sterilizasyon
prosediirti kullanin.

- Uretici tarafindan verilen otoklav cihazinin
bakim prosediiriine uyun.

- Yalmizca bu 6nerilen sterilizasyon prosediiriinii
kullanmn.

- Verimliligi kontrol edin (ambalaj biitiinligii,
nem yok, sterilizasyon gostergelerinin renk
degisimi, fiziko-kimyasal entegratorler, dongii
parametrelerinin dijital kayitlarr).
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- Kontra agida korozyon olup olmadigini kontrol
edin
- Prosediir kayitlarmnin izlenebilirligini koruyun.

6 | Depolama Aksesuarlari (kontra ag1, dudak | - Ambalajin agik, hasarli veya 1slak olmasi
kancast, file klipsi, dokunma durumunda sterilite garanti edilemez.
probu, koruyucu silikon kapak) Kullanmadan 6nce ambalaji ve kontra agiyt
- S kontrol edin (ambalaj bitiinligi, nemsizlik ve
sterilizasyon ambalaji i¢inde kuru . )
L gegerlilik stiresi).
ve temiz bir ortamda saklaymn.
7. Bakim

7.1  Kalibrasyon

Kontra a¢min degistirilmesinden veya yaglanmasindan sonra kalibrasyonu gergeklestirin (bkz.

Boliim 4.6).

7.2 Kontra acinin yaglanmasi

Kontra a¢mnin temizlik ve dezenfeksiyondan sonra, ancak sterilizasyondan 6nce yaglanmasi

gerekir.

1. Yag enjeksiyon memesini yag sisesine vidalayin (yaklagik 1 ila 3 tur).

2. Nozulu kontra a¢min ug kismina takin

=T

3. Kontra agty1, yag kontra ag1 bas kismindan disari akana kadar yag ile doldurun.

4. Fazla yagin u¢ kisimdan yergekimiyle akmas igin kontra agty1 en az 30 dakika boyunca

dikey olarak konumlandirin.

&7.2.1 Uyarilar

a) Sadece orijinal yag enjeksiyon memesini kullanin.

b) Motor el aleti yag ile doldurulmamalidir.

7.3  AKkiiniin sarj edilmesi

1. Gii¢ adaptorii fisini sarj taban1 gii¢ soketine takin ve dogru sekilde baglandiklarindan emin

olun.

2. Girige ve gii¢ kablosuna kolay erisim i¢in sarj tabaninin etrafinda yaklasik 10 cm birakin.
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74

a)

b)

9.

a)
b)
©)

10.

Motor el aletini sarj tabanina yerlestirin (motor el aleti sarj tabani ile dogru sekilde

hizalanmalidir).

i.  Motor piyasemeni sarj olurken sarj tabanindaki LED gdstergesi yanip soner.

ii. Motor piyasemeni tamamen sarj oldugunda, sarj tabanindaki LED gostergesi her
zaman yanar.

Sarj ettikten sonra gii¢ adaptdriiniin fisini ¢ekin.

AKiiniin degistirilmesi

Cihazin giiciinii kapatin.

Lastik kapag1 agmak i¢in bir cimbiz veya tornavida kullanin ve ardindan viday1 ¢ikarin.

Pil kapagini ¢ikarin.

Eski akiiyi ¢ikarin ve konektorii ayirin.

Yeni orijinal pili baglaym ve motor el aletine yerlestirin.

Kapagi ve vidayi yerine takin.

Uyarilar

Yalnizca orijinal pil kullanin.

Akiiyii degistirmek igin yerel distribiitorlerle iletisime gegilmesi onerilir.
Depolama

Cihaz ve aksesuarlari, bagil nemin 10% ~ 93%, atmosferik basincin 70kPa ~ 106kPa ve
sicakligin -20°C ~ +55°C oldugu bir odada saklanmalidir.

Uzun siireli saklama durumunda cihazin pilini ¢ikarin.

Ulasim

Tagima sirasinda asir1 darbelerden kaginin.
Tagima sirasinda tehlikeli maddelerle birlikte depolamayin.

Tagima sirasinda giines, yagmur ve kara maruz kalmaktan kaginin.

Cevre koruma

Liitfen {iriinii yerel yasalara gore imha edin.
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11. Satis sonrasi hizmet
a) Bu paket onarim servisi igin yedek parca veya aksesuar igermez.

b) Satis sonrasi servis sadece kabul edilmis personel tarafindan yapilmalidir.

12. Sembol talimati

Kullanim  Talimatlarina
@ @ Seri numarasi

Uyun

M Uretim tarihi
L ]

R B tipi uygulanan parca

I PXO Siradan ekipman

ﬂ Sadece i¢  mekanlarda Y

Kuru tutun
kullanilir

]

Uretici firma

=N 3

Sinif IT ekipman

Kurtarma

o

Cihaz uyumlulugu WEEE

Dikkatli kullanin ) )
direktifi

+s5°C
Nem sinirlamast e /ﬂ/ Sicaklik smirlamasi

Depolama igin atmosferik
P ¢ c €""7 CE isaretli iiriin

!

o)

"*" basing

A Uyari [:Ii] elFU
fkg.chlifu

AVRUPA TOPLULUGU Yetkili Temsilcisi

CH'de Yetkili Temsilci

13. Aciklama

Uriin iizerindeki tiim degisiklik haklari, baska bir bildirimde bulunulmaksizin iireticiye aittir.
Resimler sadece referans amaglidir. Nihai yorumlama haklari GUILIN WOODPECKER
MEDICAL INSTRUMENT CO., LTD 'ye aittir. Endiistriyel tasarim, i¢ yapi, vb. WOODPECKER
tarafindan cesitli patentler icin talep edilmistir, herhangi bir kopya veya sahte iriin yasal

sorumluluklari tistlenmelidir.
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14. EMC-Uygunluk beyani

Cihaz, EMC igin EN 60601-1-2 uyarinca test edilmis ve homologe edilmistir. Bu, bu cihazin

elektromanyetik parazitten etkilenmeyecegini hicbir sekilde garanti etmez Cihaz1 yiiksek

elektromanyetik ortamda kullanmaktan kag¢inin.

14.1 Elektromanyetik Emisyona iliskin Teknik A¢iklama

Tablo 1: Rehberlik ve beyan - elektromanyetik emisyonlar

Rooter® X3000 modeli asagida belirtilen elektromanyetik ortamda kullanilmak iizere tasarlanmistir. Miisteri veya

Rooter® X3000 modelinin kullanicist, bu tiir bir ortamda kullanildigindan emin olmalidir.

dalgalanmalar1 /
titresim emisyonlart
1EC 61000-3-3

Emisyon testi Uyumluluk Elektromanyetik ortam - rehberlik

RF emisyonlart Grup 1 Rooter® X3000 modeli RF enerjisini yalmizca dahili islevi igin

CISPR 11 kullanir. Bu nedenle, RF emisyonlari ¢ok diisiiktiir ve yakindaki
elektronik cihazlarda herhangi bir parazite neden olmasi muhtemel
degildir.

RF emisyonlar1 B Smifi Rooter® X3000 modeli, evsel kuruluglar ve evsel amagli kullanilan

CISPR11 binalar1 besleyen kamusal diisiik volta ge gii¢ kaynag: sebekesine

Harmonik emisyonlar | A Simifi dogrudan bagli olanlar da dahil olmak tizere tiim kuruluslarda

1EC 61000-3-2 kullanima uygundur.

Gerilim Uygundur

14.2 Elektromanyetik Bagisikliga iliskin Teknik Aciklama

Tablo 2: Rehberlik ve Beyan - elektromanyetik bagisiklik

Rooter® X3000 modeli asagida belirtilen elektromanyetik ortamda kullanilmak iizere tasarlanmistir. Miisteri veya

Rooter” X3000 modelinin kullanicis, bu tiir bir ortamda kullanildigindan emin olmalidir.

(ESD)
IEC 61000-4-2

+2, +4, +8, +15kV

hava

42, +4, £8, £15kV hava

Bagisiklik testi IEC 60601 test Uyumluluk seviyesi Elektromanyetik ortam - rehberlik
seviyesi
Elektrostatik desarj +8kV kontak +8kV kontak Zeminler ahsap, beton veya seramik karo

olmalidir. Zeminler sentetik malzeme ile
kapliysa, bagil nem orani en az %30

olmalidir.

Elektriksel hizli
gegis/patlama
1IEC 61000-4-4

Gii¢ kaynag hatlari
igin £2kV

Girig/¢ikis hatlar i¢in
+1kV

Gii¢ kaynag hatlar1 igin
+2kV

Sebeke giig kalitesi tipik bir ticari ortam

veya hastane ortamina uygun olmalidir.

Dalgalanma
1EC 61000-4-5

+0,5, £1kV hattan
hatta
+0,5, +1, +2kV hattan

topraga

+0,5, £1kV hattan hatta
+0,5, £1, £2kV hattan

topraga

Sebeke giig kalitesi tipik bir ticari ortam

veya hastane ortamina uygun olmalidir.

Gii¢ kaynag: giris

0,5 dongii i¢in <%35

0,5 dongii igin <%5 UT

Sebeke gii¢ kalitesi tipik bir ticari ortam
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hatlarindaki gerilim
diistisleri, kisa
kesintiler ve gerilim

degisimleri IEC

UT (UT'de >%95
diisiis) 1 dongii igin
<%>5 UT (UT'de >%95
diisiis) 25 dongii

(UT'de >%95 diisiis) 1
dongii i¢in <%5 UT
(UT'de >%95 diisiis) 25
dongti i¢in %70 UT

veya hastane ortamina uygun olmalidir.
Rooter® X3000 modellerinin kullanicist
elektrik kesintileri sirasinda ¢aliymaya

devam etmeyi gerektiriyorsa, Rooter®

Hz) manyetik alan IEC
61000-4-8

61000-4-11 icin %70 UT (UT'de %30 diisiis) 250 | X3000 modellerinin kesintisiz bir gii¢
(UT'de %30 diisiis) dongii i¢in <%5 UT kaynagindan veya bir bataryadan
250 dongii igin <%5 (UT'de >%95 diisiis) beslenmesi 6nerilir.
UT (UT'de >%95
diisiis)
Giig frekansi (50/60 30A/m 30A/m Giig frekansli manyetik alanlar, tipik bir

ticari veya hastane ortamindaki tipik bir
yerin karakteristik seviyelerinde

olmalidir.

NOT: UT, test seviyesinin uygulanmasindan 6nceki a.c. sebeke voltajidir.

Tablo 3: Rehberlik ve Beyan - Tletilen RF ve Yayilan RF ile ilgili elektromanyetik bagisiklik

Rooter® X3000 modeli asagida belirtilen elektromanyetik ortamda kullanilmak iizere tasarlanmistir. Miisteri veya

Rooter® X3000 modellerinin kullanicisi, bu tiir bir ortamda kullanildigindan emin olmalidir.

Bagisiklik testi IEC 60601 test | Uyumluluk Elektromanyetik ortam - rehberlik
seviyesi seviyesi
Tagmabilir ve mobil RF iletisim ekipmani, kablolar dahil
olmak tizere modellerin herhangi bir pargasina, vericinin
frekansi i¢in gegerli denklemden hesaplanan onerilen
ayirma mesafesinden daha yakin kullanilmamalidir.
3 Vrms Onerilen ayirma mesafesi
. 150 kHz ila 80 d=1.2xP1/2
Iletilen RF IEC
MHz d=2xP1/2
61000-4-6
. 6 Vrms 3V d=1.2xP1/2 80 MHz ila 800 MHz
Iletilen RF IEC
ISM frekans 6V d=2,3xP1/2 800 MHz ila 2,7 GHz
61000-4-6
band1 3V/m Burada P, verici iireticisine gore watt (W) cinsinden
Yayilan RF IEC L X o
3V/m vericinin maksimum ¢ikis giicti degeridir ve d metre (m)
61000-4-3
80 MHz ila 2,7 cinsinden Gnerilen ayirma mesafesidir.
GHz Elektromanyetik saha arastirmas (a.) ile belirlenen sabit RF

vericilerinden gelen alan kuvvetleri, her frekans araliginda
(b.) uyumluluk seviyesinden daha az olmalidir
Asagidaki sembolle isaretlenmis ekipmanlarin yakiminda

parazit olusabilir:

insanlardan emilim ve yansima ile etkilenir.

NOT 1: 80 MHz ve 800 MHZ'de daha yiiksek frekans araligi gegerlidir.

NOT 2: Bu yonergeler her durumda gegerli olmayabilir. Elektromanyetik yayilim yapilardan, nesnelerden ve

a. Telsiz (hiicresel/kablosuz) telefonlar ve kara mobil radyolari igin baz istasyonlari, amator radyo, AM ve FM
radyo yaymi ve TV yayini gibi sabit vericilerden gelen alan giigleri teorik olarak dogru bir sekilde tahmin
edilemez. Sabit RF vericilerinden kaynaklanan elektromanyetik ortami degerlendirmek i¢in bir elektromanyetik
saha arastirmasi diisiiniilmelidir. Model Rooter® X3000'nin kullanildigi konumda dlgiilen alan siddeti yukaridaki
gecerli RF uyumluluk seviyesini agarsa, model Rooter® X3000 normal galigmay1 dogrulamak igin

gbzlemlenmelidir. Anormal performans gozlenirse, Rooter® X3000 modelinin yeniden yonlendirilmesi veya
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yerinin degistirilmesi gibi ek onlemler gerekebilir.
b. Frekans araligi 150 kHz ila 80 MHz tizerinde, field giigleri 3V/m'den az olmalidir.

Tablo 4: Tasinabilir ve mobil RF iletisim ekipmani ile Rooter® X3000 modeli arasinda &nerilen

ayirma mesafeleri

Rooter® X3000 modeli, yayilan RF bozulmalarmin kontrol edildigi elektromanyetik ortamda kullanilmak iizere
tasarlanmistir. Miisteri veya Rooter® X3000 modelinin kullanicisi, tagmabilir ve mobil RF iletisim ekipman (vericiler)
ile Rooter® X3000 modeli arasinda, iletisim ekipmaninin maksimum ¢ikis giiciine gére asagida dnerildigi gibi minimum

bir mesafe birakarak elektromanyetik paraziti 6nlemeye yardimer olabilir.

Verici frekansina gore ayirma mesafesi [m]
Vericinin nominal
. 150kHz ila SOMHz 80MHz ila 800MHz 800MHz ila 2,7GHz
maksimum ¢ikis giicii [W]
d=1.2xP1/2 d=1.2xP1/2 d=2.3xP1/2
0,01 0.12 0.12 0.23
0,1 0.38 0.38 0.73
1 1.2 1.2 2.3
10 3.8 3.8 7.3
100 12 12 23

Yukarida listelenmeyen bir maksimum ¢ikis giictinde derecelendirilen vericiler i¢in, metre (m) cinsinden onerilen
ayirma mesafesi d, vericinin frekansi i¢in gegerli olan denklem kullanilarak tahmin edilebilir; burada P, verici tireticisine
gore watt (W) cinsinden vericinin maksimum ¢ikis giicii derecesidir.

NOT 1: 80 MHz ve 800 MHZ'de, daha yiiksek frekans araligi icin ayirma mesafesi gegerlidir.

NOT 2: Bu yonergeler her durumda gegerli olmayabilir. Elektromanyetik yayilim yapilardan, nesnelerden ve

insanlardan gelen emilim ve yansimadan etkilenir.
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