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1. Introducerea produsului

1.1  Descrierea dispozitivului

Dispozitivul Rooter® X3000 este un motor endotehnic fara fir cu un dispozitiv integrat de
localizare a apexului canalului radicular. Acesta poate fi utilizat ca motor endo pentru pregatirea
canalelor radiculare ale dintilor sau ca dispozitiv de localizare a apexului pentru a ajuta la
determinarea lungimii de lucru a canalului radicular. De asemenea, poate fi utilizat pentru a
pregati canalele in timp ce monitorizeaza pozitia relativa a instrumentului endodontic dip in

interiorul canalului (modul combinat Motor si Localizator apex).

Butonul principal

/Ecran OLED

| __—DButonul de reglare "P"
| ___—Butonul de reglare "+"
/Butonul de reglare

nn

Baza de incarcare

Indicator LED de incarcare

— (Gaa Tk

1.2 Componente si accesorii

# | Desemnare | Referinta FKG



1 | Piesa de mana cu motor 08.971.00.001.FK
2 | Baza de incircare 08.971.00.002.FK
3 | Contraunghi [4.7/1] 08.971.00.003.FK
4 | Spray noozle 08.971.00.004.FK
5 | Sarmé de masurare 08.971.00.005.FK
6 | Clip de fisier 08.971.00.006.FK
7 | Carlig de buze 08.971.00.007.FK
8 | Sonda tactild 08.971.00.008.FK
9 | Capac de protectie din silicon 08.971.00.009.FK
10 | Inelul "O" 08.971.00.010.FK
11 | Adaptor universal AC 08.971.00.011.FK
12 | Baterie litiu-ion 08.971.00.013.FK
13 | Sarma de masurare - USB - C 08.971.00.014.FK
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Lista de continut a pachetului

1.Motorul piesei de mana 9.Protective capac de silicon de protectie

4.Spray noozle 6.File clip
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. A N s 10.0-ring
5.Measuring sarma de masurare 7.Lip carlig

—

8.Touch sonda

2.Motorul piesei de mana

am

3.Contraunghi 11.AC-Adaptor



1.3

a)
b)

<)

d)

&1.4

Specificatii tehnice

Specificatia bateriei cu litiu a piesei de mana cu motor
3.7V /2000mAh

Specificatia adaptorului de alimentare

Intrare: ~100V-240V 50Hz/60Hz 400mA

Iesire: DCSV/1A

Specificatii mecanice ale piesei de mana cu motor
Gama de cuplu: 0.4Ncm-4.0Ncm

Intervalul de viteza: 100rpm-3.300rpm

Specificatii privind incarcarea fara fir

Gama de frecvente: 112-205KHz

Puterea maxima de iesire RF a produsului: 9.46dBuA/m@3m

Avertismente

Va rugam sa cititi cu atentie acest manual de instructiuni inainte de prima utilizare.

a)

b)

<)

d)

D)

g)
h)

i)

Nu utilizati acest dispozitiv pentru nimic altceva decat pentru utilizarea prevazuta
(consultati capitolul 1.9).

Utilizati numai componente si accesorii originale.

Reglati intotdeauna cuplul si turatia conform recomandarilor producitorului de fisiere.
Asigurati-va ca contraunghiul este bine conectat inainte de a porni piesa de mana cu motor
(consultati capitolul 2.1).

Asigurati-va ca instrumentul este bine conectat si blocat inainte de a porni piesa de mana
cu motor (consultati capitolul 2.2).

Nu conectati sau deconectati contraunghiul in timp ce motorul este in functiune.

Nu deconectati instrumentul in timp ce motorul este in functiune.

Asigurati-va ca puteti opri dispozitivul in orice moment.

Utilizati si depozitati dispozitivul intr-un mediu fiabil (consultati capitolul 1.7 si capitolul
8).

Nu utilizati dispozitivul in apropierea lampilor fluorescente, a dispozitivelor de transmisie

radio, a dispozitivelor de control de la distanta, a dispozitivelor de comunicare portabile si



k)

m)

n)

0)
p)
q)

1.5

mobile de inaltd frecventa.

Piesa de mana cu motor, adaptorul de alimentare si baza de incarcare nu sunt autoclavabile
(consultati capitolul 6).

inlocuiti bateria cu litiu in conformitate cu instructiunile (consultati capitolul 7.4).

Nu efectuati nicio modificare sau schimbare a dispozitivului. Orice schimbare, modificare
sau orice alta alterare a dispozitivului poate incdlca reglementarile de siguranta, provocand
vatamarea padentului.

in caz de supraincilzire frecventa a motorului piesei de méand, contactati un distribuitor
local.

Nu asezati dispozitivul direct sau indirect in apropierea unor surse de caldura.

Nu acoperiti dispozitivul.

indepartati bateria dispozitivului in cazul unei perioade lungi de depozitare.

Precautii importante

Aceste masuri de precautie sunt esentiale pentru a asigura functionarea si utilizarea in sigurantd.

a)

b)
<)

1.6

a)
b)

<)
d)
D)

Nu utilizati acest dispozitiv pe brevetii care au implantate stimulatoare cardiace,
defibrilatoare sau orice alt dispozitiv implantabil.

Nu folositi acest dispozitiv pe brevetii care sufera de hemofilie.

A se utiliza cu prudenta la pacientii cu afectiuni cardiace, la femeile insdrcinate si la copiii
mici.

Clasificarea sigurantei dispozitivului

Tipul de mod de functionare: Dispozitiv electromedical cu functionare continua

Tipul de protectie impotriva socurilor electrice: Echipament de clasa II cu sursd de
alimentare interna

Grad de protectie impotriva socurilor electrice: B tip partea aplicata

Gradul de protectie impotriva patrunderii daunatoare a apei: Echipament obisnuit (IPXO0)
Aplicarea gradului de sigurantd in prezenta unui amestec anestezic inflamabil cu aer,
oxigen sau protoxid de azot: Echipamentul nu poate fi utilizat in prezenta unui amestec
anestezic inflamabil cu aer, oxigen sau protoxid de azot.

Partea aplicata: contraunghi, carlig de buze, clema de dosar, sonda de atingere.



1.7

a)
b)
<)

1.8

a)

b)

1.9

a)

b)

2.1.3

Durata de contact a partii aplicate: intre 1 si 10 minute.
Temperatura maxima a partii aplicate: 46.6°C.
Parametrii de mediu

Temperatura ambianta de functionare: +5°C ~ +40°C
Umiditatea relativa de functionare: 30% ~ 75%

Presiunea atmosferica de functionare: 70kPa ~ 106kPa
Calificarea utilizatorilor

Dispozitivul trebuie sa fie utilizat in spital sau in clinica de catre dentisti cu calificare
legala.
Se presupune ca operatorul este familiarizat cu dispozitivul de localizare a apexului

canalului radicular.
Utilizare preconizati

Rooter® X3000 este un motor endo, un dispozitiv electromedical destinat si actioneze
instrumente mecanice destinate tratamentului de canal (fisiere endodontice).
in plus, este menit s ajute la determinarea lungimii de lucru (functionalitate de localizare a

apexului).
Instructiuni de configurare a dispozitivului

Configurarea contraunghiului

inainte de prima utilizare si dupa fiecare tratament

Curatati si dezinfectati contraunghiul (consultati capitolul 6).

Lubrifiati contraunghiul (consultati capitolul 7.2).

Sterilizati contraunghiul (consultati capitolul 6).

Avertismente

Utilizati numai contraunghiul original.

Asigurati-va ca contraunghiul este bine conectat inainte de a porni piesa de mana cu motor.
Nu conectati sau deconectati contraunghiul in timp ce motorul este in functiune.
Conectarea contraunghiului

Aliniati cei trei pini ai contraunghiului cu fantele de pozitionare ale piesei de mana a



motorului.
2. Impingeti contraunghiul pe orizontald. Un sunet de "clic" indica faptul ca instalarea este la

locul ei.

fanta de pozitionare

3. Contraunghiul trebuie sa se roteasca liber la 360°.

2.1.4 Deconectati contraunghiul

Scoateti contraunghiul pe orizontala.
——rl
2.2 Configurarea fisierelor

A 2.2.1 Avertismente

a) Asigurati-va ca instrumentele sunt conforme cu standardul ISO1797 (tije pentru

instrumente rotative si oscilante).

b) Conectarea si deconectarea fisierelor fara a tine apasat butonul Push poate deteriora
mandrina contraunghiului.

¢) Aveti grija cand manipulati fisierele pentru a evita ranirea degetelor.

d) Asigurati-va ca fisierul este bine conectat si blocat Tnainte de a porni piesa de mana cu
motor.

e) Nu deconectati fisierul in timp ce motorul este in functiune.

2.2.2 Conectarea unui figier

Introduceti fisierul in orificiul capului contraunghiular.



1. Tineti apasat butonul de apasare de pe contraunghi si apasati fisierul.

2. Intimp ce impingeti, rotiti lima in sensul acelor de ceasornic si in sens invers pana cand
tija sa este aliniatd cu canelura de blocare a contraunghiului.

3. Cand tija este aliniatd si aluneca in pozitie, eliberati butonul Push pentru a bloca fisierul in

contraunghi.

Buton de apasare

2.2.3 Deconectarea unui file

Tineti apasat butonul Push (Apasare) si scoateti filoul.

rd

{,
\

2.3 Apex locator setup

& 2.3.1 Avertismente

a) Inmodul de localizare Apex, clema de fiecare trebuie s tind fiecare file in mod

corespunzator.



b)
<)

d

°)

232

OK NG

In cazul in care semnalul de conectare este rau sau gresit, inlocuiti firul de masurare.
In modul de localizare a apexului, se sugereaza instalarea piesei de mana cu motor in baza

de incarcare pentru a obtine un unghi vizual mai bun.

i
2 /)
| l

——

Localizatorul de apex detecteaza foramenul apical al canalului, nu apexul anatomic al
dintelui. Acest lucru ar putea explica unele differente intre semnalul localizatorului de apex

si 0 imagine cu raze X.

=8
=\

Nu toate conditiile sunt ideale pentru determinarea lungimii de lucru. Pentru a fi informat

.

cu privire la limitarile locatorului Apex, consultati capitolul 4.8.
Conectarea firelor de localizare a apexului

Conectati firul de masurare la piesa de mana a motorului (priza USB din spate).



2. Conectati carligul cu buze la priza alba a firului de masurare.
3. Conectati fisa cu clema de file la mufa neagra a fiecarui cablu de masurare (acest lucru nu

este necesar in modul combinat Motor si localizator Apex).

Clip de fisier

Negru

Alb

w

Cirlig de buze

2.3.3 Testarea conexiunii
Se recomanda insistent sa verificati calitatea conexiunii inainte de fiecare utilizare.
1. Inmodul de localizare Apex, fixati suportul pe carligul de buzi si verificati daca toate

barele indicatoare se aprind, asa cum se arata mai jos:

2. In modul combinat Motor si localizator Apex, atingeti carligul cu buza cu fiecare si

verificati daca toate barele indicatoare se aprind, asa cum se aratd mai jos:



2

3. Modurile de functionare a dispozitivului si interfata de afisare

5 H

3.1 Modurile motorului

3.1.1 Modul de functionare CW (modul de rotatie continud in sensul acelor de ceasornic)
In acest mod, piesa de mana cu motor se roteste numai in sensul acelor de ceasornic (directia

inainte).

M1 300rpm

mcw 2.0Ncm

3.1.2 Mod de functionare CCW (mod de rotatie continua in sens invers acelor de ceasornic)
In acest mod, piesa de mana cu motor se roteste numai in sens invers acelor de ceasornic (sens
invers).

In acest mod, se emite un semnal sonor dublu continuu.

3.1.3  Mod de functionare REC (mod de functionare cu miscare alternativa)
in acest mod, piesa de mand cu motor genereazi doar o miscare alternativa (F: unghi inainte, R:

unghi inapoi).

M1 F:30°

mjREC R:150°

3.1.4 Modul de functionare ATR (modul de inversare adaptiva a cuplului)

In acest mod, piesa de mana cu motor se roteste in sensul acelor de ceasornic si genereaza o

10



migcare alternativa atunci cand sarcina de cuplu pe fiecare este mai mare decat limita de cuplu

setata.

M1 300rpm

m1ATR 1.0Ncm

3.2 Localizator Apex Mod de functionare
3.2.1 Modul de functionare EAL (Electronic Apex Locator)
Acest mod este destinat numai pentru determinarea lungimii de lucru.

In acest mod, piesa de mana cu motor nu functioneaza.

3.3  Modul de functionare a motorului si a localizatorului Apex combinat

Atunci cand un file se afla in interiorul canalului si carligul labial este in contact cu buza

pacientului, dispozitivul intrd automat in modul combinat Motor si Localizator apex.
)

im—
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3.4 Interfata de afisare

B} cw 2.0Ncm el

XP-endo T.

shaper 250rpm [EEY

M1 F:30
miREC R:150

Interfete de asteptare
in timp ce motorul nu este in functiune, afisajul arata setarile actuale ale
motorului.

a. Program de utilizator (M0-M9) sau program prestabilit de producator

(consultati capitolul 4.5)

b. Nivelul bateriei

c. Viteza setata (rpm)

d. Setati limita de cuplu (Nem)

€. Modul de functionare a motorului

f. Setati unghiul de inaintare (°deg)

g. Setati unghiul de inversare (°deg)

Interfata de functionare a motorului
in timp ce motorul este in functiune, afisajul arata sarcina de cuplu pe
fiecare.

a. Turatia setata (rpm)

b. Setati limita de cuplu (Ncm)

c. Cuplu in timp real (Ncm)

d. Scala de afisare a cuplului (Ncm)

1TEEVEEETI
o L= k=] o =

@ o - <

Combinat motor i
Localizator Apex Interfata de operare

a. Bara de indicare a progresiei fisierului

b. Numarul de indicare a progresiei dosarului
Numerele 1.0, 2.0, 3.0 (a) si numerele "00"-"16" (b) nu reprezinta o lungime
absolutd. Ele indica pur si simplu pozitia relativa a fiecarui fiecare fata de
foramenul apical. Aceste numere sunt utilizate pentru a ajuta la determinarea
lungimii de lucru.

c. Foramenul apical (AP)
Numarul digital "00" (b) indica faptul ca fiul a ajuns la foramenul apical.
Numerele digitale "-1" si "-2" (b) indica faptul ca fiul a trecut de foramenul

apical.

Localizator Apex Interfata de operare (mod EAL)
a. Program de utilizator (M0-M9)
b. Nivelul bateriei
c. Bara de indicare a pozitiei fisierului
d. Punctul de referinta apical

e. Modul de functionare a motorului




4. Instructiuni de utilizare a dispozitivului

4.1  Setarea interfetei si descrierea butoanelor

Butonul de setare "P"

Butonul principal  Ecran de afisare Butonul de reglare "-"

m CI- @@@

Butonul de reglare "+"

4.2  Pornirea si oprirea dispozitivului
1. Pentru a porni dispozitivul, apasati butonul principal. Dispozitivul intra in starea de
asteptare.

Afisajul afiseaza interfata de asteptare a ultimului program utilizat. De exemplu:

Sime  F:auto

MO 250rpm v 1000rpm

B cw 2.0Ncm m} cw 1.0Ncm

m}Rrec R: auto

or or

2. Pentru a porni motorul din starea de asteptare, apasati butonul Principal.

Afisajul afiseaza interfata de lucru in functie de programul utilizat. De exemplu:

3. Pentru a opri motorul, apasati din nou butonul principal. Dispozitivul revine in starea de
asteptare.
4. Pentru a opri aparatul, tineti apasat butonul de setare "P" si apasati butonul principal.
in starea de asteptare, dispozitivul se va opri automat dupa 5 minute.
4.3  Selectarea programelor de utilizator
Dispozitivul contine 10 programe de utilizator memorate (M0-M9) si 10 sisteme de fisiere FKG
presetate, disponibile direct din starea de asteptare.

1. Pentru a selecta un program din starea de asteptare, apasati butonul de reglare "+"/"-".



MO 250rpm Mies . 1000rpm

W} Ccw 2.0Ncm . 3 cw 1.5Ncm

XP-endo T.

e 1000rpm *Faner1000rpm *P5Rr™ 1000rpm
] cw 1.0Ncm '} cw 1.0Ncm 3 cw 1.5Ncm

R-Motion

1000rpm e 1000rpm Aiies F: auto

ox sh

B CW 1.0Ncm 'l cw 1.0Ncm mirRec R:auto

> >

2. Pentru a selecta un sistem de fisiere FKG specific, consultati capitolul 4.5.

4 Setarea parametrilor programului de utilizator

4
A 4.4.1 Avertismente

a) Asigurati-va ca modul de functionare este adecvat inainte de a porni motorul.
b) Toti parametrii trebuie sa fie setati in conformitate cu recomandarile producatorului de file.
c) Asigurati-va ca toti parametrii sunt verificati inainte de a porni piesa de mana cu motor.
d) MO0-M9 Programe utilizator Parametrii modificati de utilizator sunt memorizati.
e) Parametrii FKG File Systems nu pot fi modificati de catre utilizator (consultati capitolul
4.5).
4.4.2 Setarea parametrilor
Pentru a modifica parametrii programului de utilizator din starea de asteptare:
1. Pentru a selecta parametrul dorit, apasati butonul de setare "P".
2. Pentru a modifica setarea parametrilor, apasati butonul de reglare "+"/"-".
3. Apasati butonul Principal sau asteptati 5 secunde pentru confirm.

4.4.3 Lista parametrilor programului de utilizator

Setati modul de functionare
Lista modurilor de operare: CW, CCW, REC, ATR, EAL (consultati capitolul 3

Operation Mode

cw

pentru descrierea modurilor).

Setati viteza de lucru
in modurile de rotatie continui (CW si CCW), viteza de lucru poate fi reglata de la

100 rpm la 3 300 rpm (in trepte de 50 rpm).

Speed in modul REC, viteza de lucru poate fi reglata de la 100 rpm la 500 rpm (in trepte
250rpm de 50 rpm).
n modul ATR, viteza de lucru poate fi reglata de la 100 rpm la 500 rpm (in trepte
de 50 rpm).

In modurile REC si ATR, viteza de lucru reprezintd viteza medie a unei singure

14



miscari unghiulare (viteza setata atat pentru unghiurile inainte, cat si pentru cele

inapoi).

Torque Limit

1.0Ncm

Setati limita de cuplu
in modul de rotatie continua CW, limita de cuplu poate fi ajustatd de la 0.4Ncm la
4.0Ncm in functie de viteza setata:

¢ [1100-200rpm Limita maxima a cuplului: 4.0Ncm

* [1250-400rpm Limita maxima de cuplu: 3.5Ncm

* [1450-650rpm Limita maxima a cuplului: 3.0Ncm

¢ [1700-950rpm Limita maxima de cuplu: 2.5Ncm

* [11'000-1'450rpm Limita maxima a cuplului: 2.0Ncm

* [11'500-1'950rpm Limita maxima a cuplului: 1.5Ncm

¢ [12'000-3'300rpm Limita maximd a cuplului: 1.0Ncm
in modul REC, limita de cuplu poate fi ajustata de la 2.0Ncm la 4.0Ncm, in functie
de viteza setata:

¢ [1100-250rpm Limita maxima a cuplului: 4.0Ncm

¢ [1300-400rpm Limita maxima de cuplu: 3.5Ncm

* [1450-500rpm Limita maxima a cuplului: 3.0Ncm
n modul ATR, cuplul de declangare poate fi reglat de la 0.4Ncm la 3.0Ncm.

In modul de rotatie continua CCW, limita de cuplu nu poate fi setata.

Apical Action

OFF

Setati actiunea apicala

Actiunea apicald se aplicd atunci cand fiecare atinge punctul de referinta apical
setat (consultati Pozitia barei flash)

OFF: Dezactiveaza actiunea apicala

STOP: Motorul se opreste automat atunci cand fiecare atinge punctul de referinta.
Motorul reporneste automat atunci cand fiecare este indepartat de la punctul de
referinta.

REVERSE: Motorul inverseaza automat directia de rotatie atunci cand fiecare
atinge punctul de referinta. Motorul revine automat la directia de rotatie initiald

atunci cand fiul este indepartat de la punctul de referinta.

Auto Start

OFF

Setati Auto Start

OFF (Dezactivat): Dezactiveaza pornirea automata (este nevoie de butonul
principal pentru a porni piesa de mana cu motor).

ON: Motorul porneste automat atunci cand fiecare fiecare fiecare fiecare este
introdus in canal (din momentul in care indicatorul de progresie a fiecarui fiecare

fiecare fiecare fiecare indica 2 bari).

Auto Stop

OFF

Setati oprirea automata
OFF: Dezactiveaza oprirea automata (este nevoie de butonul principal pentru a opri
piesa de mana cu motor).

ON: Motorul se opreste automat atunci cand fiecare fiecare este scos din canal.

Flash Bar Position

Setarea pozitiei barei flash (punct de referinta apical)

Punctul de referinta apical (flash bar) poate fi setat de la 2 la AP (gaura apicala).
(0.5 indica faptul ca varful fiecarui fiecare este situat foarte aproape de foramenul
apical fiziologic) Actiunea apicala si Incetinirea apicala sunt declangate de punctul

de referinta apical.




Apical Slow Down

OFF

Apical Slow Down
200rpm

Setati incetinirea apicala

Atunci cand este activata incetinirea apicala, motorul incetineste pana la o viteza
finala setata pe masura ce varfurile fiecare se apropie de punctul de referinta apical.
Viteza motorului scade incepand de la pozitia "3.0" a barei de indicare a progresiei
fisierului .

OFF: Dezactivarea incetinirii apicale

in modul de rotatie continua CW, viteza finala poate fi ajustata de la 100 rpm pana
la viteza curenta setata (in trepte de 50 rpm).

Functia de incetinire apicald este disponibila numai pentru modul de rotatie
continuda CW si CCW.

Viteza finala trebuie sa fie mai mica decat viteza nominala.

Forward Angle

30°

Unghiul inainte

in modul REC, unghiul inainte poate fi reglat de la 20° la 400° (in trepte de 10°).
in modul ATR, unghiul de fnaintare poate fi reglat de la 60° la 400° (in trepte de
10°).

Reverse Angle

150°

Unghiul inversat

in modul REC, unghiul de intoarcere poate fi reglat de la 20° la 400° (in trepte de
10°).

in modul ATR, unghiul de intoarcere poate fi reglat de la 20° la unghiul de

inaintare (in trepte de 10°).

4.4.4 Tabelul de disponibil

itate a parametrilor programelor de utilizator

Parametru
Setati Setati
Setati Setati Setati Setati Setati Setati Setati
Modul d . pozitia = unghiul
odulde viteza de | limita de actiunea Auto oprirea . incetinirea | unghiul
functionare a . barei . o de
o . lucru cuplu apicald Start automatd apicald inainte
programului de Flash inversare
utilizator
Ccw DA DA DA DA DA DA DA n/a n/a
cCcw DA NU NU NU NU DA DA n/a n/a
REC DA DA DA DA DA DA NU DA DA
ATR DA DA DA DA DA DA NU DA DA
EAL n/a n/a n/a n/a n/a DA n/a n/a n/a
4.5  Selectati Sisteme de fisiere FKG

Pentru a ajuta utilizatorul sa seteze parametrii filelor in conformitate cu recomandarile FKG, cele

mai populare sisteme de fisiere FKG sunt deja presetate in dispozitiv.

1.

Pentru a selecta un sistem de fisiere FKG prestabilit din starea de asteptare, apasati lung

butonul de setare "P".

Pentru a selecta sistemul de fisiere FKG dorit, apasati butonul de reglare "+"/"-" si apasati

butonul de setare "P" pentru a confirma.

Pentru a selecta un file, apasati butonul de reglare "+"/"-" si apasati butonul principal

pentru a confirma.




4.5.1

RACE® EVO

Lista sistemelor de fisiere FKG

Selectarea sistemelor de

fisiere

XP-endo Treatment
XP-endo Retreatment
R-Motion

XP-endo® Treatment

Selectia fisierelor

RACE EVO
Al files

Interfata de asteptare

RACE EVO
Al files

1000rpm

Cw 1.5Ncm

Interfata de operare

Selectarea sistemelor de

figiere

Selectia fisierelor

RACE EVO

N
XP-endo Retreatment
R-Motion

Treatment

XP-endo Treatment
Glider
Fi

XP-endo Treatment
Glider

Shaper

Finisher

XP-endo® Retreatment

Interfata de asteptare

P-endo T.
Glider

1000rpm

1} Ccw 1.0Ncm

1000rpm

1} cw 1.0Ncm

1000rpm

]} cw 1.0Ncm

Selectarea sistemelor de

figiere

Selectia fisierelor

RACE EVO
XP-endo Treatment >

XP-endo Retreatment

R-Motion

endo Retreatment

Shaper(for GP removal)

Shaper(for shaping)

XP-endo Retreatment
DR1

Shaper(for GP removal
Shaper(for shaping)

Interfata de asteptare

XP-endo R
DR1

1000rpm

XP-endo R.
Shaper
(for GP removal)

2500rpm

XP-endo R
aper
(for shaping)

1000rpm

XP- loR.
Finisher R

1000rpm

1} CW 1.5Ncm
m} cw 1.0Ncm
@} CW 1.0Ncm

1} cw 1.0Ncm

R-Motion®

Selectarea sistemelor de Interfatd de asteptare
fisiere

RACE EVO

XP-endo Treatment )

XP-endo Retreatment

R-Motion

Al files F: auto

B 1REC R: auto




Finisher

Selectarea sistemelor de

Selectia fisierelor Interfata de asteptare Interfata de operare
fisiere
I
ini T Finishe
Finisher e 1 OOOrpm

Al files

micw 1.0Ncm

4.5.2 Tabelul de disponibilitate a parametrilor sistemelor de fisiere FKG

Parametru . . Setati . . Setati
Setati Setati Setati Setati Setati . Setati Setati .
. pozitia unghiul
vitezade | limita de actiunea Auto oprirea X incetinirea | unghiul
. barei . de
lucru cuplu apicala Start automata apicald inainte
Sistemul de fisiere FKG flash inversare
RACE EVO
DA DA DA DA DA n/a n/a
All Files
XP-endo Treatment
DA DA DA DA DA n/a n/a
Glider
XP-endo Treatment
DA DA DA DA DA n/a n/a
Shaper
XP-endo Treatment
. DA DA DA DA DA n/a n/a
Finisher
XP-endo Retreatment
DA DA DA DA DA n/a n/a
DR1
XP-endo Retreatment
DA DA DA DA DA n/a n/a
Shaper (for GP removal)
XP-endo Retreatment
DA DA DA DA DA n/a n/a
Shaper (for shaping)
XP-endo Retreatment
DA DA DA DA DA n/a n/a
Finisher R
R-Motion
DA DA DA DA NU
All files
Finisher
DA DA DA DA DA % %
All files e e

4.6  Setarea parametrilor dispozitivului

Pentru a seta parametrii dispozitivului:
1. Pentru a accesa parametrii aparatului din starea OFF, tineti apasat butonul de setare "P" si

apasati butonul principal.

Software Version

V1.0.1

2. Pentru a selecta parametrul dorit, apasati butonul de setare "P".

3. Pentru a seta parametrul, apasati butonul de reglare "+"/"-" si butonul principal pentru a



confirma.

4.6.1 Lista parametrilor dispozitivului

Oprire automata a alimentarii

Auto Power OFF in starea de asteptare, aparatul se opreste automat dupi expirarea temporizatorului
5 min setat.

Cronometrul poate fi reglat de la 3 minute la 30 de minute (in trepte de 1 minut).

Auto Standby Scr

Auto Standby Scr Afisajul revine automat la interfata de asteptare dupa expirarea timpului setat.

30 sec Temporizatorul poate fi reglat de la 3 secunde la 30 de secunde (in trepte de 1

secunda).

Mana dominanta
Dominant Hand . . N X X X X
Dispozitivul poate fi reglat pentru stangaci sau dreptaci (rotirea la 180° a ecranului).

Right
Calibrare
Asigurati-va cd este instalat contraunghiul original inainte de a lansa calibrarea
Calibration .
motorului.
OFF OPRIT: Nicio actiune.

ON: Porniti calibrarea motorului
Motorul trebuie calibrat inainte de fiecare utilizare si dupa lubrificare.

Volumul semnalului sonor
Volumul sonor al dispozitivului poate fi reglat de la Vol. 0 la Vol. 4.
Vol.0: Mute.

Beeper Volume

Vol.3

Restabilirea valorilor implicite
OPRIT: Nicio actiune.
ON: Parametrii dispozitivului revin la setarea initiala.

Restore Defaults

OFF

4.7  Protectie la suprasarcina de cuplu
in timpul functionarii, daca sarcina de cuplu masurati depaseste limita de cuplu, motorul va
inversa automat sensul de rotatie. Motorul revine la modul de functionare initial (CW) atunci cand

sarcina de cuplu revine sub limita de cuplu.




Valoarea sarcinii este mai Valoarea sarcinii este mai mare Valoarea sarcinii este din nou
mica decat valoarea cuplului decat valoarea cuplului presetat mai mica decét valoarea
presetat cuplului prestabilit
&4.7 .1 Avertismente
a) Inmodul de miscare alternativd (REC), atunci cand valoarea sarcinii este mai mare decat
limita de cuplu:
i.  Daca unghiul de inaintare este mai mare decat unghiul de intoarcere, motorul trece
automat la rotatia Tn sens invers acelor de ceasornic (sens invers).
ii. Daca unghiul de inversare este mai mare decat unghiul de avans, motorul trece
automat la rotatia in sensul acelor de ceasornic (directia de avans).
b) Protectia de inversare automata nu este disponibild pentru modurile CCW si ATR.
c) Este posibil ca protectia de inversare automata sa nu functioneze corect in cazul unui nivel
scazut al bateriei.
d) Sub sarcind continud, motorul se poate opri automat din cauza supraincilzirii. in acest caz,
dispozitivul trebuie sa fie oprit din alimentare suficient timp pentru a se raci in mod

natural.
4.8  Limitari ale localizatorului Apex

Nu toate conditiile sunt ideale pentru evaluarea lungimii canalului radicular. Nu se poate obtine un

semnal precis daca canalul radicular prezinta conditiile enumerate mai jos.

Canal radicular cu un foramen apical mare
Un canal radicular cu un foramen apical exceptional de
mare din cauza unei leziuni sau a unei dezvoltari

incomplete poate perturba semnalul electric.
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Canal radicular cu lichid care se revarsa din deschidere
Un canal radicular cu sange sau orice alt lichid care se
revarsa din orificiu si care intrd in contact cu tesutul

gingival poate perturba semnalul electric.

Coroand rupta

in cazul in care coroana este rupti si o sectiune de tesut
gingival patrunde in cavitatea care inconjoara deschiderea
canalului, contactul dintre tesutul gingival si fiul ar putea

perturba semnalul electric.

Dinte fracturat

Un dinte fracturat ar putea perturba semnalul electric.

Canalul radicular tratat din nou filtrat cu gutaperca

Resturile de gutaperca pot perturba semnalul electric.

Coroana sau proteza metalica care atinge tesutul gingival
Contactul dintre proteza si fiecare ar putea perturba

semnalul electric.

/////////

Too dry

Un canal radicular extrem de uscat Un canal uscat poate

perturba semnalul electric.

5. Depanarea

Esec

Cauza posibila

Solutii

Piesa de mana cu motor nu se

roteste.

Dispozitiv in modul EAL
Modul EAL este numai pentru
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Trecerea la modul CW, CCW, REC
sau ATR.




masurarea canalului.

Se aude un semnal sonor continuu
dupa pornirea motorului piesei de

mana.

Bipul continuu indica faptul ca
piesa de méana cu motor se afla in
modul CCW.

Opriti piesa de mana cu motor si
schimbati modul de functionare in
modul CW.

Esecul calibrarii contra-

angularului

Esecul calibrarii cauzat de
rezistenta puternica a

contraunghiului

Curatati contraunghiul si recalibrati-1

dupa injectia de ulei.

Incalzirea piesei de mana cu

motor

in modul de miscare alternativa,

timpul de utilizare este prea lung.

Opriti utilizarea. Utilizati dupa ce
temperatura piesei de mana cu motor

scade.

Timpul de anduranta devine mai

scurt dupa incarcare.

Capacitatea bateriei devine mai

mica.

Contactati distribuitorul local.

Nici un sunet

Volumul semnalului sonor este
setat la 0.
Vol.0: Mute.

Setati volumul semnalului sonor la
1,2,3.4.

Fisa care se roteste continuu este

blocatd la canalul radicular.

Setare incorecta a specificatiilor.
Cuplu de sarcina prea mare al

fisierului.

Alegeti modul CCW, porniti piesa de

mana cu motor si scoateti fisierul.

6. Curatarea, dezinfectia si sterilizarea

6.1  Prefata

in scopuri de igiend si siguranti sanitara, contraunghiul (inclusiv inelul O), carligul cu buze, clema

de fiecare, capacul de protectie din silicon si sonda tactila trebuie curatate, dezinfectate si

sterilizate inainte de fiecare utilizare pentru a preveni orice contaminare. Acest lucru se refera la

prima utilizare, precum si la toate utilizarile ulterioare.

6.2

Recomandiri generale

a) Dupa fiecare utilizare, toate obiectele care au fost in contact cu agenti infectiosi trebuie

curdtate cu prosoape impregnate cu un agent dezinfectant.

b) Utilizati solutia de dezinfectie OXYTECH® sau orice alt agent de dezinfectie care respectd

reglementarile nationale locale (cum ar fi lista VAH/DGHM, marcajul CE, FDA si

aprobarea Health Canada) si in conformitate cu IFU al producatorului solutiei de

dezinfectie.

¢) Nuscufundati contraunghiul intr-o solutie dezinfectanta sau intr-o baie cu ultrasunete.

d) Nu folositi materiale detergente pe baza de cloruri.

e) Nu folositi indlbitor sau materiale dezinfectante pe baza de cloruri.

f)  Pentru propria siguranta, va rugam sa purtati echipament de protectie personald (manusi,
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ochelari, masca).

g) Utilizatorul este responsabil pentru sterilitatea produsului si a instrumentelor.
h) Calitatea apei trebuie sa fie conforma cu reglementarile locale, in special in cazul ultimei
etape de clatire sau in cazul unui aparat de spalare-dezinfectare.
i)  Nu sterilizati piesa de mana cu motor, adaptorul de curent alternativ sau baza de incarcare.
j)  Contraunghiul trebuie lubrifiat dupa curétare si dezinfectare, dar inainte de sterilizare
(consultati capitolul 7.2).
k) Pentru a steriliza filele endodontice, consultati instructiunile de utilizare ale producatorului.
6.3  Procedura pas cu pas
# | Operatiunea | Mod de operare Avertisment
1 | Pregatire indepartati accesoriile
(contraunghiul, carligul pentru
buze, clestele pentru limeta, sonda
de atingere, capacul de protectie
din silicon) din piesa de mana si
din baza.
2 | Curatare Puneti accesoriile (contraunghiul, |- Evitati orice contact intre contraunghi si orice
automatizati | carligul pentru buze, clestele instrumente, truse, suporturi sau recipiente.

cu spalatorul

pentru fisiere, sonda tactila,

- Urmati instructiunile si respectati concentratiile
indicate de producator (a se vedea si recomandarile

2,0bar-2,3bar (0,20Mpa-

dezinfector capacul de protectie din silicon) in
o . generale).
spalatorul dezinfector (valoare Ao .. . . . -
] ) - Folositi numai un dispozitiv de spalare-
>3000 sau, cel putin 5 minute la dezinfectare omologat in conformitate cu EN ISO
90°C/194°F). 15883, intretineti si calibrati-1 in mod regulat.
- Asigurati-va ca accesoriile (contraunghiul,
carligul pentru buze, clema de fixare si palpatorul,
capacul de protectie din silicon) sunt uscate inainte
de a trece la etapa urmatoare.
3 | Inspectie Inspectati accesoriile . . o
R . - Accesoriile murdare (contraunghiul, carligul
(contraunghiul, carligul pentru
. pentru buze, clema de fixare, palpatorul, capacul de
buze, clestele pentru fisiere, protectie din silicon) trebuie curatate si dezinfectate
palpatorul, capacul de protectie din | gin nou.
silicon) si sortati-le pe cele cu - Lubrifiati contraunghiul cu un spray adecvat
defecte. inainte de ambalare.
4 | Ambalare impachetati accesoriile - Verificati perioada de valabilitate a pungii data
(contraunghi, carlig de buze, clemi de producator pentru a determina termenul de
de dosar, palpator, capac de valabilitate.
T - . - Folositi ambalaje rezistente la o temperatura de
protectie din silicon) in "Pungi de L i o ;
. pana la 141°C (286°F) si in conformitate cu EN ISO
sterilizare".
11607.
5 | Sterilizare Sterilizare cu abur la 134°C,

- Utilizati numai autoclave care corespund
cerintelor EN 13060, EN 285.

23




0,23MPa), timp de 4 minute.

- Utilizati o procedura de sterilizare validata in
conformitate cu ISO 17665.

- Respectati procedura de intretinere a
dispozitivului autoclavului indicata de producator.
- Utilizati numai aceasta procedura de sterilizare
recomandatd.

- Controlul eficientei (integritatea ambalajului,
lipsa umiditatii, schimbarea culorii indicatorilor de
sterilizare, integratori fizico-chimici, inregistrari
digitale ale parametrilor ciclurilor).

- Controlul absentei coroziunii pe contraunghi

- Mentinerea trasabilitatii inregistrarilor
procedurilor.

6 | Depozitare Pastrati accesoriile (contraunghiul,
carligul de buze, clema de fiecare, Sterlllta-uea nu Poate fi garantatd daca ambalajul
o . este deschis, deteriorat sau umed.
sonda tactila, capacul de protectie L. - . . . .
o . Inainte de utilizare, verificati ambalajul si
din silicon) in ambalajul de . . . Lo .
» ) . contraunghiul  (integritatea ambalajului, lipsa
sterilizare, intr-un mediu uscat si umiditatii si perioada de valabilitate).
curat.
2 .
7. Intretinere
7.1  Calibrare

Efectuati calibrarea dupa inlocuirea sau lubrificarea contraunghiului (consultati capitolul 4.6).

7.2

Lubrificarea contraunghiului

Contraunghiul trebuie lubrifiat dupd curdtare si dezinfectare, dar inainte de sterilizare.

1.
2.

A

a)
b)

insurubati duza de injectie a uleiului la sticla de ulei (aproximativ 1 pana la 3 ture).

Conectati duza in partea de capat a contraunghiului

—T

Umpleti contraunghiul cu ulei pana cand uleiul fluge din partea capului contraunghiului.

Pozitionati contraunghiul pe verticala timp de cel putin 30 de minute pentru ca uleiul

redundant sd se elibereze prin gravitatie prin intermediul partii terminale.

Avertismente

Folositi numai duza originala de injectie a uleiului.

Piesa de mana cu motor nu trebuie sa fie filtrata cu ulei.
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b)

Incircarea bateriei

Introduceti fisa adaptorului de alimentare in priza de alimentare a bazei de incarcare si

asigurati-va ca sunt conectate corect.

Lasati aproximativ 10 cm 1n jurul bazei de incércare pentru a avea acces usor la priza si la

cablul de alimentare.

Introduceti piesa de mana a motorului in baza de incarcare (piesa de mana a motorului

trebuie sa fie corect aliniata cu baza de incarcare).

i.  Intimp ce piesa de mana cu motor se incarca, indicatorul LED de pe baza de incircare
flashes.

ii.  Atunci cand piesa de mana cu motor este complet incarcata, indicatorul LED de pe
baza de incarcare este intotdeauna aprins.

Dupa incarcare, scoateti din priza adaptorul de alimentare.

fnlocuirea bateriei

Alimentati offetul dispozitivului.

Folositi o pensetd sau o surubelnitd pentru a deschide capacul de cauciuc si apoi scoateti

surubul.

Scoateti capacul bateriei.

Scoateti vechea baterie si deconectati conectorul.

Conectati noua baterie originald si puneti-o in piesa de mana a motorului.

Inlocuiti capacul si surubul.

Avertismente

Utilizati numai baterii originale.

Se recomanda sa contactati distribuitorii locali pentru a inlocui bateria.

Depozitare

Dispozitivul si accesoriile trebuie depozitate intr-o incépere in care umiditatea relativa este
de 10% ~ 93%, presiunea atmosferica este de 70kPa ~ 106kPa, iar temperatura este de -
20°C ~+55°C.

Scoateti bateria dispozitivului in cazul unei perioade lungi de depozitare.
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9. Transportul

a) Evitati socurile excesive in timpul transportului.
b) Nu depozitati impreuna cu marfuri periculoase in timpul transportului.

c) Evitati expunerea la soare, ploaie si zapada in timpul transportului.
10. Protectia mediului
Vi rugam sa eliminati produsul in conformitate cu legislatia locala.
11. Servicii post-vanzare

a) Acest pachet nu include piese de schimb sau accesorii pentru reparatii.

b) Serviciile post-vanzare trebuie efectuate numai de personal autorizat.

12. Instructiunea simbolica

@ Urmati instructiunile de
utilizare

M Data de fabricatie
R Partea aplicata de tip B

IPXO Echipamente obignuite

Numarul de serie

Producator

Echipamente din clasa 11

& O R

Recuperare

Folosit numai in interior Pastrati uscat

Conformitatea  aparatelor

Manipulati cu grija N
cu Directiva WEEE

I )

sssec
Limitarea umiditatii e /ﬂ[ Limitarea temperaturii

®ra 0

Presiunea atmosferica c E"”

3
H
H
H

) Produs marcat CE
pentru depozitare

Avertisment elFU
fkg.chiifu

3] l>
P
3

Reprezentant autorizat in COMUNITATEA EUROPEANA

%

Reprezentant autorizat in CH
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13. Declaratie

Toate drepturile de modificare a produsului sunt rezervate producatorului, fara notificare
ulterioara. Imaginile sunt doar pentru referinta. Drepturile de interpretare finala apartin GUILIN
WOODPECKER MEDICAL INSTRUMENT CO., LTD. Designul industrial, structura interioara,
etc. au fost revendicate pentru mai multe brevete de caitre WOODPECKER, orice copie sau

produs fals trebuie sa isi asume responsabilitati legale.

14. CEM-Declaratie de conformitate

Dispozitivul a fost testat si omologat in conformitate cu EN 60601-1-2 pentru CEM. Acest lucru
nu garanteaza in niciun fel ca acest dispozitiv nu va fi affectat de interferente electromagnetice

Evitati utilizarea dispozitivului in medii cu un nivel ridicat de interferente electromagnetice.
14.1 Descriere tehnicé privind emisiile electromagnetice

Tabelul 1: Orientari si declaratii - emisii electromagnetice

Modelul Rooter® X3000 este destinat utilizrii in mediul electromagnetic specificat mai jos. Clientul sau utilizatorul

modelului Rooter® X3000 trebuie sa se asigure ci acesta este utilizat intr-un astfel de mediu.

Testul privind emisiile | Conformitate Mediul electromagnetic - orientari
Emisiile RF Grupa 1 Modelul Rooter® X3000 utilizeazi energia RF numai pentru functia
CISPR 11 sa interna. Prin urmare, emisiile sale de RF sunt foarte scazute si nu

sunt susceptibile de a provoca interferente in echipamentele

electronice din apropiere.

Emisiile RF Clasa B Modelul Rooter® X3000 este potrivit pentru a fi utilizat in toate
CISPRI11 unitatile, inclusiv in cele casnice si in cele conectate direct la reteaua
Emisiile armonice Clasa A publica de alimentare cu energie electricd de joasa tensiune ge care
1EC 61000-3-2 alimenteaza cladirile utilizate in scopuri casnice.

Fluctuatii de tensiune / | Se conformeaza
emisii de flicker
1EC 61000-3-3

14.2 Descriere tehnici privind imunitatea electromagnetici

Tabelul 2: Ghid si declaratie - imunitate electromagnetica

Modelul Rooter® X3000 este destinat utilizrii in mediul electromagnetic specificat mai jos. Clientul sau utilizatorul

modelului Rooter® X3000 trebuie si se asigure ci acesta este utilizat intr-un astfel de mediu.

Test de imunitate Nivelul de testare IEC | Nivelul de conformitate | Mediul electromagnetic - orientari
60601
Descarcarea +8kV contact +8kV contact Podelele trebuie sa fie din lemn, beton
electrostatica (ESD) +2, +4, £8, £15kV aer | £2, +4, £8, £15kV aer sau placi ceramice. in cazul in care
1EC 61000-4-2 podelele sunt acoperite cu materiale
sintetice, umiditatea relativa trebuie sa fie
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de cel putin 30 %.

Tranzitie electrica
rapida/incarcare rapida
IEC 61000-4-4-4

+2kV pentru liniile de
alimentare cu energie
electrica

+1kV pentru liniile de

intrare/iesire

+2kV pentru liniile de
alimentare cu energie

electrica

Calitatea energiei electrice ar trebui sa fie
cea a unui mediu comercial sau

spitalicesc tipic.

Supratensiune
IEC 61000-4-5

+0,5, +£1kV de la linie
la linie
+0,5, £1, +2kV linie la

pamant

+0,5, £1kV de la linie la
linie
+0,5, +£1, £2kV linie la

pamant

Calitatea energiei electrice ar trebui sa fie
cea a unui mediu comercial sau

spitalicesc tipic.

Scaderi de tensiune,
intreruperi scurte si
variatii de tensiune pe
liniile de intrare ale
surselor de alimentare
1EC 61000-4-11

<5% UT (>95%
scadere in UT.) pentru
0,5 cicluri <5 % UT
(>95% scadere in UT.)
pentru 1 ciclu 70% UT
(30% scadere in UT)
pentru 25 cicluri <5%
UT (>95% scadere in
UT) pentru 250 cicluri

<5 % UT (>95% scadere
in UT.) pentru 0,5 cicluri
<5 % UT (>95% scadere
in UT.) pentru 1 ciclu
70% UT (30% scadere in
UT) pentru 25 cicluri
<5% UT (>95% scadere
in UT) pentru 250 cicluri

Calitatea energiei electrice ar trebui sa fie
cea a unui mediu comercial sau
spitalicesc tipic. In cazul in care
utilizatorul modelelor Rooter® X3000 are
nevoie de o functionare continua in
timpul intreruperilor de curent, se
recomanda ca modelele Rooter® X3000
sa fie alimentate de la o sursa de
alimentare neintrerupta sau de la o

baterie.

Frecventa de putere
(50/60 Hz) camp
magnetic IEC 61000-
4.8

30A/m

30A/m

Campurile magnetice de frecventa de
putere ar trebui sa fie la niveluri
caracteristice unei locatii tipice intr-un

mediu comercial sau spitalicesc tipic.

NOTA: UT este tensiunea de retea de c.a. inainte de aplicarea nivelului de incercare.

Tabelul 3: Ghid si declaratie - imunitate electromagnetica privind RF condusa si RF radiata

Modelul Rooter® X3000 este destinat utilizrii in mediul electromagnetic specificat mai jos. Clientul sau utilizatorul

modelelor Rooter® X3000 trebuie sa se asigure cd acesta este utilizat intr-un astfel de mediu.
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Test de imunitate Nivelul de Nivelul de Mediul electromagnetic - orientari
testare IEC conformitate
60601
Echipamentele de comunicatii RF portabile si mobile nu
3V trebuie utilizate mai aproape de nicio parte a modelelor
rms
Rooter® X3000, inclusiv de cabluri, decét distanta de
150 kHz pana L
12 80 separare recomandata, calculata pe baza ecuatiei aplicabile
a
Conductie RF IEC MH frecventei emitatorului.
z
61000-4-6 Distanta de separare recomandata
6 Vrms v
Conductie RF IEC d=1.2xP1/2
Banda de 6V
61000-4-6 d=2xP1/2
L frecventa ISM | 3V/m
Radiatie RF IEC 3V d=1,2xP1/2 80 MHz pana la 800 MHz
m
61000-4-3 d=2,3xP1/2 800 MHz pana la 2,7 GHz
80 MHz pana la
27 unde P este puterea nominald maxima de iesire a
C;H emitatorului in wati (W), conform producatorului
z
emitdtorului, iar d este distanta de separare recomandata in
metri (m).




Intensitatile de cdmp ale emitatoarelor de radiofrecventa
fixe, determinate de un studiu electromagnetic la fata
locului (a.), trebuie sa fie mai mici decat nivelul de
conformitate in fiecare gama de frecvente (b.).

Pot aparea interferente in apropierea echipamentelor

marcate cu urmatorul simbol:

NOTA 1: La 80 MHz si 800 MHz, se aplica intervalul de frecventd mai mare.
NOTA 2: Este posibil ca aceste orientari sa nu se aplice in toate situatiile. Propagarea electromagnetica este affectata de

absorbtia si reflectia de la structuri, obiecte si persoane.

a. Intensitatile de camp de la emitatorii fixati, cum ar fi statiile de baza pentru telefoanele radio (celulare/ fara fir) si
radiourile mobile terestre, radioamatorii, emisiunile radio AM si FM si emisiunile TV nu pot fi prezise teoretic
cu precizie. Pentru a evalua mediul electromagnetic datorat emitatoarelor de radiofrecventa fixate, ar trebui sa se
ia in considerare un studiu electromagnetic al sitului. In cazul in care intensitatea de fiecare cAmp masurata in
locatia in care este utilizat modelul Rooter® X3000 depaseste nivelul de conformitate RF aplicabil de mai sus,
modelul Rooter® X3000 trebuie observat pentru a verifica functionarea normala. Daci se observé o performanta
anormala, este posibil sa fie necesare masuri suplimentare, cum ar fi reorientarea sau relocarea modelului
Rooter™ X3000.

b. In gama de frecvente de la 150 kHz la 80 MHz, intensitatile de fiecare cimp trebuie s3 fie mai mici de 3V/m.

Tabelul 4: Distante de separare recomandate intre echipamentele de comunicatii RF portabile si

mobile si modelul Rooter® X3000

Modelul Rooter® X3000 este destinat utilizarii in medii electromagnetice in care perturbatiile RF radiate sunt controlate.
Clientul sau utilizatorul modelului Rooter® X3000 poate contribui la prevenirea interferentelor electromagnetice prin
mentinerea unei distante minime intre echipamentele de comunicatii RF portabile i mobile (emitatoare) si modelul

Rooter® X3000, conform recomandarilor de mai jos, in functie de puterea maxima de iesire a echipamentelor de

comunicatii.

Puterea nominald maxima | Distanta de separare in functie de frecventa emitatorului [m]

de iesire a emitatorului 150kHz pana la 80MHz 80MHz pana la 800MHz 800MHz pana la 2,7GHz
[W] d=1.2xP1/2 d=1.2xP1/2 d=2.3xP1/2

0,01 0.12 0.12 0.23

0,1 0.38 0.38 0.73

1 1.2 1.2 2.3

10 3.8 3.8 7.3

100 12 12 23

absorbtia si reflexia de la structuri, obiecte si persoane.

emitatorului in wati (W), conform producatorului emitatorului.

in cazul emititoarelor cu o putere maxima de iesire care nu este mentionata mai sus, distanta de separare recomandati d

in metri (m) poate fi estimata folosind ecuatia aplicabild frecventei emitatorului, unde P este puterea maxima de iesire a

NOTA 1: La 80 MHz si 800 MHz, se aplica distanta de separare pentru gama de frecvente mai mare.

NOTA 2: Este posibil ca aceste orientdri sa nu se aplice in toate situatiile. Propagarea electromagnetica este afectata de
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