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1. Produkt wprowadzenie
1.1  Opis urzadzenia

Urzadzenie Rooter® X3000 to bezprzewodowy silnik endo ze zintegrowanym lokalizatorem
wierzchotkéw kanatéw korzeniowych. Moze by¢ uzywane jako endomotor do opracowywania
kanatéw korzeniowych zebdw lub jako lokalizator wierzchotka, ktéry pomaga okresli¢ dtugosé¢
robocza kanatu korzeniowego. Moze by¢ réowniez uzywany do opracowywania kanatéw przy
jednoczesnym monitorowaniu wzglednego potozenia koricéwki instrumentu endodontycznego
wewnatrz kanatu (potaczony tryb silnika i lokalizatora wierzchotka).

Kat przeciwny

Przycisk gtéwny
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1.2  Komponenty i akcesoria

# Oznaczenie Odniesienie FKG
1 | Rekojeéésilnika 08.971.00.001.FK
2 | Bazatadujaca 08.971.00.002.FK
3 | Contra-angle [4.7/1] 08.971.00.003.FK
4 | Spray noozle 08.971.00.004.FK
5 | Przewdd pomiarowy 08.971.00.005.FK
6 | Klipdo pliku 08.971.00.006.FK
7 | Hak wargowy 08.971.00.007.FK
8 | Sonda dotykowa 08.971.00.008.FK
9 | Silikonowa ostona ochronna 08.971.00.009.FK
10 | Pierscieri"O" 08.971.00.010.FK
11 | Uniwersalny zasilacz sieciowy 08.971.00.011.FK
12 | Akumulator litowo-jonowy 08.971.00.013.FK
13 | Przewdd pomiarowy - USB - C 08.971.00.014.FK
- | Podrecznik uzytkownika -

- | Lista zawartosci opakowania -

— ) D=3

1. Rekojesé silnika 4.Spray noozle 6.klips do pilnika 9.Silikonowa ostona ochronna
n T N\
2. Rekojesé silnika 5. przewod 7.hak 10. O-ring
pomiarowy wargowy

S S

3. Kat przeciwny 11. zasilacz sieciowy
8. sonda

dotykowa
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Dane techniczne

Specyfikacja baterii litowej rekojesci silnika
3,7V / 2000mAh

Specyfikacja zasilacza

Wejscie: ~100V-240V 50Hz/60Hz 400mA
Wyjscie: DC5V/1A

Specyfikacja mechaniczna rekojesci silnika
Zakres momentu obrotowego: 0,4Ncm- 4,0Ncm
Zakres predkosci: 100rpm-3'300rpm

Specyfikacja tadowania bezprzewodowego
Zakres czestotliwosci: 112-205KHz
Maksymalna moc wyjsciowa RF produktu: 9.46dBuA/m@3m

Ostrzezenia

Przed pierwszym uruchomieniem nalezy uwaznie przeczytaé niniejsza instrukcje obstugi.

a) Nie nalezy uzywac tego urzadzenia do celéw innych niz jego przeznaczenie (patrz rozdziat 1.9).

a)
b
c)

d

e)
f)
8)
h)

i)

m

n)
o)
p)

Nalezy uzywaé wytacznie oryginalnych komponentdw i akcesoridw.

Zawsze ustawiaj moment obrotowy i predkosc¢ zgodnie z zaleceniami producenta pilnika.
Przed uruchomieniem rekojesci silnika nalezy upewnié sie, ze katnica jest dobrze
podtaczona (p a t r z rozdziat 2.1).

Przed uruchomieniem koncéwki mikrosilnika nalezy upewnié sie, ze urzadzenie jest
dobrze podtaczone i zablokowane (patrz rozdziat 2.2).

Nie wolno podtaczac ani odtaczac katnicy podczas pracy silnika.

Nie odtaczaé urzadzenia, gdy silnik pracuje.

Upewnij sig, ze mozesz wytgczy¢ urzadzenie w dowolnym momencie.

Urzadzenie nalezy obstugiwac i przechowywac w bezpiecznym srodowisku (patrz
Rozdziat 1.7 i Rozdziat 8).

Nie uzywaj urzadzenia w poblizu lamp fluorescencyjnych, urzadzern nadajacych fale
radiowe, urzadzen zdalnego sterowania, recznych i przenosnych urzadzen
komunikacyjnych wysokiej czestotliwosci.

Koricéwka mikrosilnika, zasilacz i podstawa tadujaca nie nadaja sie do sterylizacji w
autoklawie (patrz rozdziat 6).

Wymien baterie litowg zgodnie z instrukcjami (patrz Rozdziat 7.4).

Nie nalezy wprowadza¢ zadnych zmian ani modyfikacji urzadzenia. Wszelkie zmiany,
modyfikacje lub inne przerdbki urzgdzenia mogg naruszaé przepisy bezpieczeristwa,
powodujac szkody dla pacjenta.

W przypadku czestego przegrzewania sie silnika rekojesci nalezy skontaktowac sie z lokalnym
dystrybutorem.

Nie nalezy umieszczac urzadzenia bezposrednio lub posrednio w poblizu Zzrédet ciepta.
Nie przykrywaj urzadzenia.

W przypadku dtugotrwatego przechowywania urzadzenia nalezy wyjac z niego baterie.



1.5

Wazne $rodki ostroznosci

Te $rodki ostroznosci majg kluczowe znaczenie dla zapewnienia bezpiecznej obstugi i uzytkowania.

a)

b)
c)

1.6

a)
b
c)
d
e)

f)

=

z

1.9

a)

b

2.
2.1

211

=

212
a)

b

c)

Nie nalezy uzywac tego urzadzenia u pacjentdw z wszczepionymi rozrusznikami serca,
defibrylatorami lub innymi wszczepialnymi urzadzeniami.

Nie nalezy uzywac tego urzadzenia u pacjentow cierpigcych na hemofilie.

Ostroznie stosowac u pacjentéw z chorobami serca, kobiet w cigzy i matych dzieci.

Bezpieczenstwo urzadzenia Klasyfikacja

Rodzaj trybu pracy: Urzadzenie elektromedyczne do pracy ciagtej

Typ ochrony przed porazeniem pragdem: Sprzet klasy Il z wewnetrznym zasilaniem
Stopien ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym: zastosowana cze$¢ typu B
Stopien ochrony przed szkodliwym wnikaniem wody: Zwykty sprzet (IPX0)

Stopiern bezpieczenstwa stosowania w obecnosci tatwopalnej mieszaniny S$rodka
znieczulajgcego z powietrzem, tlenem lub podtlenkiem azotu: Sprzet nie

moze byé uzywany w obecnosci tatwopalnej mieszaniny anestetykdw z
powietrzem,tlenem lub podtlenkiem azotu.

Zastosowana czes$¢: katownik, hak wargowy, zacisk do pilnika, sonda dotykowa.

Czas kontaktu zastosowanej czesci: 1 do 10 minut.

Maksymalna temperatura przytozonej czesci: 46.6°C.

Parametry srodowiskowe

Temperatura otoczenia pracy: +5°C ~ +40°C
Robocza wilgotnos¢ wzgledna: 30% ~ 75%
Robocze cisnienie atmosferyczne: 70 kPa ~ 106 kPa

Kwalifikacje uzytkownika

Urzadzenie musi by¢ obstugiwane w szpitalu lub klinice przez prawnie wykwalifikowanych
dentystow.
Zaktada sie, ze operator jest zaznajomiony z lokalizatorem wierzchotka kanatu korzeniowego.

Przeznaczenie

Rooter® X3000 to s i | ni k endo, urzadzenie elektromedyczne przeznaczone do
napedzania instrumentéw mechanicznych przeznaczonych do leczenia kanatowego
(pilnikdw endodontycznych).

Ponadto ma on poméc w okresleniu dtugosci roboczej (funkcja lokalizatora
wierzchotka).

Konfiguracja urzadzenia instrukcje
Konfiguracja pod katem
Przed pierwszym uzyciem i po kazdym zabiegu

Wyczysc i zdezynfekuj katnice (patrz Rozdziat 6).
Nasmarowac katnice (patrz Rozdziat 7.2).
Wysterylizowac katnice (patrz Rozdziat 6).

Ostrzezenia
Uzywaj tylko oryginalnej katowki.
Przed uruchomieniem rekojesci silnika nalezy upewnic sie, ze katnica jest dobrze podtaczona.
Nie wolno podtaczac ani odtaczac katnicy podczas pracy silnika.
4



2.13

2.1.4

Podtaczanie katnicy
Dopasuj trzy bolce katnicy do szczelin pozycjonujacych rekojesci silnika.

Wocisnij katownik poziomo. Dzwiek "klikniecia" oznacza, ze instalacja zostata
zakoriczona.

positioning slot
locating pin

Przeciwprostokatna musi obracac sie swobodnie 0 360°.

Odtaczanie katnicy Wyciagnij

katnice poziomo.

e)

222

— 1 a—

Konfiguracja pliku

Ostrzezenia

Upewnij sig, ze instrumenty sg zgodne z norma ISO1797 (trzpienie dla instrumentéw
obrotowych i oscylacyjnych).

Podtaczanie i odtaczanie plikdw bez przytrzymania przycisku Push moze spowodowac
uszkodzenie uchwytukatnicy.

Zachowaj ostroznos¢ podczas manipulowania plikami, aby unikng¢ obrazen palcow.

Przed uruchomieniem rekojesci silnika nalezy upewnic sie, ze pilnik jest dobrze podtaczony i
zablokowany.

Nie odtaczaj pliku, gdy silnik pracuje.

Podtaczanie pliku

W16z pilnik do otworu w gtowicy katnicy.

1.
2.

Przytrzymaj przycisk Push na katnicy i nacisnij plik.

Naciskajac, obracaj pilnik w prawo i w lewo, az jego trzon zostanie wyréwnany z
rowkiem zatrzasku katnicy.

Gdy trzpien zostanie wyréwnany i wsunie sie na miejsce, zwolnij przycisk Push, aby
zablokowac pilnik w katnicy.



Push Button

2.2.3  Odtaczanie pliku
Przytrzymaj przycisk Push i wyciggnij plik.

2.3 Lokalizator Apex konfiguracja

&2.3.1 Ostrzezenia

a) W trybie lokalizatora Apex zacisk pliku musi prawidtowo przytrzymywac plik.
g:&
OK % NG

b) W przypadku ztego lub nieprawidtowego sygnatu potaczenia nalezy wymienic¢ przewdd pomiarowy.
c) W trybie lokalizatora wierzchotka zaleca sie zainstalowanie rekojesci silnika w
podstawie tadujgcej, aby uzyskac lepszy kat widzenia.
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d) Lokalizator wierzchotka wykrywa otwér wierzchotkowy kanatu, a nie anatomiczny
wierzchotek zeba. Moze to wyjasnia¢ pewne réznice miedzy sygnatem lokalizatora
wierzchotka a obrazem rentgenowskim.

m" X-ray photo

X-ray tube

e) Nie wszystkie warunki sg idealne do okreslenia dtugosci roboczej. Aby uzyskac
informacje na temat ograniczen lokalizatora Apex, patrz rozdziat 4.8.

2.3.2  Podtaczanie przewoddw lokalizatora wierzchotka

1. Podtacz przewdd pomiarowy do rekojesci silnika (gniazdo USB z tytu).

2. Podtacz hak wargowy do biatego gniazda przewodu pomiarowego.
3. Podtacz wtyczke pilnika do czarnego gniazda przewodu pomiarowego (nie jest to
wymagane w trybie potgczonym silnika i lokalizatora Apex).




2.3.3 Testowanie pofgczenia

Zdecydowanie zaleca sie sprawdzenie jakos$ci potaczenia przed kazdym uzyciem.

1. W trybie lokalizatora Apex zaczep uchwyt na haku wargowym i sprawdz, czy wszystkie
paski wskaznika$ wiecgsie,jak pokazano ponizej:

2

2. W potgczonym trybie silnika i lokalizatora Apex dotknij haka wargowego pilnikiem i
sprawdz, czy $wieca sie wszystkie paski wskaznika, jak pokazano ponizej:

R [T

3.  Tryby pracy urzadzenia i wyswietlacz interfejs
3.1  Trybysilnika
3.1.1  Tryb pracy CW (tryb ciggtego obrotu zgodnie z ruchem wskazéwek zegara)

W tym trybie rekojesc silnika obraca sie tylko w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara (do
przodu).

M1  300rpm
cw 2.0Ncm

3.1.2  Tryb pracy CCW (tryb ciggtego obrotu w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara)

W tym trybie koricdwka mikrosilnika obraca sie tylko w kierunku przeciwnym do ruchu

wskazéwek zegara (kierunek wsteczny). W tym trybie emitowany jest ciggty podwdjny sygnat
dzwiekowy.

3.1.3  Tryb pracy REC (tryb ruchu posuwisto-zwrotnego)

W tym trybie koricdwka mikrosilnika generuje tylko ruch posuwisto-zwrotny (F: kat do przodu,
R: kat do tytu).

M1 F:30°

miREC R:150°




3.1.4 Tryb pracy ATR (tryb adaptacyjnego odwracania momentu obrotowego)

W tym trybie rekojes¢ silnika obraca sie w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara i
generuje ruch posuwisto-zwrotny, gdy obcigzenie pilnika momentem obrotowym jest wyzsze
niz ustawiony limit momentu obrotowego.

M1 300rpm

miATR 1.0Ncm

3.2  Dziatanie lokalizatora Apex tryb
3.2.1  Tryb pracy EAL (elektroniczny lokalizator wierzchotkéw)

Ten tryb jest przeznaczony wytgcznie do okreslania dtugosci roboczej.

W tym trybie silnik rekojesci nie pracuje.

MO AlF’III!III!

3

3.3  Pofaczone dziatanie silnika i lokalizatora Apex Tryb

Gdy pilnik znajduje sie wewnatrz kanatu, a hak wargowy jest w kontakcie z wargg pacjenta,
urzadzenie automatycznie przechodzi w potgczony tryb silnika i lokalizatora wierzchotka.

IR TLITTTITT I




3.4 Wyswietlanie interfejsu

a — Qi

b —

L] — ©

CW 2.0Ncm el

XP-endo T.
Shaper

Q —

250rpm [y
b —

M1

mREC R:150°

F:30

Interfejsy trybu gotowosci

Gdy silnik nie pracuje, wyswietlacz pokazuje rzeczywiste ustawienia silnika.
a. Program uzytkownika

(MO0-M9) lub

Zaprogramowany przez producenta program (patrz rozdziat 4.5)

Poziom natadowania baterii

Ustawiona predkos¢ (obr./min)

Ustaw limit momentu obrotowego (Ncm)

Tryb pracy silnika

Ustawienie kata do przodu (°deg)

Ustawienie kata wstecznego (°deg)

wm e a0 o

Interfejs obstugi silnika
Podczas pracy silnika wyswietlacz pokazuje obcigzenie pliku momentem
obrotowym.

a. Ustawiona predkosé (obr./min)

b. Ustaw limit momentu obrotowego (Ncm)

c.  Moment obrotowy w czasie rzeczywistym (Ncm)

d. Skala wyswietlania momentu obrotowego (Ncm)

Potaczony interfejs obstugi silnika i lokalizatora Apex

a. Pasekwskazujgcy postep pliku

b. Numerwskazania postepu pliku
Liczby 1.0, 2.0, 3.0 (a) i liczby "00"-"16" (b) nie 0 z n a c z a j g dtugosci
bezwzglednej. Wskazuja one po prostu wzgledng pozycje pilnika w
kierunku otworu wierzchotkowego. Liczby te sg uzywane w celu
ufatwienia okreslenia dtugosci roboczej.

c.  Otwor wierzchotkowy (AP)
Cyfra "00" (b) oznacza, ze plik osiagnat wierzchotek.
otwor wierzchotkowy. Cyfry "-1" i "-2" (b) wskazuja, ze pilnik minat
otwor wierzchotkowy.

Interfejs operacyjny lokalizatora Apex (tryb EAL)
a. Program uzytkownika (M0-M9)

b.  Poziom natadowania baterii

c. Pasekwskazujacy pozycje pliku

d. Wierzchotkowy punkt odniesienia
e. Trybpracy silnika

10




4.  Obstuga urzadzenia instrukcje

4.1 Interfejs ustawien i przycisk Opis

Setting button "P"
Main button  Display screen | Adjusting button "-"

Adjusting button "+"

4.2  Wiaczanie i wytgczanie zasilania urzadzenia
1. Aby wiaczy¢ urzadzenie, nacisnij przycisk gtéwny. Urzadzenie przejdzie w stan
gotowosci. Na wyswietlaczu pojawi sie interfejs gotowosci ostatnio uzywanego
programu. Na przyktad:

XP-endo T.

shaper  1000rpm

R-Motion

Allfiles F: auto

@} cw 1.0Ncm

W }RrReCc R:auto

or
2. Aby uruchomi¢ silnik ze stanu gotowosci, nacisnij przycisk gtéwny.
Wyswietlacz pokazuje interfejs roboczy zgodnie z uzywanym programem. Na przyktad:

3. Aby zatrzymad silnik, ponownie nacisnij przycisk gtéwny. Urzadzenie powréci do stanu
gotowosci.

4. Aby wytaczy¢ urzadzenie, przytrzymaj przycisk ustawien "P" i naci$nij przycisk gtéwny.
W stanie gotowosci urzadzenie wytaczy sie automatycznie po 5 minutach.

4.3  Wybierz uzytkownika Programy

Urzadzenie zawiera 10 zapamietanych programdw uzytkownika (M0-M9) i 7 wstepnie
ustawionych systemdw plikdw FKG dostepnych bezposrednio ze stanu gotowosci.

1. Aby wybrac program ze stanu gotowosci, nacisnij przycisk regulacji "+"

RACE EVO

\V] 250rpm Allfiles 1000rpm
mmicw 2.0Ncm '} cw 1.5Ncm

XP-endo T.

Finsher  1000rpm

XP-endo R.
DR1

1000rpm
cw 1.0Ncm 1} cw 1.0Ncm [} cw 1.5Ncm

XP-end

Foeverk1000rpm

R-Motion

Allfiles F: auto

XP-endo R.

shaper  2500rpm

cw 1.0Ncm cw 1.0Ncm WEiRec R:auto

> >

2. Aby wybrac konkretny system plikéw FKG, patrz rozdziat 4.5.

11



4.4  Ustawianie parametréw programu uzytkownika

& 4.4.1 Ostrzezenia

a) Przed uruchomieniem silnika upewnij sie, ze tryb pracy jest odpowiedni.
b) Wszystkie parametry muszg by¢ ustawione zgodnie z zaleceniami producenta pliku.

c) Upewnijsie, ze wszystkie parametry zostaty zweryfikowane przed uruchomieniem rekojesci silnika.
d) MO-M9 Parametry programoéw uzytkownika zmodyfikowane przez uzytkownika sa zapamietywane.
e) Parametry FKG File Systems nie mogg by¢ modyfikowane przez uzytkownika (patrz rozdziat 4.5).

4.4.2  Ustawienie parametrow

Aby zmodyfikowaé parametry programu uzytkownika ze stanu gotowosci:

1. Aby wybrac zadany parametr, nacisnij przycisk ustawien "P".
2. Aby zmodyfikowa¢ ustawienie parametru, nacisnij przycisk regulacji "+"/"-".
3. Nacisnij przycisk gtéwny lub poczekaj 5 sekund na potwierdzenie.

4.4.3 Lista parametrow programu uzytkownika

Operation Mode

Ccw

Ustawianie trybu pracy
Lista trybow pracy: CW, CCW, REC, ATR, EAL

(opis trybdw znajduje sie w rozdziale 3)

Speed
250rpm

Ustaw predkosé roboczg

W trybach obrotéw ciggtych (CW i CCW) predkos¢ roboczg mozna regulowac w zakresie
od 100 obr/min do 3300 obr/min (co 50 obr/min).

W trybie REC predkos¢ robocza mozna regulowacd w zakresie od 100 obr/min do 500
obr/min (co 50 obr/min).

W trybie ATR predko$¢ robocza mozna regulowac w zakresie od 100 obr/min do 500
obr/min (co 50 obr/min).

W trybach REC i ATR predkos¢ robocza reprezentuje srednig predkos¢ pojedynczego
ruchu katowego (predkosc¢ ustawiona dla katéw do przodu i do tytu).

Torque Limit

1.0Ncm

Ustaw limit momentu obrotowego

W trybie ciggtych obrotéw CW limit momentu obrotowego mozna regulowac w
zakresie od 0,4 Nm do 4,0 Nm w zaleznosci od ustawionej predkosci:

e 100-200 obr/min Maksymalny moment obrotowy: 4,0 Nm
e 250-400 obr/min Maksymalny moment obrotowy: 3,5 Nm
e 450-650 obr/min Maksymalny moment obrotowy: 3,0 Nm
e 700-950 obr/min Maksymalny moment obrotowy: 2,5 Nm
e 1'000-1'450rpm Maksymalny moment obrotowy: 2,0Ncm
e 1'500-1'950rpm Maksymalny moment obrotowy: 1,5Ncm
e 2'000-3'300 obr/min Maksymalny moment obrotowy: 1,0 Nm

W trybie REC limit momentu obrotowego mozna regulowa¢ w zakresie od 2,0 Nm
do 4,0 Nm w zaleznosci o d ustawionej predkosci:

e 100-250 obr/min Maksymalny moment obrotowy: 4,0 Nm
¢ 300-400 obr/min Maksymalny moment obrotowy: 3,5 Nm
e 450-500 obr/min Maksymalny moment obrotowy: 3,0 Nm

W trybie ATR moment wyzwalania mozna regulowac w zakresie od 0,4
Nm do 3,0 Nm. W trybie ciggtych obrotéw CCW nie mozna ustawi¢ limitu

momentu obrotowego.
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Apical Action

OFF

Ustawianie dziatania wierzchotkowego

Akcja Apical ma zastosowanie, gdy plik osiggnie ustawiony wierzchotkowy punkt
odniesienia (patrz Pozycja paska lampy btyskowej).

WYt.: Wytgczenie akcji wierzchotkowej

STOP: Silnik zatrzymuje sie automatycznie, gdy plik osiggnie punkt odniesienia.
Silnik uruchomi si¢ ponownie automatycznie, gdy plik zostanie odciagniety od
punktu odniesienia.

REVERSE: Silnik automatycznie odwraca kierunek obrotdw, gdy plik osiggnie punkt
odniesienia. Silnik automatycznie powraca do poczatkowego kierunku obrotow,
gdy plik zostanie odciggniety od punktu odniesienia.

Auto Start
OFF

Ustaw automatyczny start

OFF: Wytgczenie automatycznego uruchamiania (do uruchomienia rekojesci silnika
konieczne jest nacisniecie przycisku gtéwnego).

ON: Silnik uruchamia sie automatycznie po wtozeniu pliku do kanatu (od momentu, gdy
wskaznik postepu pliku pokaze 2 kreski).

Auto Stop
OFF

Ustawianie automatycznego zatrzymania
OFF: Wytaczenie funkcji automatycznego zatrzymania (do zatrzymania rekojesci
silnika konieczne jest nacisniecie przycisku gtéwnego). ON: Silnik zatrzymuje sie

automatycznie po wyjeciu pilnika z kanatu.

Flash Bar Position

Ustawianie pozycji paska lampy btyskowej (wierzchotkowy punkt odniesienia)
Apikalny punkt odniesienia (pasek flash) mozna ustawi¢ w zakresie od 2 do AP
(otwdr wierzchotkowy). (0,5 oznacza, ze koricéwka pilnika znajduje sie bardzo
blisko fizjologicznego otworuwierzchotkowego). A p i c a | Action i Apical Slow

Down s3 wyzwalane przez apical reference point.

Apical Slow Down

OFF

Apical Slow Down

200rpm

Ustawienie spowolnienia wierzchotkowego

Gdy funkcja Apical Slow Down jest aktywna, silnik zwalnia do ustawionej predkosci
konicowej, gdy koncéwki pilnika zblizaja sie do wierzchotkowego punktu
odniesienia. Predkos¢ silnika zmniejsza sie poczgwszy od pozycji "3.0" na pasku
wskaznika postepu pilnika.

OFF: Wytaczenie spowolnienia apikalnego

W trybie ciggtych obrotéw CW predkos¢ koricowg mozna regulowac w zakresie od 100
obr/min do aktualnie ustawionej predkosci (przyrosty co 50 obr/min).

Funkcja Apical Slow Down jest dostepna tylko w trybie ciaggtych obrotéw CW i CCW.

Predkos$¢ koricowa musi byé nizsza niz predkos$¢ nominalna.

Forward Angle

30°

Kat do przodu
W trybie REC kat przedni mozna regulowac w zakresie od 20° do 400° (co 10°). W

trybie ATR kat przedni mozna regulowac w zakresie od 60° do 400° (co 10°).

Reverse Angle

150°

Odwrécony kat
W trybie REC kat odwrdcenia mozna regulowaé w zakresie od 20° do 400° (co 10°).

W trybie ATR kat wsteczny mozna regulowa¢ w zakresie od 20° do kata do przodu
(co 10°).

13




4.44 Tabela dostepnosci parametréw programéw uzytkownika

Parametr Ustaw |Usta Ustaw Ustawia .|Ustawie N

. Ustaw | 5o | wianie autom | nie autom ¢ i Ustawia

Tryb dziatania predko$é momentu dz_iaia nia atyen atyczn e pozycji s;')ovyol e kata do| nie kq?a

) robocza Wierzc ego paska |nienia przodu odwréc
programu ~ obrotow hotk y start wierzch )
uzytkownika €go ol zatrzy lampy 1k enia

wego mania btyskowe j otkowe go

cw TAK TAK TAK TAK TAK TAK TAK n/d n/d
ccw TAK NIE NIE NIE NIE TAK TAK n/d n/d
REC TAK TAK TAK TAK TAK TAK NIE TAK TAK
ATR TAK TAK TAK TAK TAK TAK NIE TAK TAK
EAL n/d n/d n/d n/d n/d TAK n/d n/d n/d

4.5 Wybierz FKG File Systems

Aby poméc uzytkownikowi ustawié¢ parametry pliku zgodnie z zaleceniami FKG,
najpopularniejsze systemy plikdw FKG sg juz wstepnie ustawione w urzadzeniu.

1. Aby wybrac wstepnie ustawiony system plikow FKG ze stanu gotowosci, nacisnij i
przytrzymaj przycisk ustawien "P".
2. Aby wybraé zgdany system plikdw FKG, naci$nij przycisk regulacji "+"/"-" i nacisnij
przycisk ustawien "P", aby potwierdzic.
3. Aby wybrac plik, naci$nij przycisk regulacji "+"/"-" i naci$nij przycisk gtéwny, aby potwierdzic.
45.1 Lista systemow plikdw FKG
RACE® EVO

Wybdr systemow plikdw

Wybér pliku Interfejs trybu gotowosci Interfejs operacyjny

Mifies . 1000rpm

XP-endo Treatment [ Al files | cw
XP-endo Retreatment > Zlilcs 1000rpm

R-Motion 1.5Ncm 1} cw 1.5Ncm

XP-endo” Leczenie
Wybdr systeméw plikow

Wybér pliku Interfejs trybu gotowosci Interfejs operacyjny

XP-endo Retreatment XRendoT 4 000rpm

Shaper

cw
Finisher 1000rpm
1.0Ncm mjcw 1

RACE EVO

XP-endo Treatment

XP-endo Retreatment
R-Motion

. ]
XP-endo Retreatment XZ':;‘S;T 1000rpm
Shaper cw

1000rpm
1.0Ncm i cw 1

XP-endo” Rekolekcje

Wybor systemow plikdw

Wybor pliku Interfejs trybu gotowosci Interfejs operacyjny

XP-endo Retreatment XPendoR- 4 000
DR1 rom
cw
Shaper 1000rpm
Finisher R 1.5Nem '} cw 1.5Ncm

I
XP-endo R.
XP-endo Retreatment Shapgr 2500rpm
DR1 cw

2500rpm
Finisher R~ 1.0Ncm CcwW 1.0Ncm

RACE EVO

it

R-Motion

[ ]
do R.
XP-endo Retreatment Fnisho R 1 OOOrpm
DR1 Ccw

Shaper 1000rpm
1.0Ncm cw 1.0Ncm
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R-Motion®

Wybor systemow plikdw

RACE EVO
XP-endo Treatment
XP-endo Retreatment

Wybér pliku Interfejs trybu gotowosci Interfejs operacyjny

R-Moi
Al fo”t:;n F: auto

R-Motion
All files

M }REC R:auto

4.5.2 Tabela dostepnosci parametrow systemow plikow FKG
Parametr | ustaw | Ustaw |Usta Ustaw | Ustawia | ani Us:'a-:vie L Ustawia
predkosé limit ie a:ltom :;3:1':""' e pozycji Apilcal ekatado| niekata
B atyczn Py
System plikéw FKG roboczg ";":'r':)etgu‘ Y ego paska Slow przodu odwréc
) ystart zatrzy lampy enia
ego ! .| wdét
mania |blyskowej
RACEEVO
Wszystkie pliki TAK TAK TAK TAK TAK n/d n/d
XP-endo Tr
Sh:;gf reatment TAK | TAK | TAK | TAK | TAK | n/d n/d
XP-endo Treatment
Finioher e TAK | TAK | TAK | TAK | TAK | n/d | n/d
XP-endo Retreatment
DRy eveaimen TAK | TAK | TAK | TAK | TAK | n/d | n/d
XP-endo Retreatment
Shaper e TAK | TAK | TAK | TAK | TAK | n/d | n/d
XP-endo R
Xpando Retreatment TAK | TAK | TAK | TAK | TAK | n/d n/d
R-Motion
Wszystkie pliki TAK TAK TAK TAK NIE
4.6  Ustawienie parametréw urzadzenia

Aby ustawi¢ parametry urzadzenia:

1. Aby uzyskac dostep do parametréw urzadzenia po wytaczeniu zasilania, nalezy

przytrzymac przycisk ustawien

P" i nacisng¢ przycisk gtowny.

Software Version

V1.0.0

2. Aby wybrac¢ zgdany parametr, nacisnij przycisk ustawien "P"

3. Aby ustawi¢ parametr, nacisnij przycisk regulacji "+"

4.6.1

i przycisk gtéwny, aby potwierdzic.

Lista parametréw urzadzenia

Auto Power OFF

5 min

Automatyczne wyfaczanie zasilania

W stanie gotowosci urzadzenie wytgcza sie automatycznie po uptywie ustawionego
czasu.

Timer mozna regulowac w zakresie od 3 minut do 30 minut (co 1 minute).

Auto Standby Scr
30 sec

Auto Standby Scr
Po uptywie ustawionego czasu wyswietlacz automatycznie powraca do interfejsu
gotowosci. Timer mozna regulowac w zakresie od 3 sekund do 30 sekund (co 1

sekunde).

Dominant Hand

Right

Reka dominujgca

Urzadzenie moze by¢ przystosowane dla uzytkownikdw prawo- lub leworecznych
(obrét wyswietlacza o 180°).
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Kalibracja

Przed rozpoczeciem kalibracji silnika nalezy upewnic sig, ze zainstalowano
oryginalny katownik.

Calibration

OFF

OFF: Brak dziatania.
ON: Rozpoczecie kalibracji silnika

Silnik nalezy skalibrowac przed pierwszym uzyciem i po nasmarowaniu.

Beeper Volume

Gtosnos¢ sygnatu dzwigkowego

Gtosnos¢ dzwieku urzadzenia mozna regulowac w zakresie od Vol.

Vol.3
0 do Vol. 4. Vol.0: Wyciszenie.

Restore Defaults

Restore Defaults

OFF: Brak dziatania.
OFF

ON: Parametry urzadzenia powracajg do pierwotnego ustawienia.

4.7

Zabezpieczenie przed przecigzeniem momentem obrotowym

Podczas pracy, jesli zmierzone obcigzenie momentem obrotowym przekroczy limit momentu
obrotowego, silnik automatycznie zmieni kierunek obrotéw. Silnik powrdci do poczatkowego
trybu pracy (CW), gdy obcigzenie momentem obrotowym spadnie
ponizej limitu momentu obrotowego.

&4.?.1

4.8

a

b

)

c)

d

T,

)
A

=

Load value is lower Load value is higher than Load value is lower than
than preset torque value preset torque value preset torque value again

Ostrzezenia

W trybie ruchu posuwisto-zwrotnego (REC), gdy wartosc obcigzenia jest wyzsza niz limit

momentu obrotowego:

i.  Jedlikat do przodu jest wiekszy niz kat do tytu, silnik automatycznie przetacza sie na
obroty w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara (kierunek wsteczny).

i.  Jeslikat obrotu do tytu jest wiekszy niz kat obrotu do przodu, silnik automatycznie
przetacza sie na obroty zgodne z ruchem wskazdwek zegara (kierunek do przodu).

Zabezpieczenie przed automatycznym cofaniem nie jest dostepne w trybach CCW i ATR.

Zabezpieczenie przed automatycznym cofaniem moze nie dziata¢ prawidtowo w przypadku

niskiego poziomu natadowania baterii.

Przy ciggtym obcigzeniu silnik moze zatrzymac sie automatycznie z powodu przegrzania.

W takim przypadku urzadzenie musi by¢ WYtACZONE wystarczajaco dtugo, aby

naturalnie ostygnac.

Lokalizator Apex ograniczenia
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Nie wszystkie warunki sg idealne do oceny dtugosci kanatu korzeniowego. Doktadny sygnat nie
moze by¢ uzyskany, jesli kanat korzeniowy wykazuje warunki wymienione ponizej.
Kanat korzeniowy z duzym otworem wierzchotkowym

Kanat korzeniowy z wyjatkowo duzym otworem
wierzchotkowym  z powodu uszkodzenia lub
niekompletnego rozwoju moze zaktéca¢ sygnat
elektryczny.

Kanat korzeniowy z ptynem przelewajacym sie przeZ
otwor

Kanat korzeniowy z krwig lub innym ptynem
wyptywajacym z otworu i majgcym kontakt z tkanka
dzigsta moze zaktécad sygnat elektryczny.

Ztamana korona

Jesli korona zostanie ztamana, a fragment tkanki
dzigstowej dostanie sie do ubytku otaczajgcego otwoér
kanatu, kontakt miedzy tkanka dzigstowag a pilnikiem
moze zaktdcic sygnat elektryczny.

Ztamany zab

Ztamany zab moze zaktdcac sygnat elektryczny.

Ponownie przeleczony kanat korzeniowy wypetniony
gutaperka

Pozostatosci gutaperki moga zaktécac sygnat elektryczny.

Korona lub metalowa proteza dotykajaca tkanki dzigsta

Kontakt miedzy protezg a pilnikiem moze zaktdcac sygnat
elektryczny.
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Too dry

Wyjatkowo suchy kanat korzeniowy

Suchy kanat moze zaktdcac sygnat elektryczny.

5.

Rozwigzywanie problemoéw

Awaria

Mozliwa przyczyna

Rozwigzania

Koricowka silnika nie obracasie.

Urzadzenie w trybie EAL

Tryb EAL stuzy wytacznie do
pomiaru kanatow.

Zmiana na tryb CW, CCW, REC lub
ATR.

Po uruchomieniu rekojesci
silnika emitowany jest ciggty
sygnatdzwiekowy.

Ciagty sygnat dZzwiekowy
wskazuje, ze
konicéwka mikrosilnika pracuje
w trybie CCW.

Zatrzymaj koricowke mikrosilnika i
zmien tryb pracy na tryb CW.

Btad kalibracji kata obrotu

Btad kalibracji
spowodowany silnym
oporem katownika

Wyczysé katnice i ponownie
skalibruj po wtrysku oleju.

Ogrzewanie rekojesci silnika

W trybie ruchu posuwisto-
zwrotnego czas pracy jest
zbyt dtugi.

Zaprzesta¢ uzywania. Uzywac po
spadku temperatury koncowki
silnika.

Czas wytrzymatosci
skraca sie po
natadowaniu.

Pojemnos¢ baterii staje sie
mniejsza.

Skontaktuj sie z lokalnym
dystrybutorem.

Brak dzwieku

Gtosnosc¢ sygnatu dzwiekowego
ustawiona na 0.

Vol.0: Mute.

Ustaw gtosnosé sygnatu
dzwiekowego na 1,2,3,4.

Ciggle obracajgcy sie plik
utknat w kanale korzeniowym.

Nieprawidtowe ustawienie
specyfikacji. Zbyt wysoki

moment obcigzenia pilnika.

Wybierz tryb CCW, uruchom
rekojesé silnika i wyjmij pilnik.

6.

6.1 Przedmowa

Czyszczenie, dezynfekcja i sterylizacja

Ze wzgledow higienicznych i bezpieczenstwa sanitarnego przed kazdym uzyciem nalezy
wyczysci¢, zdezynfekowac i wysterylizowaé katnice (w tym O-ring), haczyk wargowy, zacisk
pilnika, silikonowa ostone ochronng i sonde dotykowa, aby zapobiec zanieczyszczeniu. Dotyczy
to zaréwno pierwszego uzycia, jak i wszystkich kolejnych.

6.2  Ogolne zalecenia

a) Po kazdym uzyciu wszystkie przedmioty, ktére miaty kontakt z czynnikami zakaznymi,
nalezy wyczysci¢ za pomocg recznikéw nasgczonych srodkiem dezynfekujgcym.
b) Nalezy uzywa¢ roztworu dezynfekujagcego OXYTECH® Ilub innego
dezynfekujgcego zgodnego z lokalnymi przepisami krajowymi (takimi jak lista
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VAH/DGHM, oznakowanie CE, zatwierdzenie FDA i Health Canada) oraz zgodnie z
instrukcja obstugi producenta roztworu dezynfekujacego.

c) Nie zanurzac katnicy w roztworze dezynfekujgcym ani w kapieli ultradzwiekowej.
d) Nie uzywaj detergentéw zawierajacych chlorki.
e) Nie uzywaj wybielaczy ani chlorkowych srodkéw dezynfekujacych.
f) Dlawtasnego bezpieczeristwa nalezy nosi¢ srodki ochrony osobistej (rekawice, okulary, maske).
g) Uzytkownik jest odpowiedzialny za sterylno$¢ produktu i narzedzi.
h) Jakos¢ wody musi by¢ zgodna z lokalnymi przepisami, zwfaszcza na ostatnim etapie
ptukania lub w myjni-dezynfektorze.
i) Nie sterylizowa¢ koricowki mikrosilnika, zasilacza sieciowego ani bazy tadujace;j.
j) Katnice nalezy nasmarowadé po czyszczeniu i dezynfekcji, ale przed sterylizacja (patrz
rozdziat 7.2).
k) Aby wysterylizowa¢ pilniki endodontyczne, nalezy zapoznac sie z instrukcja obstugi producenta.

6.3  Procedurakrok po kroku

# | Dziatanie Tryb pracy Ostrzezenie

1 | Przygotowani | Usungc¢ akcesoria (katownik,

e haczyk wargowy, zacisk pilnika,
sonda dotykowa, silikonowa
ostona ochronna)
z rekojesci i podstawy.
2 | Automatyczn | Umies¢ akcesoria (katnice, - Nalezy unika¢ kontaktu katnicy z
e czyszczenie | haczyk wargowy, zacisk do instrumentami, zestawami, wspornikami lub
za pomocay pilnika, sonde dotykowa, pojemnikiem.
myjni- silikonowg ostone ochronng) w - Postepowac zgodnie z instrukcjami i
dezynfektora | myjni dezynfektorze (wartos¢ przestrzegac stezen podanych przez
Ao >3000 lub co najmniej 5 producenta (patrz réwniez zalecenia ogdlne).
minut w temperaturze - Nalezy uzywaé wytacznie
90°C/194°F). zatwierdzonych myjni-dezynfektorow
zgodnych z norma EN 1SO 15883 oraz
regularnie je konserwowac i kalibrowac.
- Upewnij sig, ze akcesoria (katownik, haczyk na
warge) sa sprawne,
Klips do pilnika i sonda dotykowa, silikon
ochronny
pokrywa) sa suche przed przejsciem do
nastepnego kroku.

3 | Kontrola Sprawdz akcesoria (katownik, - Zabrudzone akcesoria (katnica, hak wargowy,
haczyk na warge, zacisk pilnika, | zacisk pilnika, sonda dotykowa, silikonowa
sonda dotykowa, silikonowa ostona ochronna) musza z o s t a ¢ ponownie
ostona ochronna) i posortuj te, wyczyszczone i zdezynfekowane.
ktdre sa uszkodzone. - Nasmaruj katnice odpowiednim $rodkiem

smarnym.
rozpyli¢ przed zapakowaniem.

4 | Opakowanie | Zapakuj akcesoria (katnice, - Sprawdz okres waznoscisaszetki
haczyk wargowy, zacisk pilnika, podany przez producenta, aby okresli¢ okres
sonde dotykowa, silikonowg przydatnosci do spozycia.
ostone ochronng) w "Woreczki - Nalezy stosowac opakowania
do sterylizacji". odporne na temperature do 141°C

(286°F) iw
zgodnie z normg EN ISO 11607.
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5 | Sterylizacja Sterylizacja parowa w - Nalezy uzywaé wytacznie autoklawow
temperaturze 134°C, pod spetniajgcych wymagania norm EN 13060,
ci$nieniem 2,0-2,3 bara EN 285.
(0,20 MPa-0,23 MPa), przez - Stosowac zatwierdzong procedure
4 minuty. sterylizacji zgodnie z norma ISO 17665.
- Nalezy przestrzegac procedury konserwacji
autoklawu podanej przez producenta.
- Nalezy stosowac wytacznie te zalecang
procedure sterylizacji.
- Kontrola wydajnosci (integralnosé
opakowania, brak wilgoci, zmiana koloru
wskaznikéw sterylizacji, integratory fizyko-
chemiczne, cyfrowe zapisy parametréw cykli).
- Kontrola braku korozji na katnicy
- Utrzymanie identyfikowalnosci zapiséw procedur.
6 | Przechowywa | Przechowywac akcesoria - Nie mozna zagwarantowac sterylnosci, jesli
nie (katnice, haczyk wargowy, opakowanie jest otwarte, uszkodzone lub
zacisk pilnika, sonde dotykowg, | mokre.
silikonowg ostone ochronng) w - Sprawdz opakowanie i katownik
opakowaniu sterylizacyjnym w przed uzyciem (integralnos¢ opakowania, brak
suche i czyste Srodowisko. wilgoci i okres waznosci).
7. Konserwacja
7.1  Kalibracja

Wykonaj kalibracje po wymianie lub nasmarowaniu katnicy (patrz rozdziat 4.6).

7.2

Smarowanie katownika

Katnice nalezy nasmarowacd po czyszczeniu i dezynfekgji, ale przed sterylizacja.

1. Przykrec dysze wtrysku oleju do butelki oleju (okoto 1 do 3 obrotéw).
2. Podtacz dysze do koricowej czesci katnicy

=T

Napetnij katnice olejem, az olej wyptynie z czesci gtowicy katnicy.
Ustawi¢ katownik pionowo na co najmniej 30 minut, aby nadmiar oleju sptynat
grawitacyjnie przez cze$¢ koricowa.

Ostrzezenia

Uzywac wytgcznie oryginalnej dyszy wtrysku oleju.
Rekojes¢ silnika nie moze by¢ wypetniona olejem.
tadowanie akumulatora
WH1dz wtyczke zasilacza do gniazda zasilania bazy tadujacej i upewnij sig, z e s one
prawidtowo podtaczone.
Pozostaw okoto 10 cm wokot podstawy tadujacej, aby zapewnic tatwy dostep do wlotu i
przewodu zasilajgcego.
W16z koncdwke mikrosilnika do podstawy tadujgcej (koricéwka mikrosilnika musi by¢
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prawidtowo wyréwnana z podstawa tadujaca).
i.  Podczastadowania koricodwki mikrosilnika wskaznik LED na podstawie tadujgcej miga.
ii.  Gdy koncdwka mikrosilnika jest w petni natadowana, wskaznik LED na podstawie
tadujacej jest zawsze wiaczony.
4. Po zakonczeniutadowania odtacz zasilacz.

7.4  Wymiana baterii

1. Wytacz urzadzenie.

2. Uzyj pesety lub srubokreta, aby otworzy¢ gumowa ostone, a nastepnie wykrec srube.
3. Zdejmij pokrywe baterii.

4. Wyjmij starg baterie i odtgcz ztacze.

5. Podtacz nowy oryginalny akumulator i w6z go do rekojesci silnika.

6. Zatdéz pokrywe i przykrec srube.

1 Ostrzezenia

a) Nalezy uzywac wytacznie oryginalnej baterii.
b) Zaleca sie kontakt z lokalnym dystrybutorem w celu wymiany baterii.

8. Przechowywanie

)

Urzadzenie i akcesoria powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniu, w ktérym wilgotnosé
wzgledna wynosi 10%.

~ 93%, cisnienie atmosferyczne wynosi 70 kPa ~ 106 kPa, a temperatura wynosi -20°C ~ +55°C.
b) W przypadku dtugotrwatego przechowywania urzadzenia nalezy wyjac z niego baterie.

9. Transport

a) Nalezy unika¢ nadmiernych wstrzagséw podczas transportu.
b) Nie przechowywac razem z towarami niebezpiecznymi podczas transportu.
c) Podczas transportu nalezy unikac storica, deszczu i $niegu.

10. Ochrona srodowiska

Produkt nalezy utylizowac zgodnie z lokalnymi przepisami.

11. Obstuga posprzedazna

a) Niniejszy pakiet nie zawiera czesci zamiennych ani akcesoriéw do napraw serwisowych.
b) Obstuga posprzedazna powinna by¢ wykonywana wytacznie przez upowazniony personel.

12. Symbolinstrukcja
Postepuj zgodnie z instrukcja obstugi Numer seryjny

@ Data produkcji u Producent
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13. Oswiadczenie

Wszelkie prawa do modyfikacji produktu sg zastrzezone dla producenta bez powiadomienia.
Zdjecia majg jedynie charakter pogladowy. Ostateczne prawa do interpretacji naleza do GUILIN
WOODPECKER MEDICAL INSTRUMENT CO., LTD. Wzér przemystowy, struktura wewnetrzna itp.
zostaty opatentowane przez WOODPECKER, kazda kopia lub podrobiony produkt musi ponosi¢
odpowiedzialnos$¢ prawna.

14. EMC-Deklaracja zgodnosci

Urzadzenie zostato przetestowane i homologowane zgodnie z normg EN 60601-1-2 w zakresie
kompatybilnosci elektromagnetycznej. Nie gwarantujeto jednak, ze urzadzenie
niebedzienarazonen azaktécenia elektromagnetyczne. Nalezy unika¢ uzywania
urzadzenia w srodowisku o wysokim poziomie zaktécen elektromagnetycznych.

14.1 Opis techniczny dotyczacy emisji elektromagnetycznej

Tabela 1: Wytyczne i deklaracja - emisje elektromagnetyczne

Model Rooter” X3000 jest przeznaczony do uzytku w érodowisku elektromagnetycznym okreslonym ponizej. Klient

lub uzytkownik modelu Rooter” X3000 powinien upewnic sie, ze jest on uzywany w takim srodowisku.

Test emisji spalin Zgodnos¢ Srodowisko elektromagnetyczne - wskazowki

Emisje RF CISPR Grupa 1 Model Rooter” X3000 wykorzystuje energie RF wytacznie do
swoich wewnetrznych funkcji. W zwigzku z tym emisja fal

1 radiowych jest bardzo niska i nie powinna powodowac¢ zadnych
zaktdécen w pobliskim sprzecie elektronicznym.

Emisje RF Klasa B Model Rooter” X3000 nadaje sie do uzytku we wszystkich
obiektach, w tym w obiektach mieszkalnych i bezposrednio

CISPR11 podtaczonych do publicznej sieci niskiego napiecia, ktéra zasila

Emisje harmoniczne Klasa A budynki wykorzystywane do celéw domowych.

IEC 61000-3-2

Wahania napiecia Zgodnosé

/ emisje migotania

IEC 61000-3-3

14.2 Opis techniczny dotyczacy odpornosci elektromagnetycznej

Tabela 2: Wytyczne i deklaracja - odporno$¢ elektromagnetyczna

Model Rooter” X3000 jest przeznaczony do uzytku w $rodowisku elektromagnetycznym okreslonym ponizej. Klient
lub uzytkownik modelu Rooter” X3000 powinien upewnic sie, ze jest on uzywany w takim srodowisku.

Test odpornosci IEC 60601 Poziom zgodnosci Naprowadzanie srodowisko -

elektromagnetyc

poziom testu ne

Wytadowania
elektrostatyczne

Styk £8 kV

+2, +4, 48, +15kV

Styk £8 kV

+2, +4, 48, +15kV

Podtogi powinny by¢ drewniane,
betonowe lub z ptytek ceramicznych.

(ESD) - - Jesli podtogi pokryte sg materiatem
powietrze powietrze syntetycznym, wilgotnos¢ wzgledna
IEC 61000-4-2 powinna wynosi¢ co najmniej 30%.
Elektryczne szyb| +2kV dlalinii moc +2kV dla linii Jakos¢ zasilania sieciowego powinna
stany ki zasilajacych zasilajgcych odpowiada¢ typowemu $rodowisku
przejsciowe/prze komercyjnemu lub szpitalnemu.
piecia +1kV dlalinii  Wejsci
wyjsciowych e/
IEC 61000-4-4
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Surge

+0,5, +1kV linia do linii

+0,5, +1kV linia do linii

Jakos¢ zasilania sieciowego powinna
odpowiada¢ typowemu $rodowisku

IEC 61000-4-5 £0.5,+1, £2kVlinia do | £0.5, £1, £2kVlinia do | | ;oo rcvinemu lub szpitalnemu.
ziemi ziemi

Spadki napiecia, | <5% UT <5% UT Jakos¢ zasilania sieciowego powinna

krotkie przerwy i odpowiadaé typowemu srodowisku

wahania napiecia na
liniach wejsciowych
zasilania

(>95% spadek UT.)

przez 0,5 cyklu

(>95% spadek UT.)

przez 0,5 cyklu

komercyjnemu lub szpitalnemu. Jesli
uzytkownik modeli Rooter” X3000
wymaga ciagtej pracy podczas
zasilania sieciowego

IEC 61000-4-11 <5% UT <5% UT przerw, zaleca sig, aby
. o modele Rooter” X3000 s3 zasilane
(>95% spadek w UT). | (>95% spadek w UT). 2 zasilacza awaryjnego
dla 1 cyklu dla 1 cyklu lub akumulator.
70% UT 70% UT
(30% spadek w UT) (30% spadek w UT)
przez 25 cykli przez 25 cykli
<5% UT <5% UT
(>95% zanurzenia w (>95% zanurzenia w UT)
uT)
dla 250 cykli dla 250 cykli
Moc 30A/m 30A/m Pola magnetyczne o czestotliwosci
Czestotliw zasilania powinny by¢ na poziomach

0$¢ (50/60 Hz)
pole magnetyczne

IEC 61000-4-8

charakterystycznych dla typowej
lokalizacji w typowym srodowisku
komercyjnym lub szpitalnym.

UWAGA: UT to napiecie sieciowe pradu przemiennego przed zastosowaniem poziomu testowego.
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Tabela 3: Wytyczne i deklaracja - odpornos¢ elektromagnetyczna w zakresie przewodzonych i
promieniowanych czestotliwosci radiowych

Model Rooter” X3000 jest przeznaczony do uzytku w érodowisku elektromagnetycznym okreslonym ponizej. Klient
lub uzytkownik modelu Rooter” X3000 powinien upewnic sie, ze jest on uzywany w takim $rodowisku.

Test odpornosci Poziom Poziom Srodowisko elektromagnetyczne - wskazowki
testowy IEC zgodnosci
60601

Przenosny i mobilny sprzet do komunikacji radiowej nie
powinien by¢ uzywany blizej jakiejkolwiek czesci modelu
Rooter” X3000, w tym kabli, niz zalecana odlegtos¢
separacji obliczona na podstawie réwnania majacego
zastosowanie do czestotliwosci nadajnika.

Zalecana odlegtos¢

3Vrms
d=1,2xP1/2
150 kHz do 80
Przewodzone MHz d=2xP1/2
czestotliwosci
radiowe IEC 6Vrms v d=1,2xP1/2 80 MHz do 800 MHz
61000-4-6
Przewodzone
czestotliwosci Pasmo 6V d=2,3xP1/2 800 MHz do 2,7 GHz
a(gg(‘;‘ii_lgc Icsz:\:/.?totllwosa 3v/m gdzie P to maksymalna moc wyjsciowa nadajnika w
watach (W) wedtug producenta nadajnika, a d to
Promieniowani 3V/m zalecana odlegto$¢ w metrach (m).
e RF IEC 61000-
4-3 80 MHz do
2,7 GHz Natezenia pola ze statych nadajnikéw RF, jak

okreslona przez elektromagnetyczne badanie terenu
(a.) powinna by¢ nizsza niz poziom zgodnosci w
kazdym zakresie czestotliwosci (b.)

W poblizu urzadzen oznaczonych ponizszym
symbolem mogg wystepowac zaktécenia:

| UWAGA 1: Przy 80 MHz i 800 MHz obowigzuje wyzszy zakres czestotliwosci.

UWAGA 2: Te wytyczne moga nie miec¢ zastosowania we wszystkich sytuacjach. Na rozchodzenie sig fal
elektromagnetycznych ma wptyw pochtanianie i odbijanie ich od struktur, obiektéw i ludzi.

a. Natezenia pola pochodzgcego od statych nadajnikéw, takich jak stacje bazowe telefonéw
komérkowych/bezprzewodowych i radiotelefondw stacjonarnych, amatorskich stacji radiowych,
nadajnikéw radiowych AM i FM oraz nadajnikéw telewizyjnych, nie mozna doktadnie przewidzie¢
teoretycznie. Aby oceni¢ srodowisko elektromagnetyczne ze wzgledu na state nadajniki RF, nalezy
rozwazy¢ badanie elektromagnetyczne terenu. Jesli zmierzone natezenie pola w lokalizacji, w ktérej
uzywany jest model Rooter” X3000, przekracza odpowiedni poziom zgodnosci RF powyzej, model
Rooter” X3000 powinien by¢ obserwowany w celu sprawdzenia normalnego dziatania. W przypadku
zaobserwowania nieprawidtowego dziatania konieczne moze by¢ podjecie dodatkowych srodkéw,
takich jak zmiana orientacji lub lokalizacji modelu Rooter” X3000.

b. W zakresie czestotliwosci od 150 kHz do 80 MHz natezenie pola powinno byé mniejsze niz 3 V/m.
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Tabela 4: Zalecane odlegtosci pomiedzy przenosnym i mobilnym sprzetem komunikacyjnym RF
a modelem Rooter® X3000

Model Rooter” X3000 jest przeznaczony do uzytku w $rodowisku elektromagnetycznym, w ktérym
promieniowane zaktécenia RF s3 kontrolowane. Klient lub uzytkownik modelu Rooter” X3000 moze poméc w
zapobieganiu zaktéceniom elektromagnetycznym, utrzymujgc minimalng odlegto$¢ miedzy przenosnym i
mobilnym sprzetem komunikacyjnym RF (nadajnikami) a modelem Rooter” X3000 zgodnie z ponizszymi

zaleceniami, zgodnie z maksymalng moca wyjsciowa sprzetu komunikacyjnego.

Znamionowa

Odlegtos¢ separacji w zaleznosci od czestotliwosci nadajnika [m]

maksymalna moc 150kHz do 80MHz 80 MHz do 800 MHz 800 MHz do 2,7 GHz
wyjsciowa nadajnika

W] d=1,2xP1/2 d=1,2xP1/2 d=2,3xP1/2

0,01 0,12 0,12 0,23

0,1 0,38 0,38 0,73

1 1,2 1,2 2,3

10 3,8 3,8 7,3

100 12 12 23

W przypadku nadajnikéw o maksymalnej mocy wyjsciowej niewymienionej powyzej, zalecang odlegtos¢ d w
metrach (m) mozna oszacowac za pomocg réwnania majgcego zastosowanie do czestotliwosci nadajnika,
gdzie P jest maksymalng moca wyjsciowa nadajnika w watach (W) zgodnie z danymi producenta nadajnika.

UWAGA 1: Przy 80 MHz i 800 MHz obowigzuje odlegtos¢ separacji dla wyzszego zakresu czestotliwosci.

UWAGA 2: Te wytyczne moga nie miec¢ zastosowania we wszystkich sytuacjach. Na rozchodzenie sig fal
elektromagnetycznych ma wptyw pochtanianie i odbijanie ich od struktur, obiektéw i ludzi.
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