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1. Wprowadzenie produktu

1.1  Opis urzadzenia

Urzadzenie Rooter® X3000 to bezprzewodowy silnik endo ze zintegrowanym lokalizatorem
wierzchotka kanatu korzeniowego. Moze by¢ uzywane jako endomotor do opracowywania
kanatow korzeniowych zgbow lub jako lokalizator wierzchotka, ktory pomaga okresli¢ dlugosé¢
robocza kanatu korzeniowego. Moze by¢ rowniez uzywany do opracowywania kanatow przy
jednoczesnym monitorowaniu wzglednej pozycji zanurzenia instrumentu endodontycznego w

kanale (potaczony tryb silnika i lokalizatora wierzchotka).

Kat przeciwny

/Ekran OLED

| __—Przycisk ustawien "P"
| —Przycisk regulacji "+"
| __—Przycisk regulacji "-"

Baza fadujaca

Wskaznik LED tadowania

— (@9 [

1.2 Komponenty i akcesoria

# | Oznaczenie | Odniesienie FKG




1 | Rekojes¢ silnika 08.971.00.001.FK
2 | Baza fadujaca 08.971.00.002.FK
3 | Contra-angle [4.7/1] 08.971.00.003.FK
4 | Spray noozle 08.971.00.004.FK
5 | Przewod pomiarowy 08.971.00.005.FK
6 | Klip do pliku 08.971.00.006.FK
7 | Hak wargowy 08.971.00.007.FK
8 | Sonda dotykowa 08.971.00.008.FK
9 | Silikonowa ostona ochronna 08.971.00.009.FK
10 | Pierscien "O" 08.971.00.010.FK
11 | Uniwersalny zasilacz sieciowy 08.971.00.011.FK
12 | Akumulator litowo-jonowy 08.971.00.013.FK
13 | Przewdd pomiarowy - USB - C 08.971.00.014.FK

Podrgcznik uzytkownika

Lista zawarto$ci opakowania

1. rekojes¢ silnika

2. rekojes¢ silnika

am

4.Spray noozle

5. przewod pomiarowy

3. kat przeciwny

6.Klip do pliku

9. silikonowa ostona ochronna

T Ny o

7.hak wargowy

10. O-ring

— ¥

8. sonda dotykowa

11. zasilacz sieciowy
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a)
b)

<)

d)
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Specyfikacja techniczna

Specyfikacja baterii litowej rekojesci silnika
3.7V /2000mAh

Specyfikacja zasilacza

Wejscie: ~100V-240V 50Hz/60Hz 400mA
Wyjscie: DC5V/1A

Specyfikacja mechaniczna rgkojesci silnika
Zakres momentu obrotowego: 0.4Ncm-4.0Ncm
Zakres predkosci: 1000br/min-3.3000br/min
Specyfikacja tadowania bezprzewodowego
Zakres czgstotliwosci: 112-205KHz

Maksymalna moc wyjsciowa RF produktu: 9.46dBuA/m@3m

Ostrzezenia

Przed pierwszym uruchomieniem nalezy uwaznie przeczyta¢ niniejsza instrukcj¢ obstugi.

a)

b)

<)

d)

D)

g)
h)

i)

Nie nalezy uzywac tego urzadzenia do celow innych niz jego przeznaczenie (patrz rozdziat
1.9).

Nalezy uzywa¢ wytacznie oryginalnych komponentoéw i akcesoriow.

Zawsze ustawiaj moment obrotowy i predko$¢ zgodnie z zaleceniami producenta pilnika.
Przed uruchomieniem rgkojescei silnika nalezy upewnic sig, ze katnica jest dobrze
podtaczona (patrz rozdziat 2.1).

Przed uruchomieniem koncéwki mikrosilnika nalezy upewnié¢ sig, ze urzadzenie jest
dobrze podtaczone i zablokowane (patrz rozdziat 2.2).

Nie wolno podtaczaé ani odtaczac katnicy podczas pracy silnika.

Nie odfaczaé urzadzenia, gdy silnik pracuje.

Upewnij si¢, ze mozesz wylaczy¢ urzadzenie w dowolnym momencie.

Urzadzenie nalezy obstugiwac i przechowywa¢ w bezpiecznym $rodowisku (patrz
Rozdziat 1.7 i Rozdziat 8).

Nie uzywaj urzadzenia w poblizu lamp fluorescencyjnych, urzadzen nadajacych fale

radiowe, urzadzen zdalnego sterowania, r¢cznych i przenosnych urzadzen



k)

m)

n)

0)
p)
q)

1.5

komunikacyjnych wysokiej czestotliwosci.

Koncowka mikrosilnika, zasilacz i podstawa tadujaca nie nadaja si¢ do sterylizacji w
autoklawie (patrz rozdziat 6).

Wymien baterig litowa zgodnie z instrukcjami (patrz Rozdziat 7.4).

Nie nalezy dokonywa¢ zadnych zmian ani modyfikacji urzadzenia. Wszelkie zmiany,
modyfikacje lub inne przerobki urzadzenia moga naruszaé przepisy bezpieczenstwa,
powodujac uszkodzenie urzadzenia.

W przypadku czestego przegrzewania si¢ silnika rekojesci nalezy skontaktowac si¢ z
lokalnym dystrybutorem.

Nie nalezy umieszczaé¢ urzadzenia bezposrednio lub posrednio w poblizu zrodet ciepta.
Nie przykrywaj urzadzenia.

W przypadku dlugotrwalego przechowywania urzadzenia nalezy wyjac z niego baterig.

Wazne Srodki ostroznosci

Te $rodki ostroznos$ci maja kluczowe znaczenie dla zapewnienia bezpiecznej obstugi i

uzytkowania.

a) Nie nalezy uzywac tego urzadzenia u pacjentdw z wszczepionymi rozrusznikami serca,
defibrylatorami lub innymi wszczepialnymi urzadzeniami.

b) Nie nalezy uzywac tego urzadzenia w przypadku pacjentow cierpigcych na hemofilig.

¢) Ostroznie stosowac u pacjentdw z chorobami serca, kobiet w cigzy i matych dzieci.

1.6  Klasyfikacja bezpieczenstwa urzadzenia

a) Rodzaj trybu pracy: Urzadzenie elektromedyczne do pracy ciaglej

b) Typ ochrony przed porazeniem pradem: Sprzet klasy II z wewngtrznym zasilaniem

¢) Stopien ochrony przed porazeniem elektrycznym: zastosowana czg$¢ typu B

d) Stopien ochrony przed szkodliwym wnikaniem wody: Zwykty sprzet (IPXO0)

e) Stopien bezpieczenstwa stosowania w obecnosci tatwopalnej mieszaniny srodka
znieczulajgcego z powietrzem, tlenem lub podtlenkiem azotu: Sprzet nie moze by¢
uzywany w obecnosci tatwopalnej mieszaniny anestetykow z powietrzem, tlenem lub
podtlenkiem azotu.

f) Zastosowana czg$¢: katnica, hak wargowy, klips do pilnika, sonda dotykowa.
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a)

b)
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a)

b)

1.9

a)

©)
2.13

Czas kontaktu zastosowanej cz¢sci: 1 do 10 minut.
Maksymalna temperatura zastosowanej czgsci: 46.6°C.
Parametry §rodowiskowe

Temperatura otoczenia pracy: +5 °C ~ +40 °C
Robocza wilgotnos¢ wzgledna: 30% ~ 75%

Robocze cisnienie atmosferyczne: 70 kPa ~ 106 kPa
Kwalifikacje uzytkownika

Urzadzenie musi by¢ obstugiwane w szpitalu lub klinice przez prawnie
wykwalifikowanych dentystow.

Zaktada sig, ze operator jest zaznajomiony z lokalizatorem wierzchotka kanatu
korzeniowego.

Przeznaczenie

Rooter® X3000 to silnik endo, urzadzenie elektromedyczne przeznaczone do napedzania
instrumentow mechanicznych przeznaczonych do leczenia kanatowego zgbow (pilniki
endodontyczne).

Ponadto ma on poméc w okresleniu dtugosci roboczej (funkcja lokalizatora wierzchotka).
Instrukcje konfiguracji urzadzenia

Konfiguracja katowa

Przed pierwszym uzyciem i po kazdym zabiegu

Wyczysé i zdezynfekuj katnicg (patrz Rozdziat 6).

Nasmarowac katnicg (patrz Rozdzial 7.2).

Wysterylizowac¢ katnicg (patrz Rozdziat 6).

Ostrzezenia

Uzywaj tylko oryginalnej katowki.

Przed uruchomieniem rgkojesci silnika nalezy upewnic¢ si¢, ze katnica jest dobrze
podtaczona.

Nie wolno podtacza¢ ani odtaczac katnicy podczas pracy silnika.

Podfaczanie katnicy



1.
2.

3.

2.14

Wyréwnaj trzy bolce katnicy z rowkami pozycjonujacymi koncoéwki silnika.

Wecisnij katownik poziomo. Dzwigk "kliknigcia" oznacza, Ze instalacja zostata zakonczona.

Przeciwprostokatna musi obracac si¢ swobodnie o 360°.

Odfaczanie katnicy

Wyciagnij katownik poziomo.

2.2

M\22i

a)
b)

<)
d)

e)
222

D upn

Konfiguracja pliku

Ostrzezenia

Upewnij si¢, ze instrumenty sa zgodne z norma ISO1797 (trzpienie dla instrumentow
obrotowych i oscylacyjnych).

Podtaczanie i odtaczanie plikow bez przytrzymania przycisku Push moze spowodowaé
uszkodzenie uchwytu katnicy.

Zachowaj ostrozno$¢ podczas manipulowania plikami, aby uniknaé¢ obrazen palcow.
Przed uruchomieniem r¢kojesci silnika nalezy upewnic sig, ze pilnik jest dobrze
podtaczony i zablokowany.

Nie odtaczaj pliku, gdy silnik pracuje.

Podtaczanie pliku

W16z pilnik do otworu w glowicy katnicy.

1.

Przytrzymaj przycisk Push na przeciwprostokatnej i nacisnij plik.



2. Naciskajac, obracaj pilnik w prawo i w lewo, az jego trzonek zostanie wyrownany z
rowkiem zatrzasku katnicy.
3. Po wyréwnaniu trzpienia i wsunigciu go na miejsce zwolnij przycisk Push, aby zablokowac

pilnik w katnicy.

Przycisk

2.2.3 Odlaczanie pliku

Przytrzymaj przycisk Push i wyciagnij plik.

rd
N >

2.3  Konfiguracja lokalizatora Apex

& 2.3.1 Ostrzezenia

a) W trybie lokalizatora Apex, zacisk igly musi prawidtowo przytrzymywac igty.

e
s




b) W przypadku ztego lub nieprawidtowego sygnatu potaczenia nalezy wymieni¢ przewod
pomiarowy.
c) W trybie lokalizatora wierzcholtka zaleca si¢ zainstalowanie rekojesci silnika w podstawie

tadujacej, aby uzyskac lepszy kat widzenia.

i 39}
’ /@)
| A

d) Lokalizator wierzchotka wykrywa otwor wierzchotkowy kanatu, a nie wierzchotek

anatomiczny zgba. Moze to wyjasnia¢ pewne roznice migdzy sygnatem lokalizatora

wierzchotka a obrazem rentgenowskim.

Zdjecie

Y

e) Nie wszystkie warunki sg idealne do okreslenia dtugosci roboczej. Aby uzyskac informacje

na temat ograniczen lokalizatora Apex, patrz rozdziat 4.8.
2.3.2 Podlaczanie przewodow lokalizatora wierzchotka

1. Podfacz przewdd pomiarowy do rekojesci silnika (gniazdo USB z tytu).

2. Podtacz hak wargowy do bialego gniazda przewodu pomiarowego.
3. Podfacz wtyczke klipsa do czarnego gniazda przewodu pomiarowego (nie jest to

8



wymagane w potaczonym trybie silnika i lokalizatora Apex).

Klip do pliku

Czamy

Bialy

w

Hak wargowy

2.3.3 Testowanie pofaczenia
Zdecydowanie zaleca si¢ sprawdzenie jakosci potaczenia przed kazdym uzyciem.
1. W trybie lokalizatora Apex zatrzasnij uchwyt na haku wargowym i sprawdz, czy wszystkie

paski wskaznika $wieca si¢, jak pokazano ponizej:

2. W potaczonym trybie silnika i lokalizatora Apex dotknij haka wargowego za pomoca igly i

sprawdz, czy wszystkie paski wskaznikéw $wieca si¢, jak pokazano ponize;j:




3. Tryby pracy urzadzenia i interfejs wySwietlacza

3.1  Tryby pracy silnika
3.1.1 Tryb pracy CW (tryb ciaglego obrotu zgodnie z ruchem wskazowek zegara)
W tym trybie r¢kojes¢ silnika obraca sig tylko w kierunku zgodnym z ruchem wskazowek zegara

(do przodu).

M1 300rpm

micw 2.0Ncm

3.1.2 Tryb pracy CCW (tryb ciagtego obrotu w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek
zegara)

W tym trybie r¢kojes¢ silnika obraca sig tylko w kierunku przeciwnym do ruchu wskazoéwek
zegara (kierunek wsteczny).

W tym trybie emitowany jest ciaglty podwojny sygnat dzwigkowy.

3.1.3 Tryb pracy REC (tryb ruchu posuwisto-zwrotnego)
W tym trybie koncowka mikrosilnika generuje wytacznie ruch posuwisto-zwrotny (F: kat do

przodu, R: kat do tytu).

M1 F:30°

miREC R:150°

3.1.4 Tryb pracy ATR (tryb adaptacyjnego odwracania momentu obrotowego)
W tym trybie r¢gkojes¢ silnika obraca si¢ w kierunku zgodnym z ruchem wskazoéwek zegara i
generuje ruch posuwisto-zwrotny, gdy obciazenie momentu obrotowego na uchwycie jest wyzsze

niz ustawiony limit momentu obrotowego.

M1 300rpm

mjATR 1.0Ncm




3.2 Tryb pracy lokalizatora Apex
3.2.1 Tryb pracy EAL (elektroniczny lokalizator wierzchotkow)
Ten tryb jest przeznaczony wytacznie do okreslania dtugosci robocze;j.

W tym trybie koncowka mikrosilnika nie dziata.

3.3  Tryb pracy polaczonego silnika i lokalizatora Apex

Gdy igla znajduje si¢ wewnatrz kanatu, a hak wargowy jest w kontakcie z warga pacjenta,

urzadzenie automatycznie przechodzi w potaczony tryb silnika i lokalizatora wierzchotka.

[ TTTIITITT R

3.4 Interfejs wySwietlacza

Interfejsy trybu gotowosci

a—QlY 250rpm Ll Gdy silnik nie pracuje, wyswietlacz pokazuje rzeczywiste ustawienia silnika.
el B} C\V 2.0Ncm [ a. Program uzytkownika (M0-M9) lub program zaprogramowany przez
I producenta (patrz rozdziat 4.5)
€ b. Poziom natadowania baterii
a — [l 250rpm [ c. Ustawiona predkos¢ (obr./min)
b — I R X\l —d d. Ustaw limit momentu obrotowego (Nem)

| e. Tryb pracy silnika
e f. Ustawienie kata wyprzedzenia (°deg)

g. Ustawienie kata wstecznego (°deg)

M1 F:30

mjREC R:150




Interfejs obstugi silnika
Podczas pracy silnika na wys$wietlaczu pokazywane jest obciazenie
momentu obrotowego.

a. Ustawiona predkos¢ (obr./min)

b. Ustaw limit momentu obrotowego (Nem)

c. Moment obrotowy w czasie rzeczywistym (Ncm)

d. Skala wy$wietlania momentu obrotowego (Ncm)

1T ——
S o °©

o
@ o <

Polaczony silnik i
Interfejs operacyjny lokalizatora Apex

a. Pasek wskazujacy postep pliku

b. Numer wskazania progresji pliku
Liczby 1.0, 2.0, 3.0 (a) i liczby "00"-"16" (b) nie reprezentuja dhugosci
bezwzglednej. Wskazuja one po prostu wzglgdne potozenie wiokien w
kierunku otworu wierzchotkowego. Liczby te s uzywane w celu utatwienia
okreslenia dtugosci roboczej.

c. Otwor wierzchotkowy (AP)
Cyfra "00" (b) oznacza, ze igla osiagneta otwor wierzchotkowy. Cyfry "-1" i

"-2" (b) oznaczajg, ze zyta mingla otwor wierzchotkowy.

Interfejs operacyjny lokalizatora Apex (tryb EAL)
a. Program uzytkownika (M0-M9)
b. Poziom natadowania baterii
c. Pasek wskazujacy pozycje pliku
d. Wierzchotkowy punkt odniesienia

e. Tryb pracy silnika

4.1

4.2

Instrukcja obstugi urzadzenia

Ustawianie interfejsu i opis przyciskéw

Przycisk ustawien "P"

Przycisk glowny Ekran wy$wietlacza Przycisk regulacji "-"

@ CI- @@GED

Przycisk regulacji "+"

Wiaczanie i wylaczanie urzadzenia

Aby wlaczy¢ urzadzenie, nacisnij przycisk glowny. Urzadzenie przejdzie w stan

gotowosci.

Wyswietlacz pokazuje interfejs gotowosci ostatnio uzywanego programu. Na przyktad:




R-Motion

Allfiles F: auto

Moraper . 1000rpm

M RrRec R auto

m} cw 1.0Ncm

or or

2. Aby uruchomi¢ silnik ze stanu gotowosci, naci$nij przycisk gtéwny.

Wyswietlacz pokazuje interfejs roboczy zgodnie z uzywanym programem. Na przyktad:

3. Aby zatrzymac silnik, ponownie nacis$nij przycisk gtéwny. Urzadzenie powrdci do stanu
gotowosci.
4. Aby wylaczy¢ urzadzenie, przytrzymaj przycisk ustawien "P" i nacis$nij przycisk gtowny.
W stanie gotowosci urzadzenie wylaczy si¢ automatycznie po 5 minutach.
4.3  Wybierz programy uzytkownika
Urzadzenie zawiera 10 zapamigtanych programéow uzytkownika (M0-M9) i 10 wstepnie
ustawionych systemow plikow FKG dostepnych bezposrednio ze stanu gotowosci.

1. Aby wybra¢ program ze stanu gotowosci, naci$nij przycisk regulacji "+"/"-".

MO 250rpm “ainies . 1000rpm
B} cw 2.0Ncm J B} cw 1.5Ncm

XP-endo T. XP-endo T.

snaper1000rpm Fsner1000rpm *5rt " 1000rpm
B} cw 1.0Ncm B} cw 1.0Ncm ]} cw 1.5Ncm

XP-endo R

Fmsnerr  1000rpm

R-Motion

1000rpm Al files F: auto

B Cw 1.0Ncm w1 cw 1.0Ncm mmIrec R:auto

> &>
2. Aby wybra¢ konkretny system plikow FKG, patrz rozdziat 4.5.

4.4  Ustawianie parametrow programu uzytkownika

& 4.4.1 Ostrzezenia

a) Przed uruchomieniem silnika upewnij sig, ze tryb pracy jest odpowiedni.
b) Wszystkie parametry musza by¢ ustawione zgodnie z zaleceniami producenta urzadzenia.

¢) Przed uruchomieniem koncéwki mikrosilnika nalezy upewnic¢ sig, ze wszystkie parametry

13



d)

°)

zostaly zweryfikowane.

MO0-M9 Parametry programow uzytkownika modyfikowane przez uzytkownika sa

zapamigtywane.

Parametry systemow plikow FKG nie moga by¢ modyfikowane przez uzytkownika (patrz

rozdziat 4.5).

4.4.2 Ustawienie parametrow

Aby zmodyfikowaé parametry programu uzytkownika ze stanu gotowosci:

1.

Aby wybra¢ zadany parametr, nacisnij przycisk ustawien "P".

Aby zmodyfikowaé ustawienie parametru, naci$nij przycisk regulacji "+"/"-".

Naci$nij przycisk gtéwny lub poczekaj 5 sekund na potwierdzenie.

Lista parametrow programu uzytkownika

Operation Mode

Ccw

Ustawianie trybu pracy
Lista trybow pracy: CW, CCW, REC, ATR, EAL (opis trybow znajduje si¢ w

rozdziale 3)

Speed
250rpm

Ustaw predkos¢ robocza

W trybach obrotow ciagtych (CW i CCW) predko$¢ robocza mozna regulowaé w
zakresie od 100 obr/min do 3300 obr/min (co 50 obr/min).

W trybie REC predko$¢ robocza mozna regulowaé w zakresie od 100 obr/min do
500 obr/min (co 50 obr/min).

W trybie ATR predkosé¢ robocza mozna regulowac w zakresie od 100 obr/min do
500 obr/min (co 50 obr/min).

W trybach REC i ATR predkos¢ robocza reprezentuje $rednia predkosé

pojedynczego ruchu katowego (predkos¢ ustawiona dla katow do przodu i do tyhu).

Torque Limit

1.0Ncm

Ustaw limit momentu obrotowego
W trybie ciagtych obrotow CW limit momentu obrotowego mozna regulowa¢ w
zakresie od 0.4 Nm do 4.0 Nm w zalezno$ci od ustawionej predkosci:

¢ [1100-200 obr/min Maksymalny moment obrotowy: 4.0 Nm

* [1250-400 obr/min Maksymalny moment obrotowy: 3.5 Nm

¢ [1450-650 obr/min Maksymalny moment obrotowy: 3.0 Nm

* [1700-950 obr/min Maksymalny moment obrotowy: 2.5 Nm

* [11'000-1'450rpm Maksymalny moment obrotowy: 2.0Ncm

¢ [11'500-1'950rpm Maksymalny moment obrotowy: 1.5Ncm

* [12'000-3'300rpm Maksymalny moment obrotowy: 1.0Ncm
W trybie REC limit momentu obrotowego mozna regulowa¢ w zakresie od 2.0 Nm
do 4.0 Nm w zaleznoéci od ustawionej predkoscei:

* [1100-250 obr/min Maksymalny moment obrotowy: 4.0 Nm

* [1300-400 obr/min Maksymalny moment obrotowy: 3.5 Nm

¢ [1450-500 obr/min Maksymalny moment obrotowy: 3.0 Nm
W trybie ATR moment wyzwalania mozna regulowa¢ w zakresie od 0.4 Nm do 3.0

Nm.




W trybie ciggtych obrotow CCW nie mozna ustawi¢ limitu momentu obrotowego.

Apical Action

OFF

Ustawianie dziatania wierzchotkowego

Akcja Apical ma zastosowanie, gdy plik osiagnie ustawiony wierzchotkowy punkt
odniesienia (patrz Pozycja paska lampy blyskowej).

WYL.: Wylaczenie akcji wierzchotkowej

STOP: Silnik zatrzymuje si¢ automatycznie, gdy rolka osiagnie punkt odniesienia.
Silnik uruchomi si¢ ponownie automatycznie, gdy rolka zostanie odciagnigta od
punktu odniesienia.

REVERSE: Silnik automatycznie odwraca kierunek obrotow, gdy rolka osiagnie
punkt odniesienia. Silnik automatycznie powraca do poczatkowego kierunku

obrotow, gdy rolka zostanie odciggnigta od punktu odniesienia.

Auto Start
OFF

Ustaw automatyczny start

OFF: Wylaczenie automatycznego uruchamiania (do uruchomienia r¢kojesci
silnika konieczne jest nacisnigcie przycisku gtownego).

ON: Silnik uruchamia si¢ automatycznie po wlozeniu igly do kanatu (od momentu,

gdy wskaznik postgpu igly pokaze 2 kreski).

Auto Stop

OFF

Ustawianie automatycznego zatrzymania
OFF: Wylaczenie funkcji automatycznego zatrzymania (do zatrzymania r¢kojesci
silnika konieczne jest naci$nigcie przycisku gtoéwnego).

ON: Silnik zatrzymuje si¢ automatycznie po wyjeciu igly z kanatu.

Flash Bar Position

Ustawianie pozycji paska lampy blyskowej (wierzchotkowy punkt odniesienia)
Apikalny punkt odniesienia (pasek kresek) mozna ustawi¢ w zakresie od 2 do AP
(otwor wierzchotkowy). (0.5 oznacza, ze koncowka igly znajduje si¢ bardzo blisko
fizjologicznego otworu wierzchotkowego). Akcja wierzchotkowa i spowolnienie

wierzchotkowe sa wyzwalane przez wierzchotkowy punkt odniesienia.

Apical Slow Down

OFF

Apical Slow Down
200rpm

Ustawienie spowolnienia wierzchotkowego

Gdy funkcja Apical Slow Down jest aktywna, silnik zwalnia do ustawionej
predkoscei koncowej, gdy koncowki pilnika zblizaja si¢ do wierzchotkowego
punktu odniesienia. Pr¢dkos¢ silnika zmniejsza si¢ poczawszy od pozycji "3.0"
paska wskazania postgpu pliku.

OFF: Wylaczenie spowolnienia apikalnego

W trybie ciagtych obrotow CW predkos¢ koncowa mozna regulowaé w zakresie od
100 obr/min do aktualnie ustawionej predkosci (przyrosty co 50 obr/min).

Funkcja Apical Slow Down jest dostgpna tylko w trybie ciagtych obrotow CW i
CCW.

Predkos¢ koficowa musi by¢ nizsza niz predko$¢ nominalna.

Forward Angle

30°

Kat do przodu
W trybie REC kat przedni mozna regulowa¢ w zakresie od 20° do 400° (co 10°).
W trybie ATR kat przedni mozna regulowa¢ w zakresie od 60° do 400° (co 10°).

Reverse Angle

150°

Odwrocony kat

W trybie REC kat odwrdocenia mozna regulowa¢ w zakresie od 20° do 400° (co
10°).

W trybie ATR kat wsteczny mozna regulowac w zakresie od 20° do kata do przodu
(co 10°).




4.4.4 Tabela dostgpnosci parametrow programow uzytkownika

Parametr Ustawianie
Ustaw | Ustaw limit Ustawianie Ustaw Ustawianie pozycji Ustawienie Ustawienie | Ustawianie
predkosé | momentu dzialania automatyezny | automatycznego | paska spowolnienia kata do kata
Tryb dziatania robocza | obrotowego | wierzcholkowego start zatrzymania Jampy przodu
programu
uzytkownika blyskowej
cw TAK TAK TAK TAK TAK TAK TAK n/d n/d
ccw TAK NIE NIE NIE NIE TAK TAK n/d n/d
REC TAK TAK TAK TAK TAK TAK NIE TAK TAK
ATR TAK TAK TAK TAK TAK TAK NIE TAK TAK
EAL n/d n/d n/d n/d n/d TAK n/d n/d n/d
4.5  Wybierz systemy plikow FKG

Aby pomoc uzytkownikowi w ustawieniu parametrow pliku zgodnie z zaleceniami FKG,

najpopularniejsze systemy plikow FKG sa juz wstepnie ustawione w urzadzeniu.

1. Aby wybra¢ wstepnie ustawiony system plikow FKG ze stanu gotowosci, nacisnij i

przytrzymaj przycisk ustawien "P".

2. Aby wybra¢ zadany system plikow FKG, nacisnij przycisk regulacji "+"/"-" i naci$nij

przycisk ustawien "P", aby potwierdzic.

3. Aby wybrac¢ plik, nacis$nij przycisk regulacji "+"/"-" i naci$nij przycisk glowny w celu

potwierdzenia.
4.5.1 Lista systemow plikow FKG
RACE® EVO
Wybér pliku

XP-endo Treatment >

XP-endo Retreatment
R-Motion

Wybor systemow plikow

XP-endo® Treatment

R-Motion

“

RACE E'
Al files

Interfejs trybu gotowosci

1000rpm

Interfejs operacyjny

cw 1.5Ncm

Wybor systemow plikow

Wyboér pliku

RACE EVO

XP-endo Treatment

XP-endo Retreatment
R-Motion

I
XP-endo Treatment

Shaper
Finisher
I
XP-endo Treatment

Glider

Finisher
I

XP-endo Treatment

Glider

Shaper

P-endo T.
Glider

1000rpm

1000rpm

oT.
Finisher

micw 1

Necm

1000rpm

Interfejs trybu gotowosci

B} CwW 1.0Ncm




XP-endo® Retreatment

Wybor systemow plikow

Wybor pliku

RACE EVO
XP-endo Treatment

[
P-endo Retreatment

Shaper(for GP removal)

Shaper(for shaping)
I

XP-endo Retreatment

Shaper(for shaping)
XP-endo Retreatment

Shaper(for GP removal
Shaper(for shaping)

I
XP-endo Retreatment

R-Motion®

Interfejs trybu gotowosci

XP-endo R
DR1

1000rpm

] cw 1.5Ncm

XP-endo R.
Shaper
(for GP removal)

2500rpm

m} cw 1.0Ncm

XP-endo R
Shaper
(for shaping)

1000rpm

B} cw 1.0Ncm

XP-endo R
Finisher R

1000rpm

1} cw 1.0Ncm

Interfejs operacyjny

Wybor systemow plikow

RACE EVO
XP-endo Treatment
XP-endo Retreatment

Finisher

Wybor pliku

e———
R-Motion
All files

Interfejs trybu gotowosci

R-Motion
Al files

F: auto

I REC R:auto

Wybor systemow plikow

Wybor pliku

Finisher
Al files

Interfejs trybu gotowosci

Finisher
All files

1000rpm

mmicw 1.0Ncm

4.5.2 Tabela dostepnosci parametrow systemow plikow FKG

Parametr Ustawianie Ustawienie Ustawianie
Ustaw | Ustaw limit Ustawianie Ustaw Ustawianie Ustawienie
pozycji paska | spowolnienia kata
predkosé | momentu dzialania automatyczn | automatycznego kata do
lampy wierzcholkow odwréceni
robocza | obrotowego | wierzeholkowego y start zatrzymania przodu
System plikow FKG blyskowej ego a
RACE EVO
TAK TAK TAK TAK TAK n/d n/d
All Files
XP-endo Treatment
TAK TAK TAK TAK TAK n/d n/d
Glider
XP-endo Treatment
TAK TAK TAK TAK TAK n/d n/d
Shaper
XP-endo Treatment
. TAK TAK TAK TAK TAK n/d n/d
Finisher
XP-endo Retreatment
TAK TAK TAK TAK TAK n/d n/d
DRI
XP-endo Retreatment
Shaper (for GP TAK TAK TAK TAK TAK n/d n/d
removal)




XP-endo Retreatment
TAK TAK TAK TAK TAK n/d n/d
Shaper (for shaping)
XP-endo Retreatment
i TAK TAK TAK TAK TAK n/d n/d
Finisher R
R-Motion
B TAK TAK TAK TAK NIE
All files
Finisher
. TAK TAK TAK TAK TAK n/d n/d
All files

4.6  Ustawianie parametrow urzadzenia
Aby ustawi¢ parametry urzadzenia:
1. Aby uzyska¢ dostgp do parametrow urzadzenia po wylaczeniu zasilania, przytrzymaj

przycisk ustawien "P" i naci$nij przycisk glowny.

Software Version

V1.0.1

2. Aby wybra¢ zadany parametr, nacis$nij przycisk ustawien "P"
3. Aby ustawi¢ parametr, nacis$nij przycisk regulacji "+"/"-" i przycisk glowny w celu
potwierdzenia.

4.6.1 Lista parametrow urzadzenia

Automatyczne wylaczanie zasilania
Auto Power OFF W stanie gotowosci urzadzenie wylacza si¢ automatycznie po uptywie ustawionego
5min czasu.

Timer mozna regulowaé w zakresie od 3 minut do 30 minut (co 1 minutg).

Auto Standby Scr

Auto Standby Scr Po uplywie ustawionego czasu wyswietlacz automatycznie powrdci do interfejsu
30 sec gotowosci.
Timer mozna regulowa¢ w zakresie od 3 sekund do 30 sekund (co I sekundg).
. Reka dominujaca
Dominant Hand ) }
Urzadzenie moze by¢ przystosowane dla uzytkownikéw prawo- lub leworgcznych
Rig (obrot wyéwietlacza o 180°).
Kalibracja
Przed rozpoczgciem kalibracji silnika nalezy upewnic¢ sig, ze zainstalowano
Calibration . .
oryginalny katownik.
OFF OFF: Brak dziatania.

ON: Rozpoczgcie kalibracji silnika

Silnik nalezy skalibrowa¢ przed pierwszym uzyciem i po smarowaniu.

Glosnos¢ sygnatu dzwigkowego
Glosnos¢ dzwigku urzadzenia mozna regulowaé w zakresie od Vol. 0 do Vol. 4.
Vol.0: Mute.

Beeper Volume

Vol.3




Przywro¢ ustawienia domyslne
OFF: Brak dziatania.
ON: Parametry urzadzenia powracaja do pierwotnego ustawienia.

Restore Defaults

OFF

4.7

Zabezpieczenie przed przeciazeniem momentem obrotowym

Podczas pracy, jesli zmierzone obciazenie momentem obrotowym przekroczy limit momentu

obrotowego, silnik automatycznie zmieni kierunek obrotow. Silnik powroci do poczatkowego

trybu pracy (CW), gdy obciazenie momentem obrotowym spadnie ponizej limitu momentu

obrotowego.

-

b=y
=
N

—

Warto$¢ obciazenia jest Wartos¢ obcigzenia jest wyzsza Wartos¢ obcigzenia jest
nizsza niz ustawiona wartos¢ niz ustawiona warto$¢ momentu ponownie nizsza niz ustawiona
momentu obrotowego obrotowego warto$¢ momentu obrotowego

A4

a)

b)
©)

d)

Ostrzezenia

W trybie ruchu posuwisto-zwrotnego (REC), gdy warto$¢ obciazenia jest wyzsza niz limit

momentu obrotowego:

i.  Jesli kat do przodu jest wigkszy niz kat do tytu, silnik automatycznie przetacza si¢ na
obroty w kierunku przeciwnym do ruchu wskazowek zegara (kierunek wsteczny).

ii.  jesli kat wsteczny jest wigkszy niz kat do przodu, silnik automatycznie przetacza si¢
na obroty zgodne z ruchem wskazowek zegara (kierunek do przodu).

Zabezpieczenie przed automatycznym cofaniem nie jest dostgpne w trybach CCW i ATR.

Zabezpieczenie przed automatycznym cofaniem moze nie dziata¢ prawidtowo w

przypadku niskiego poziomu natadowania baterii.

Przy ciaglym obciazeniu silnik moze zatrzymac si¢ automatycznie z powodu przegrzania.

W takim przypadku urzadzenie musi by¢ WYLACZONE wystarczajaco dtugo, aby




Ograniczenia lokalizatora Apex

4.8

Kanat korzeniowy z duzym otworem wierzchotkowym
powodu

nie mozna uzyskac, jesli kanat korzeniowy wykazuje warunki wymienione ponize;j.
Kanat korzeniowy z wyjatkowo duzym otworem

uszkodzenia
sygnat

z
rozwoju

naturalnie ostygnac.
Nie wszystkie warunki sg idealne do oceny dtugosci kanatu korzeniowego. Dokladnego sygnatu

wierzchotkowym

lub

moze  zaklocaé

innym plynem

nickompletnego

korzeniowy

elektryczny.
Kanat korzeniowy z ptynem wyptywajacym z otworu
lub

Kanat
wyplywajacym z otworu i majacym kontakt z tkanka
dziasta moze zaklocac sygnat elektryczny.

krwia

z

Ztamana korona
Jesli korona zostanie ztamana, a fragment tkanki dzigstowej
dostanie si¢ do ubytku otaczajacego otwor kanatu, kontakt

elektryczn;

miedzy tkanka dzigstowa a wloknem moze zaktoci¢ sygnat

Ztamany zab
Ztamany zab moze zaklocac sygnat elektryczny.

y.

Ponownie przeleczony kanat korzeniowy wypehiony

gutaperka
Pozostato$ci gutaperki moga zaktoca¢ sygnat elektryczny.

Korona lub metalowa proteza dotykajaca tkanki dzigsta
Kontakt migdzy proteza a dzigstem moze zakloca¢ sygnat

elektryczny.

\

20




Wyjatkowo suchy kanal korzeniowy Suchy kanatl moze

zaklocac sygnat elektryczny.

5.

Rozwiazywanie problemow

Awaria

Mozliwa przyczyna

Rozwigzania

Koncowka silnika nie obraca sig.

Urzadzenie w trybie EAL
Tryb EAL stuzy wytacznie do

pomiaru kanatow.

Zmiana na tryb CW, CCW, REC lub
ATR.

Po uruchomieniu rekojesci silnika
emitowany jest ciagly sygnat
dzwigkowy.

Ciagly sygnat dzwigkowy
wskazuje, ze koncowka
mikrosilnika pracuje w trybie
CCW.

Zatrzymaj koncowke mikrosilnika i

zmien tryb pracy na tryb CW.

Btad kalibracji kata obrotu

Awaria kalibracji spowodowana

silnym oporem katnicy

Wyczy$¢ katnice i ponownie

skalibruj po wtrysku oleju.

Ogrzewanie rekojesci silnika

W trybie ruchu posuwisto-

zwrotnego czas pracy jest zbyt

Zaprzesta¢ uzywania. Uzywac po

spadku temperatury koncowki

dhugi. silnika.
Czas wytrzymatosci skraca si¢ po | Pojemnos¢ baterii staje si¢ Skontaktuj si¢ z lokalnym
natadowaniu. mniejsza. dystrybutorem.
Brak dzwigku Glo$nos¢ sygnatu dzwigkowego Ustaw glosno$¢ sygnatu

ustawiona na 0.
Vol.0: Mute.

dzwigkowego na 1,2,3,4.

Stale obracajacy si¢ pilnik utknat

w kanale korzeniowym.

Nieprawidtowe ustawienie
specyfikacji.
Zbyt wysoki moment obcigzenia

pilnika.

Wybierz tryb CCW, uruchom

rekojes¢ silnika i wyjmij pilnik.

6. Czyszczenie, dezynfekcja i sterylizacja

6.1 Slowo wstepne

Ze wzgledow higienicznych i bezpieczenstwa sanitarnego przed kazdym uzyciem nalezy
wyczysci¢, zdezynfekowac i wysterylizowa¢ katnicg (w tym O-ring), haczyk na warge, zacisk
igly, silikonowa ostong ochronna i sond¢ dotykowa, aby zapobiec zanieczyszczeniu. Dotyczy to

zardwno pierwszego uzycia, jak i wszystkich kolejnych.
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6.2

Zalecenia ogolne

a) Po kazdym uzyciu wszystkie przedmioty, ktore miaty kontakt z czynnikami zakaznymi,
nalezy wyczys$ci¢ za pomoca recznikow nasaczonych srodkiem dezynfekujacym.

b) Uzywac roztworu dezynfekujacego OXYTECH?® lub innego $rodka dezynfekujacego
zgodnego z lokalnymi przepisami krajowymi (takimi jak lista VAH/DGHM, oznakowanie
CE, zatwierdzenie FDA i Health Canada) oraz zgodnie z IFU producenta roztworu
dezynfekujacego.

¢) Nie zanurza¢ katnicy w roztworze dezynfekujacym ani w kapieli ultradzwigkowe;j.

d) Nie uzywaj detergentow zawierajacych chlorki.

e) Nie uzywaj wybielaczy ani chlorkowych srodkéw dezynfekujacych.

f) Dla wlasnego bezpieczenstwa nalezy nosi¢ srodki ochrony osobistej (rekawice, okulary,
maske).

g) Uzytkownik jest odpowiedzialny za sterylno$¢ produktu i narzedzi.

h) Jako$¢ wody musi by¢ zgodna z lokalnymi przepisami, zwlaszcza na ostatnim etapie
ptukania lub w myjni-dezynfektorze.

i)  Nie sterylizowa¢ koncowki mikrosilnika, zasilacza sieciowego ani bazy tadujace;j.

j)  Katnice nalezy nasmarowac po czyszczeniu i dezynfekeji, ale przed sterylizacja (patrz
rozdziat 7.2).

k) Aby wysterylizowac igly endodontyczne, nalezy zapoznac si¢ z instrukcja obstugi
producenta.

6.3  Procedura krok po kroku
# | Dziatanie Tryb pracy Ostrzezenie

Przygotowanie | Zdejmij akcesoria (katnice,
haczyk wargowy, zacisk pilnika,
sond¢ dotykowa, silikonowa
ostong ochronng) z r¢kojesci i

podstawy.

Automatyczne Umies¢ akcesoria (katnice,
czyszcezenie za | haczyk wargowy, klips do
pomoca myjni- | pilnika, sond¢ dotykowa,
dezynfektora silikonowa ostong ochronng) w
myjni dezynfektorze (wartos¢ Ao

>3000 lub co najmniej 5 minut w

22

- Nalezy unika¢ kontaktu katnicy z
instrumentami, zestawami, wspornikami lub
pojemnikiem.

- Postgpowa¢ zgodnie z instrukcjami i
przestrzegac stezen podanych przez producenta
(patrz rowniez zalecenia ogélne).

- Nalezy uzywa¢ wylacznie zatwierdzonych




temperaturze 90°C/194°F). myjni-dezynfektorow zgodnych z normg EN ISO
15883 oraz regularnie je konserwowac i
kalibrowac.
- Przed przejsciem do nastgpnego kroku upewnij
sig, ze akcesoria (katnica, haczyk na wargg, zacisk
pilnika i sonda dotykowa, silikonowa ostona
ochronna) sa suche.

3 | Kontrola Sprawdz akcesoria (katnica, - Zabrudzone akcesoria (katnica, hak wargowy,
haczyk na warge, klips do pilnika, zacisk pilnika, sonda dotykowa, silikonowa ostona
sonda dotykowa, silikonowa ochronna) musza zosta¢ ponownie wyczyszczone i
ostona ochronna) i posortuj te z zdezynfekowane. X i

. - Przed zapakowaniem nalezy nasmarowac
wadami. . Lo
katnicg odpowiednim sprayem.

4 | Opakowanie Zapakuj akcesoria (katnice, - Sprawdz okres waznosci saszetki podany przez
haczyk na warge, klips do pilnika, | Producenta, aby okresli¢ okres przydatnosci do
sond¢ dotykowa, silikonowa SPOZyCiZf‘ ) )
ostong ochronng) w "Woreczki do - Nalezy uzywaé opakowan Of:lpornych na
terylizacii® temperaturg do 141°C (286°F) i zgodnych z norma
Seryzaar EN ISO 11607.

5 | Sterylizacja Sterylizacja parowa w - Nalezy uzywa¢ wylgcznie autoklawow
temperaturze 134°C, pod spetniajgcych wymagania norm EN 13060, EN
ciénieniem 2,0-2,3 bara (0,20 285.

MPa-0,23 MPa), przez 4 minuty - Stosowac¢ zatwierdzong procedurg sterylizacji

’ ’ " | zgodnie z normg ISO 17665.

- Nalezy przestrzega¢ procedury konserwacji
autoklawu podanej przez producenta.
- Nalezy stosowa¢ wylacznie t¢ zalecang
procedure sterylizacji.
- Kontrola wydajnosci (integralno$¢ opakowania,
brak wilgoci, zmiana koloru wskaznikow
sterylizacji, integratory fizyko-chemiczne, cyfrowe
zapisy parametrow cykli).
- Kontrola braku korozji na katnicy
- Utrzymanie identyfikowalnosci zapisow
procedur.

6 | Przechowywanie | Przechowywa¢ akcesoria - Nie mozna zagwarantowaé sterylnosci, jesli
(katnice, haczyk na warge, klips | opakowanie jest otwarte, uszkodzone lub mokre.
do igly, sonde dotykow - Przed uzyciem nalezy sprawdzi¢ opakowanie i
silikonowa ostong ochronna) w kqtowmkA (1ntegralnosc opakowania, brak wilgoci i

i . . okres waznosci).
opakowaniu sterylizacyjnym w
suchym i czystym miejscu.
7. Konserwacja
7.1  Kalibracja

Wykonaj kalibracje¢ po wymianie lub nasmarowaniu katnicy (patrz rozdziat 4.6).
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7.2

Smarowanie katnicy

Katnice nalezy nasmarowac po czyszczeniu i dezynfekeji, ale przed sterylizacja.

1.
2.

& 721

a)
b)

73

7.4

Przykreci¢ dysze wtrysku oleju do butelki oleju (okoto 1 do 3 obrotow).

Podtacz dysze do koncowej czgsci katownika

—T

Napehi¢ katnice olejem, az olej wyptynie z czgsci glowicy katnicy.

Ustawi¢ katnicg pionowo na co najmniej 30 minut, aby nadmiar oleju sptynat
grawitacyjnie przez cz¢s¢ koncowa.
Ostrzezenia
Uzywac wylacznie oryginalnej dyszy wtrysku oleju.
Rekojes¢ silnika nie moze by¢ wypehiona olejem.
Ladowanie akumulatora
W16z wtyczke zasilacza do gniazda zasilania bazy tadujacej i upewnij sig, ze sa one
prawidlowo podtaczone.
Pozostaw okoto 10 cm wokot podstawy tadujacej, aby zapewni¢ tatwy dostgp do wlotu i
przewodu zasilajacego.
Wrhozy¢ koncowke mikrosilnika do podstawy fadujacej (konicowka mikrosilnika musi by¢
prawidlowo wyrownana z podstawa fadujaca).
i.  Podczas tadowania koncowki mikrosilnika wskaznik LED na bazie tadujacej miga.
ii.  Gdy koncéwka mikrosilnika jest w pelni natadowana, wskaznik LED na podstawie
tadujacej jest zawsze wlaczony.

Po zakonczeniu tadowania odtacz zasilacz.
‘Wymiana baterii

Wylacz zasilanie urzadzenia.
Za pomoca pesety lub $rubokreta otworz gumowa ostong, a nastgpnie wykreé srube.

Zdejmij pokrywe baterii.
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Wyjmij starg bateri¢ i odtacz ztacze.

Podtacz nowy oryginalny akumulator i wt6z go do rekojesci silnika.
Zaloz pokrywe i przykrec Srube.

Ostrzezenia

Nalezy uzywa¢ wylacznie oryginalnej baterii.

Zaleca si¢ kontakt z lokalnym dystrybutorem w celu wymiany baterii.

Przechowywanie

Urzadzenie i akcesoria powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniu o wilgotnosci
wzglednej 10% ~ 93%, ci$nieniu atmosferycznym 70 kPa ~ 106 kPa i temperaturze -20°C
~+55°C.

W przypadku dtugotrwatego przechowywania urzadzenia nalezy wyjac z niego baterie.

Transport

Unika¢ nadmiernych wstrzaséw podczas transportu.
Nie przechowywac razem z towarami niebezpiecznymi podczas transportu.

Unika¢ ekspozycji na stonce, deszcz i $nieg podczas transportu.

Ochrona srodowiska

Produkt nalezy utylizowa¢ zgodnie z lokalnymi przepisami.

11.

> 2O

Obsluga posprzedazna

Niniejszy pakiet nie zawiera czg$ci zamiennych ani akcesoriow do napraw serwisowych.

Obstuga posprzedazna powinna by¢ wykonywana wytacznie przez upowazniony personel.
Instrukcja symbolu

Postepuj zgodnie z .
Numer seryjn;
instrukcjami uzytkowania @ yny

Data produkeji u Producent

Zastosowana czg¢$¢ typu B @ Sprzet klasy 11

25



&

IPX0  zwykly sprzet

Odzyskiwanie

Uzywany tylko wewnatrz Przechowywa¢ w suchym

pomieszczen miejscu

Zgodnos¢  urzadzen z
dyrektywa WEEE

Nalezy  obchodzi¢ — si¢

ostroznie

I )

" +55°C
Ograniczenie wilgotnosci ¢ /H/ Ograniczenie temperatury

® e 0

Ci$nienie  atmosferyczne X
0197 Produkt z oznaczeniem CE

o

do przechowywania

Ostrzezenie elFU
fkg.chiifu

3] l>
Pl
3

upowazniony przedstawiciel we wspolnocie europejskiej

<]

[REP] Autoryzowany przedstawiciel w CH

13. OS$wiadczenie

Wszelkie prawa do modyfikacji produktu sa zastrzezone dla producenta bez powiadomienia.
Zdjecia maja jedynie charakter pogladowy. Prawa do ostatecznej interpretacji naleza do firmy
GUILIN WOODPECKER MEDICAL INSTRUMENT CO., LTD. Wzor przemystowy, struktura
wewnegtrzna itp. zostaly opatentowane przez WOODPECKER, kazda kopia lub podrobiony

produkt musi ponosi¢ odpowiedzialno$¢ prawna.

14. EMC-Deklaracja zgodnoSci

Urzadzenie zostato przetestowane i homologowane zgodnie z norma EN 60601-1-2 w zakresie
kompatybilnosci elektromagnetycznej. Nie gwarantuje to jednak, ze urzadzenie nie bedzie
narazone na zakltocenia elektromagnetyczne. Nalezy unika¢ uzywania urzadzenia w $rodowisku o
wysokim poziomie zaklocen elektromagnetycznych.

14.1 Opis techniczny dotyczacy emisji elektromagnetycznej

Tabela 1: Wytyczne i deklaracja - emisje elektromagnetyczne

Model Rooter® X3000 jest przeznaczony do uzytku w srodowisku elektromagnetycznym okre$lonym ponizej. Klient lub

uzytkownik modelu Rooter® X3000 powinien upewnic¢ sig, Ze jest on uzywany w takim srodowisku.

Test emisji spalin Zgodnos¢ Srodowisko elektromagnetyczne - wskazowki
Emisje RF Grupa 1 Model Rooter® X3000 wykorzystuje energi¢ RF tylko do swoich
CISPR 11 wewngtrznych funkcji. W zwiazku z tym jego emisje RF sa bardzo
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niskie i nie powinny powodowac¢ zadnych zaktocen w pobliskim

sprzgcie elektronicznym.

emisja migotania
Swiatla

IEC 61000-3-3

Emisje RF Klasa B
CISPRI11

Emisje harmoniczne Klasa A
1EC 61000-3-2

‘Wahania napigcia / Zgodnos¢

Model Rooter® X3000 jest odpowiedni do stosowania we wszystkich

obicktach, w tym w obicktach mieszkalnych i bezposrednio

podiaczonych do publicznej sieci niskonapigciowej, ktora zasila

budynki wykorzystywane do celow domowych.

14.2 Opis techniczny dotyczacy odpornosci elektromagnetycznej

Tabela 2: Wytyczne i deklaracja - odporno$¢ elektromagnetyczna

Model Rooter® X3000 jest przeznaczony do uzytku w $rodowisku elektromagnetycznym okreslonym ponizej. Klient lub

uzytkownik modelu Rooter® X3000 powinien upewni¢ si¢, Ze jest on uzywany w takim $rodowisku.

Test odpornosci

Poziom testowy IEC
60601

Poziom zgodnosci

Srodowisko elektromagnetyczne -

wskazowki

Wyladowania

Styk +8 kV

Styk +8 kV

Podtogi powinny by¢ drewniane,

elektrostatyczne +2, +4, £8, £15kV +2, +4, +8, £15kV betonowe lub z ptytek ceramicznych.
(ESD) powietrze powietrze Jesli podtogi pokryte sa materiatem
1EC 61000-4-2 syntetycznym, wilgotno$¢ wzgledna
powinna wynosi¢ co najmniej 30%.
Elektryczny szybki +2kV dla linii +2kV dla linii Jako$¢ zasilania sieciowego powinna
stan zasilajacych zasilajacych odpowiada¢ typowemu $rodowisku
przejsciowy/wybuch +1kV dla linii komercyjnemu lub szpitalnemu.
1EC 61000-4-4 wejécia/wyjscia

Surge
IEC 61000-4-5

0,5, £1kV linia do

linii

+0,5, £1kV linia do linii
+0.5, £1, £2kV linia do

Jako$¢ zasilania sieciowego powinna

odpowiada¢ typowemu $rodowisku

krotkie przerwy i
wahania napigcia na
liniach wejéciowych
zasilania IEC 61000-
4-11

zanurzenia w UT) dla
0,5 cyklu <5% UT
(>95% zanurzenia w
UT) dla 1 cyklu 70%
UT (30% zanurzenia w
UT) dla 25 cykli <5%
UT (>95% zanurzenia
w UT) dla 250 cykli

zanurzenia w UT) dla
0,5 cyklu <5% UT
(>95% zanurzenia w
UT) dla I cyklu 70% UT
(30% zanurzenia w UT)
dla 25 cykli <5% UT
(>95% zanurzenia w
UT) dla 250 cykli

+0.5, =1, £2kV linia ziemi komercyjnemu lub szpitalnemu.
do ziemi
Spadki napigcia, <5% UT (>95% <5% UT (>95% Jako$¢ zasilania sieciowego powinna

odpowiada¢ typowemu $rodowisku
komercyjnemu lub szpitalnemu. Jesli
uzytkownik modeli Rooter® X3000
wymaga ciaglej pracy podczas przerw w
zasilaniu, zaleca sig, aby modele Rooter®
X3000 byty zasilane z zasilacza

awaryjnego lub akumulatora.

Czgstotliwosée
zasilania (50/60 Hz)
pole magnetyczne IEC
61000-4-8

30A/m

30A/m

Pola magnetyczne o czgstotliwosci
zasilania powinny by¢ na poziomach
charakterystycznych dla typowe;j
lokalizacji w typowym srodowisku

komercyjnym lub szpitalnym.

UWAGA: UT to napigcie sieciowe pradu przemiennego przed zastosowaniem poziomu testowego.

27




Tabela 3: Wytyczne i deklaracja - odpornos¢ elektromagnetyczna w zakresie przewodzonych i

promieniowanych czgstotliwosci radiowych

Model Rooter® X3000 jest przeznaczony do uzytku w srodowisku elektromagnetycznym okre$lonym ponizej. Klient lub

uzytkownik modelu Rooter® X3000 powinien upewni¢ si¢, ze jest on uzywany w takim srodowisku.

Test odpornosci Poziom testowy | Poziom Srodowisko elektromagnetyczne - wskazowki
1EC 60601 zgodnosci

Przenosne i mobilne urzadzenia komunikacyjne RF nie
powinny by¢ uzywane blizej jakiejkolwiek czg¢sci modelu
Rooter® X3000, w tym kabli, niz zalecana odleglos¢

separacji obliczona na podstawie rownania majacego

Przewodzone 3V zastosowanie do czgstotliwosci nadajnika.
rms
czgstotliwosci Zalecana odlegtos¢
150 kHz do 80
radiowe IEC 61000- d=1,2xP1/2
MHz
4-6 d=2xP1/2
6 Vrms
Przewodzone P 3V d=1,2xP1/2 80 MHz do 800 MHz
asmo
czgstotliwosci . . 6V d=2,3xP1/2 800 MHz do 2,7 GHz
czgstotliwosel
radiowe IEC ISM 3V/m gdzie P to maksymalna moc wyjsciowa nadajnika w watach
61000-4-6 3V (W) wedtug producenta nadajnika, a d to zalecana odlegtos¢
m
Promieniowanie RF w metrach (m).
80 MHz do 2,7
IEC GH Natezenia pol ze statych nadajnikow RF, okreslone w
z
61000-4-3 badaniu elektromagnetycznym terenu (a.), powinny by¢

nizsze niz poziom zgodnosci w kazdym zakresie
czgstotliwosci (b.).

W poblizu urzadzen oznaczonych ponizszym symbolem

mogg wystgpowac zaktocenia:

UWAGA 1: Przy czgstotliwosciach 80 MHz i 800 MHz obowiazuje wyzszy zakres czgstotliwosci.
UWAGA 2: Te wytyczne moga nie mie¢ zastosowania we wszystkich sytuacjach. Propagacja elektromagnetyczna jest

zaklocana przez absorpcje i odbicie od struktur, obiektow i ludzi.

a. Natgzenia pola pochodzacego od statych nadajnikow, takich jak stacje bazowe telefonow
komorkowych/bezprzewodowych i stacjonarnych radiotelefonéw przenosnych, amatorskich stacji radiowych,
nadajnikow radiowych AM i FM oraz nadajnikow telewizyjnych, nie mozna doktadnie przewidzie¢ teoretycznie.
Aby oceni¢ $rodowisko elektromagnetyczne ze wzgledu na state nadajniki RF, nalezy rozwazy¢ badanie
elektromagnetyczne terenu. Jesli zmierzone nat¢zenie pola w lokalizacji, w ktdrej uzywany jest model Rooter®
X3000, przekracza odpowiedni poziom zgodno$ci RF powyzej, model Rooter® X3000 powinien by¢
obserwowany w celu sprawdzenia normalnego dziatania. W przypadku zaobserwowania nieprawidtowego
dziatania moga by¢ konieczne dodatkowe $rodki, takie jak zmiana orientacji lub lokalizacji modelu Rooter®
X3000.

b. W zakresie czgstotliwosci od 150 kHz do 80 MHz natgzenie pola powinno by¢ mniejsze niz 3 V/m.

Tabela 4: Zalecane odlegltosci migdzy przeno$nym i mobilnym sprzgtem komunikacyjnym RF a

modelem Rooter® X3000

Model Rooter® X3000 jest przeznaczony do uzytku w srodowisku elektromagnetycznym, w ktérym promieniowane
zaklocenia RF sg kontrolowane. Klient lub uzytkownik modelu Rooter® X3000 moze pomdc w zapobieganiu
zakltoceniom elektromagnetycznym, utrzymujac minimalng odlegto$¢ migdzy przeno$nym i mobilnym sprzgtem

komunikacyjnym RF (nadajnikami) a modelem Rooter® X3000 zgodnie z ponizszymi zaleceniami, zgodnie z
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maksymalng mocg wyjsciowa sprz¢tu komunikacyjnego.

Znamionowa maksymalna

moc wyj$ciowa nadajnika

Odlegtos¢ separacji w zaleznosci od czgstotliwo$ci nadajnika [m]

150kHz do 80MHz

80MHz do 800MHz

800 MHz do 2,7 GHz

[W] d=1,2xP1/2 d=1,2xP1/2 d=2.3xP1/2
0,01 0.12 0.12 0.23

0,1 0.38 0.38 0.73

1 1.2 1.2 2.3

10 3.8 3.8 7.3

100 12 12 23

W przypadku nadajnikow o maksymalnej mocy wyjsciowej niewymienionej powyzej, zalecang odlegtos¢ d w metrach

(m) mozna oszacowac za pomoca réwnania majacego zastosowanie do czgstotliwosci nadajnika, gdzie P jest

maksymalng mocg wyjsciowa nadajnika w watach (W) zgodnie z danymi producenta nadajnika.

UWAGA 1: Przy 80 MHz i 800 MHz obowiazuje odlegtos¢ separacji dla wyzszego zakresu czgstotliwosci.

UWAGA 2: Te wytyczne moga nie mie¢ zastosowania we wszystkich sytuacjach. Na rozchodzenie si¢ fal

elektromagnetycznych ma wplyw pochtanianie i odbijanie ich od struktur, obicktow i ludzi.
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