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1. Predstavenie produktu

1.1  Popis zariadenia

Zariadenie Rooter® X3000 je bezdrotovy endo motor s integrovanym lokatorom apexu
korenového kanalika. M6zZe sa pouzivat’ ako endo motor na pripravu koreiiovych kanalikov zubov
alebo ako zariadenie na lokalizaciu apexu, ktoré poméaha urit’ pracovna dizku korefiového
kanalika. Mozno ho pouzit’ aj na pripravu kanalikov pri si¢asnom monitorovani relativnej polohy

ponoru endodontického nastroja vo vnutri kanalika (kombinovany rezim motora a apex lokatora).

Protil'ahly uhol

Hlavné tlacidlo

/Obrazovka OLED

| __—Nastavovacie tlacidlo "P"
/Nastavovacie tla¢idlo "+"

/Nastavovacie tla¢idlo

Nabijacia zakladia

Indikator LED nabijania

— (@9 [

1.2 Komponenty a prislusenstvo

# Oznadenie Referencia FKG

1 | Motorové rukovit' 08.971.00.001.FK




2 | Nabijacia zakladna

08.971.00.002.FK

3| Protiahol [4.7/1]

08.971.00.003.FK

4 | Sprej noozle

08.971.00.004.FK

5 | Meraci dr6t

08.971.00.005.FK

6 | Stiborovy klip

08.971.00.006.FK

7 | Hacik na pery

08.971.00.007.FK

8 | Dotykova sonda

08.971.00.008.FK

9 | Ochranny silikonovy kryt

08.971.00.009.FK

10 | "O"-krtizok

08.971.00.010.FK

11 | Univerzalny sietovy adaptér

08.971.00.011.FK

12 | Litium-iéonova batéria

08.971.00.013.FK

13 | Meraci kabel - USB - C

08.971.00.014.FK

Pouzivatel'ska prirucka

Zoznam obsahu balenia

1.Motoricka rukovat’
4.Spray noozle

2.Motoricka rukovit’

am

5.Meraci drot

3.Contra-angle

) o=

6.File clip 9.Protective silikonovy kryt

=Ny o

7.Hagik na pery 10.0-krizok

A

8.Touch sonda 11.AC-adaptér
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d)
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Technické $pecifikacie

Specifikécia litiovej batérie motorového nasadca
3.7V /2000 mAh

Specifikacia napajacieho adaptéra

Vstupné udaje: ~100V-240V 50Hz/60Hz 400mA
Vystup: DC5V/1A

Mechanicka $pecifikacia motorového nasadca
Rozsah kratiaceho momentu: 0.4 Nem-4.0 Nem
Rozsah rychlosti: 100 rpm - 3.300 rpm
Specifikacia bezdrotového nabijania
Frekvenény rozsah: 112-205KHz

Maximalny RF vystupny vykon vyrobku: 9.46 dBuA/m@3m

Upozornenia

Pred prvym pouzitim si pozorne preéitajte tento navod na obsluhu.

a)

b)

<)

d

D)

g)

h)

i)

k)

Nepouzivajte toto zariadenie na iné ako urcené pouzitie (pozri kapitolu 1.9).

Pouzivajte len originalne komponenty a prislusenstvo.

Kratiaci moment a otacky vzdy nastavujte podl'a odporacani vyrobcu pilnika.

Pred spustenim motorového nasadca sa uistite, ze je protihrot dobre pripojeny (pozri
kapitolu 2.1).

Pred spustenim motorového nasadca sa uistite, ze je pristroj dobre pripojeny a zaisteny
(pozri kapitolu 2.2).

Nepripajajte ani neodpajajte protil'ahly uholnik, ked’ je motor v chode.

Neodpajajte pristroj, ked” je motor v chode.

Dbajte na to, aby ste mohli zariadenie kedykol'vek vypnut.

Prevadzkujte a skladujte zariadenie v spolahlivom prostredi (pozri kapitolu 1.7 a kapitolu
8).

Zariadenie nepouzivajte v blizkosti ziariviek, radiovych vysielacich zariadeni, zariadeni na
dial’kové ovladanie, ru¢nych a mobilnych vysokofrekvenénych komunikaénych zariadeni.

Motorovy nasadec, napajaci adaptér a nabijacia zakladna sa nedaju autoklavovat’ (pozri



kapitolu 6).

1)  Vymente litiova batériu podl'a pokynov (pozri kapitolu 7.4).

m) Na zariadeni nevykonavajte Ziadne zmeny ani upravy. Akékol'vek zmeny, Gipravy alebo iné

upravy zariadenia mézu byt’ v rozpore s bezpecnostnymi predpismi a spdsobit’ poskodenie

padentu.
n) V pripade ¢astého prehrievania motorovej rukovite kontaktujte miestneho distributora.
0) Zariadenie neumiestiiujte priamo ani nepriamo do blizkosti zdrojov tepla.
p) Zariadenie nezakryvajte.
q) V pripade dlhodobého skladovania vyberte batériu zo zariadenia.
1.5  Dédlezité bezpecnostné opatrenia
Tieto opatrenia st vel'mi dolezité na zaistenie bezpecnej prevadzky a pouzivania.
a) Nepouzivajte toto zariadenie u pacientov, ktori majii implantované kardiostimulatory,
defibrilatory alebo iné implantovatel'né zariadenia.
b) Nepouzivajte toto zariadenie u pacientov trpiacich hemofiliou.

¢) Pouzivajte s opatrnostou u pacientov s ochorenim srdca, tehotnych zien a malych deti.
1.6  Bezpecnostna klasifikacia zariadenia

a) Typ prevadzkového rezimu: Elektromedicinske zariadenie s nepretrzitou prevadzkou

b) Typ ochrany pred urazom elektrickym pradom: Zariadenie triedy II s vnatornym napéajanim

¢) Stupei ochrany pred Grazom elektrickym pradom: typ B aplikovana Cast’

d) Stupeii ochrany proti $kodlivému vniknutiu vody: Bezné zariadenie (IPXO0)

e) Stupeil bezpecnosti pouzitia v pritomnosti horl'avej anestetickej zmesi so vzduchom,
kyslikom alebo oxidom dusnym: Zariadenie sa nemdze pouzivat v pritomnosti horl'avej
anestetickej zmesi so vzduchom, kyslikom alebo oxidom dusnym.

f)  Aplikovana ¢ast’: protihrot, hacik na pery, pilnikova svorka, dotykova sonda.

Trvanie kontaktu aplikovanej asti: 1 az 10 minut.

Maximalna teplota aplikovanej Casti: 46.6°C.
1.7  Environmentalne parametre

a) Prevadzkova teplota okolia: +5°C ~ +40°C

b) Prevadzkova relativna vlhkost: 30 % ~ 75 %
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Prevadzkovy atmosféricky tlak: 70 kPa ~ 106 kPa

Kbvalifikacia pouzivatel’a

Zariadenie musia v nemocnici alebo na klinike obsluhovat’ zubni lekari so zakonnou
kvalifikaciou.

Predpoklada sa, ze operatér je oboznameny s apexlokatorom korenového kanalika.
Uréené pouZzitie

Rooter® X3000 je endo motor, elektromedicinske zariadenie uréené na pohon
mechanickych nastrojov uréenych na osetrenie zubnych koreniovych kanalikov
(endodontické pilniky).

Okrem toho je uréeny na pomoc pri uréovani pracovnej dizky (funkcia vyhl'adavania

vrcholu).
Pokyny na nastavenie zariadenia

Nastavenie protil’ahlého uhla

Pred prvym pouzitim a po kazdom oSetreni

Vy¢istite a vydezinfikujte protihrot (pozri kapitolu 6).

Namazte protilahly uholnik (pozri kapitolu 7.2).

Sterilizujte protihrot (pozri kapitolu 6).

Upozornenia

Pouzivajte iba originalny protibezny uholnik.

Pred spustenim motorovej rukovite sa uistite, ze je protihrot dobre pripojeny.
Nepripajajte ani neodpajajte protilahly uholnik, ked’ je motor v chode.

Pripojenie protil'ahlé¢ho uhla

Zarovnajte tri koliky protil'ahlého uhla s polohovacimi §trbinami motorovej rukovite.
Zatlacte protil'ahly uholnik vo vodorovnej polohe. Zvuk "kliknutia" signalizuje, ze

instalacia je na mieste.



3.

polohovacia §trbina
Polohovaci kolik

Uholnik sa musi volI'ne otacat’ o 360°.

2.1.4 Odpojenie ng protilahlého uhla

Vytiahnite protil'ahly uholnik vo vodorovnej polohe.
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Nastavenie suborov

Upozornenia

Uistite sa, ze pristroje vyhovuji norme ISO1797 (stopky pre rotacné a oscilaéné pristroje).
Pripajanie a odpajanie siborov bez podrzania tlacidla Push moze poskodit’ skl'u¢ovadlo
uholnika.

Pri manipulécii so sibormi bud’te opatrni, aby ste predisli poraneniu prstov.

Pred spustenim motorovej rukovite sa uistite, ze je pilnik dobre pripojeny a zaisteny.
Neodpéjajte subor, ked je motor v chode.

Pripojenie stiboru

Zapichnite pilnik do otvoru protibeznej hlavy.

1.
2.

Podrzte stla¢ené tlacidlo Push na protil'ahlom uholniku a zatlacte na stubor.

Pocas tlacenia otacajte pilnikom v smere hodinovych ruéiciek a proti smeru hodinovych
ruciciek, kym sa jeho stopka nezrovna s drazkou protil'ahlej zapadky.

Ked’ je stopka zarovnana a zasunuta na miesto, uvolnite tla¢idlo Push, aby sa pilnik zaistil

v protil'ahlom uhle.



Tlacidlo

2.2.3  Odpojenie filmu

Podrzte stlacené tlacidlo Push a vytiahnite filter.

rd

2.3  Nastavenie lokatora Apex

& 2.3.1 Upozornenia

a) 'V rezime lokatora Apex musi spona filmu spravne drzat’ film.

OK NG

b) V pripade zlého alebo nespravneho signalu pripojenia vymeinte meraci vodic.
¢) 'V rezime apex lokatora sa odportca nainstalovat’ motorovy nasadec do nabijacej zakladne,

aby ste ziskali lepsi zorny uhol.
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d) Apex lokator detekuje apikalny otvor kanala, nie anatomicky vrchol zuba. To by mohlo

vysvetlovat niektoré differencie medzi signdlom apexlokatora a rontgenovym snimkom.

Rontgenova trubica |

e) Nie vietky podmienky s idealne na uréenie pracovnej dizky. Informéacie o obmedzeniach

lokatora Apex najdete v kapitole 4.8.
2.3.2  Pripojenie vodicov vrcholového lokatora

1. Pripojte meraci kabel k motorovej rukoviti (zasuvka USB na zadnej strane).

2. Pripojte hacik na perach k bielej zasuvke meracieho vodica.
3. Pripojte zastrcku svorky file do ¢iernej zasuvky meracieho vodi¢a (v kombinovanom

rezime lokatora motora a Apex sa to nevyzaduje).



Siiborovy klip

Ciemna

Hicik na pery

2.3.3 Testovanie pripojenia
Dérazne sa odportca skontrolovat kvalitu pripojenia pred kazdym pouzitim.
1.V rezime lokatora Apex pripnite drziak na hacik na pery a skontrolujte, ¢i sa rozsvietili

vsetky indika¢né pruzky, ako je znazornené nizsie:

2

2.V kombinovanom rezime motora a lokatora Apex sa dotknite hacika na perach figiil'ou a

skontrolujte, ¢i sa rozsvietili vSetky indikacné prazky, ako je zndzornené nizsie:

2

3. Prevadzkové reZimy zariadenia a zobrazovacie rozhranie

3.1 Rezimy motora
3.1.1 Rezim prevadzky CW (rezim nepretrzitého otd¢ania v smere hodinovych ruciciek)

9



V tomto rezime sa motorovy nasadec otaca len v smere hodinovych ruci¢iek (dopredu).

M1 300rpm

mcw 2.0Ncm

3.1.2 Rezim prevadzky CCW (rezim nepretrzitého otac¢ania proti smeru hodinovych ruciciek)
V tomto rezime sa motorovy nasadec otaca len proti smeru hodinovych ruci¢iek (opacny smer).

V tomto rezime sa nepretrzite ozyva dvojity zvukovy signal.

3.1.3 Prevadzkovy rezim REC (rezim vratného pohybu)

V tomto rezime generuje motorovy nasadec iba vratny pohyb (F: uhol vpred, R: uhol vzad).

M1 F:30°
mmiREC R:150°

3.1.4 Prevadzkovy rezim ATR (rezim adaptivneho reverzného krutiaceho momentu)
V tomto rezime sa motorovy nasadec otaca v smere hodinovych ruci¢iek a vytvara vratny pohyb,

ked je momentové zat'azenie filtra vyssie ako nastaveny limit krutiaceho momentu.

M1 300rpm

m1ATR 1.0Ncm

3.2 Prevadzkovy rezim lokatora Apex
3.2.1 Prevadzkovy rezim EAL (elektronicky vyhl'adavac vrcholov)

Tento rezim je uréeny len na urcenie pracovnej dlzky.

V tomto rezime sa motorovy nasadec nespusta.

MO AIP|||=|||!

3

m EAL




3.3 RezZim prevadzky kombinovaného motora a lokatora Apex

Ked’ sa filter nachadza vo vnutri kanala a hacik na pery je v kontakte s perou pacienta, zariadenie

sa automaticky prepne do kombinovaného rezimu motora a vyhl'adavaca apexu.

3.4 Rozhranie displeja

D

2

XP-endo T.
Shaper

Pohotovostné rozhrania
Ked’ motor nie je v prevadzke, na displeji sa zobrazuji aktudlne nastavenia
motora.

a. Uzivatel'sky program (M0-M9) alebo program prednastaveny

vyrobcom (pozri kapitolu 4.5)

b. Urovefi nabitia batérie

c. Nastavené otacky (ot/min)

d. Nastavte limit kritiaceho momentu (Ncm)

e. Rezim prevadzky motora

f. Nastavenie uhla dopredu (°deg)

g. Nastavenie spitného uhla (°deg)

Rozhranie prevadzky motora

Pocas chodu motora sa na displeji zobrazuje momentové zat'azenie filtra.
a. Nastavené otacky (ot/min)
b. Nastavte limit kratiaceho momentu (Ncm)
c. Kriitiaci moment v realnom ¢ase (Nem)

d. Stupnica zobrazenia kratiaceho momentu (Ncm)

TTEEVEFETI
(=] Q k=] o =

@ N

Kombinovany motor a
Prevadzkové rozhranie lokatora Apex

a. Lista s indikaciou priebehu suboru

b. Cislo oznagenia postupu siboru
Cisla 1.0, 2.0, 3.0 (a) a &isla "00"-"16" (b) nepredstavuji absolutnu dizku.
Oznacuju len relativnu polohu figlil smerom k apikalnemu otvoru. Tieto ¢isla
sa pouzivaju ako pomécka pri urCovani pracovnej dizky.

c. Apikalny otvor (AP)

11




Digitalne ¢islo "00" (b) oznacuje, Ze figurka dosiahla apikalny otvor.

Digitalne ¢isla "-1" a "-2" (b) znamenaju, Ze filter presiel apikalnym
foramen.
d Prevadzkové rozhranie lokatora Apex (rezim EAL)

a. Pouzivatel'sky program (M0-M9)
c b. Uroveii nabitia batérie

c. Lista s indikaciou polohy suboru

d. Apikalny referen¢ny bod

e. Rezim prevadzky motora

4. Navod na obsluhu zariadenia

4.1 Nastavenie rozhrania a popis tlacidiel

Tlacidlo nastavenia "P"

Hlavné tlacidlo ~ Obrazovka displeja Nastavovacie tla¢idlo "-"

|
[

CI- é@@

Nastavovacie tlacidlo "+"

4.2  Zapnutie a vypnutie zariadenia
1. Ak chcete zariadenie zapnut, stlacte hlavné tlacidlo. Zariadenie prejde do pohotovostného
stavu.

Na displeji sa zobrazi pohotovostné rozhranie naposledy pouzitého programu. Napriklad:

R-Motion

Allfiles F: auto

Movaper 1000rpm

1 cw 1.0Ncm

B RrRec R auto

or or

2. Ak chcete motor spustit’ z pohotovostného stavu, stlacte tla¢idlo Main.

Na displeji sa zobrazi pracovné rozhranie podl'a pouzitého programu. Napriklad:

3. Ak chcete motor zastavit’, znova stla¢te hlavné tla¢idlo. Zariadenie sa vrati do
pohotovostného stavu.

4. Ak chcete zariadenie vypnut,, podrzte tlac¢idlo nastavenia "P" a stlacte hlavné tlacidlo.

12



V pohotovostnom stave sa zariadenie po 5 minatach automaticky vypne.
4.3  Vyber uzivatel'skych programov
Zariadenie obsahuje 10 zapamétanych uzivatel'skych programov (M0-M9) a 10 prednastavenych
suborov FKG, ktoré su dostupné priamo z pohotovostného stavu.
1. Ak chcete vybrat program z pohotovostného stavu, stlacte tlacidlo nastavenia "+"/"-".

RACE EVO

MO 250rpm M9 250rpm aimes  1000rpm

B} cw 2.0Ncm mjcw 2.0Ncm ] cw 1.5Ncm

XP-endo T. XP-endo T.

smaper  1000rpm Frener 1 000rpm o 1000rpm
B} cw 1.0Ncm B} cw 1.0Ncm ]} cw 1.5Ncm

XP-endo R

Fmsnerr  1000rpm

R-Motion

1000rpm Al files F: auto

v

B CW 1.0Ncm w1 cw 1.0Ncm mmIrec R:auto

> >

2. Ak chcete vybrat’ $pecificky systém suborov FKG, pozrite si kapitolu 4.5.

4.4  Nastavenie parametrov uZivateP’ského programu

& 4.4.1 Upozornenia

a) Pred spustenim motora sa uistite, Ze je prevadzkovy rezim adekvatny.

b) Vsetky parametre musia byt’ nastavené podl'a odporticani vyrobeu filmu.

¢) Pred spustenim motorovej rukovite sa uistite, ze st overené vietky parametre.

d) MO0-M9 Pouzivatel'ské programy Parametre modifikované pouzivatelom st zapamétané.

e) Parametre suborového systému FKG nemdoze pouzivatel’ modifikovat’ (pozri kapitolu 4.5).
4.4.2 Nastavenie parametrov
Uprava parametrov uzivatel'ského programu z pohotovostného stavu:

1. Ak chcete vybrat’ pozadovany parameter, stlacte tlacidlo nastavenia "P".

2. Ak chcete zmenit’ nastavenie parametra, stlacte tlacidlo nastavenia "+"/"-".

3. Stlacte hlavné tlacidlo alebo pockajte 5 sekund, kym sa konfiguruje.

4.43 Zoznam parametrov uzivatel'ského programu

Nastavenie prevadzkového rezimu

Zoznam prevadzkovych rezimov: CW, CCW, REC, ATR, EAL (popis rezimov

Operation Mode

cw

najdete v kapitole 3)




Speed
250rpm

Nastavenie pracovnej rychlosti

V rezimoch nepretrzitého otacania (doprava a dol'ava) mozno pracovné otacky
nastavit’ od 100 ot/min do 3 300 ot/min (s prirastkom 50 ot/min).

V rezime REC je mozné nastavit’ pracovné otacky od 100 do 500 otacok za minttu
(v krokoch po 50 otackach za minttu).

V rezime ATR je mozné nastavit’ pracovné otacky od 100 do 500 otacok za mintitu
(v krokoch po 50 otackach za minttu).

V rezimoch REC a ATR predstavuje pracovna rychlost’ strednu rychlost jedného

uhlového pohybu (rychlost’ nastavena pre uhly vpred aj vzad).

Torque Limit

1.0Ncm

Nastavenie limitu kratiaceho momentu
V rezime nepretrzitého otacania v smere hodinovych rucic¢iek (CW) je mozné
nastavit’ limit kratiaceho momentu od 0.4 Nem do 4.0 Nem v zavislosti od
nastavenych otacok:

* [1100-200 ot/min Maximalny kratiaci moment: 4.0 Nem

¢ [1250-400 ot/min Maximalny kratiaci moment: 3.5 Nem

* [1450-650 ot/min Maximalny kratiaci moment: 3.0 Nem

* [1700-950 ot/min Maximalny kritiaci moment: 2.5 Nem

¢ [11'000-1'450 ot/min Maximalny krutiaci moment: 2.0 Nem

* [11'500-1'950 ot/min Maximalny kratiaci moment: 1.5 Nem

* [12'000-3'300 ot/min Maximalny kratiaci moment: 1.0 Nem
V rezime REC je mozné nastavit’ limit kratiaceho momentu od 2.0 Nem do 4.0
Nem v zavislosti od nastavenych otacok:

* [1100-250 ot/min Maximalny kratiaci moment: 4.0 Nem

¢ [1300-400 ot/min Maximalny kratiaci moment: 3.5 Nem

* [1450-500 ot/min Maximalny kratiaci moment: 3.0 Nem
V rezime ATR mozno spustaci moment nastavit’ v rozsahu od 0.4 Nem do 3.0
Nem.
V rezime nepretrzitého otacania CCW nie je mozné nastavit’ limit kratiaceho

momentu.

Apical Action
OFF

Nastavenie apikalnej akcie

Akcia Apical sa pouzije, ked’ filter dosiahne nastaveny apikélny referenény bod
(pozri poziciu Flash Bar).

OFF: Zakazanie apikalnej akcie

STOP: Motor sa automaticky zastavi, ked’ figurina dosiahne referen¢ny bod. Motor
sa automaticky znovu spusti, ked’ sa filter vzdiali od referenéného bodu.
REVERSE: Motor automaticky zmeni smer otacania, ked’ figurka dosiahne
referenény bod. Motor sa automaticky vrati do pévodného smeru otacania, ked’ sa

filter vzdiali od referen¢ného bodu.

Auto Start
OFF

Auto Stop

OFF

Nastavenie automatického spustenia

OFF: Vypnutie funkcie automatického spustenia (na spustenie motorového
nasadca je potrebné hlavné tlacidlo).

ON: Motor sa automaticky spusti, ked’ sa filma vlozi do kanala (od momentu, ked’

indikator priebehu filmy ukazuje 2 takty).

Nastavenie automatického zastavenia
OFF: Vypnutie funkcie automatického zastavenia (na zastavenie motorovej

rukovite je potrebné hlavné tlacidlo).
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ON: Motor sa automaticky zastavi, ked’ sa filter vyberie z kanala.

Flash Bar Position

Nastavenie polohy zableskovej listy (apikalny referenény bod)

Apikalny referenény bod (flash bar) mozno nastavit’ od 2 do AP (Apical foramen).
(0,5 znamena, ze hrot figl’ sa nachadza vel'mi blizko fyziologického apikalneho
otvoru) Apikalna akcia a apikalne spomalenie sa spustaji pomocou apikalneho

referenéného bodu.

Apical Slow Down

OFF

Apical Slow Down

200rpm

Nastavenie apikalneho spomalenia

Ked’ je aktivovana funkcia Apical Slow Down, motor sa spomali na nastavent
finalnu rychlost’, ked’ sa $picky figal’ priblizia k apikalnemu referenénému bodu.
Otacky motora sa znizujii od polohy "3.0" na liste indikacie priebehu stiiboru .
OFF: Zakazanie apikalneho spomalenia

V rezime nepretrzitého otd¢ania CW je mozné nastavit’ finalne otacky od 100
otac¢ok za minutu az po aktualne nastavené otacky (v krokoch po 50 otackach za
mindtu).

Funkcia Apical Slow Down je k dispozicii len pre rezim nepretrzitého otacania v
smere hodinovych ru¢i¢iek a v smere hodinovych ruciciek.

Koneéné otacky musia byt’ nizSie ako menovité otacky.

Forward Angle

30°

Predny uhol

V rezime REC je mozné nastavit’ uhol predsunutia v rozsahu od 20° do 400° (v
krokoch po 10°).

V rezime ATR je mozné nastavit’ predny uhol v rozsahu od 60° do 400° (v

krokoch po 10°).

Reverse Angle

Reverzny uhol

V rezime REC je mozné nastavit’ uhol spitné¢ho chodu od 20° do 400° (v krokoch
po 10°).

V rezime ATR je mozné nastavit’ uhol spitného chodu v rozsahu od 20° do

predného uhla (v krokoch po 10°).

4.4.4 Tabulka dostupnosti parametrov uzivatel'skych programov

Parameter Nastavenie Nastavenie
Nastavenie Nastavenie | Nastavenie Nastavenie Nastavenie | Nastavenie | Nastavenie
limitu polohy
pracovnej apikilnej | automatického | automatického apikilncho | uhlaposunu | spiitného
Rezim prevadzky kritiaceho bleskového
rychlosti akcie spustenia zastavenia spomalenia vpred uhla
pouzivatelského programu momentu pruhu
W ANO ANO ANO ANO ANO ANO ANO na na
ccw ANO NIE NIE NIE NIE ANO ANO na na
REC ANO ANO ANO ANO ANO ANO NIE ANO ANO
ATR ANO ANO ANO ANO ANO ANO NIE ANO ANO
EAL nia nia na nia nia ANO na na na

4.5  Vyberte siiborové systémy FKG

Aby sa pouzivatel'ovi ul'ah¢ilo nastavenie parametrov filmu podl'a odporticani FKG, v zariadeni st

uz prednastavené najpopularnejsie siborové systémy FKG.

1. Ak chcete vybrat prednastaveny stiborovy systém FKG z pohotovostného stavu, dlho

stlacte tlacidlo nastavenia "P".



4.5.1

2. Ak chcete vybrat pozadovany systém suborov FKG, stlacte tlac¢idlo nastavenia "+"/"-" a

stlacte tlacidlo nastavenia "P" na konfiguraciu.

3. Ak chcete vybrat filmu, stlacte tlacidlo nastavenia "+"/"-" a stlacte hlavné tlacidlo pre

konfiguraciu.

RACE® EVO

Zoznam suborovych systémov FKG

Vyber stiborového
systému

XP-endo Treatment
XP-endo Retreatment
R-Motion

XP-endo® Treatment

Vyber siborov

R —
RACE EVO

Al files

Pohotovostné rozhranie

RACE EVO
Al files

1000rpm

Ccw 1.5Ncm

Prevadzkové rozhranie

Vyber stiborového

systému

Vyber stborov

RACE EVO

I
XP-endo Treatment

XP-endo Treatment
Glider

sh
XP-endo Treatment
Glider

Shaper
Finisher

XP-endo® Retreatment

Pohotovostné rozhranie

XP-endo T.

Glider 1 OOOrpm

1} Ccw 1.0Ncm

1000rpm

1} cw 1.0Ncm

1000rpm

oT.
Finisher

]} cw 1.0Ncm

Prevadzkové rozhranie

Vyber stiborového

systému

Vyber stiborov

RACE EVO
XP-endo Treatment >

XP-endo Retreatment

R-Motion

[ re———
XP-endo Retreatment

Shaper(for GP removal)
Shaper(for shaping)

XP-endo Retreatment

DR1

Shaper(for GP removal
per(for shaping)

XP-endo Retreatment

DR1
al)

ndo Retreatment

Pohotovostné rozhranie

XP-endo R
DR1

1000rpm
@} CwW 1.5Ncm

XP-endo R.
Shaper
(for GP removal)

m} cw 1.0Ncm

2500rpm

e 1000rpm

(for shaping)

@1 cw 1.0Ncm
1000rpm

Xi loR.
Finisher R

1} cw 1.0Ncm

pm|{ 1000rpm

2500r|




R-Motion®

Vyber stiborového

systému

RACE EVO
XP-endo Treatment
XP-endo Retreatment

Finisher

Vyber siborov

R-Motion
> All files

Pohotovostné rozhranie

R-Motion
All files

F: auto

W 1REC R: auto

Prevadzkové rozhranie

Vyber stiborového

Vyber stiborov

Finisher
Al files

Pohotovostné rozhranie

Finisher
All files

1000rpm

4.5.2 Tabul’ka dostupnosti parametrov stiborového systému FKG

Prevadzkové rozhranie

mmicw 1.0Ncm

Parameter Nastavenic Nastavenic
Nastavenic Nastavenic | Nastavenie Nastavenic Nastavenic | Nastavenie | Nastavenie
limitu polohy
pracovnej apikdlnej | automatického | automatického apikalneho | uhla posunu | spiitného
kritiaceho bleskového
rychlosti akcie spustenia Zastavenia spomalenia vpred uhla
Stborovy systém FKG momentu pruhu
RACE EVO ) ) ) v v
ANO ANO ANO ANO ANO n/a n/a
11 Files
XP-endo Treatment i i i i i
ANO ANO ANO ANO ANO n/a n/a
Glider
XP-endo Treatment ) ) ) ) )
ANO ANO ANO ANO ANO n/a n/a
Shaper
XP-endo Treatment ) ) ) ) )
X ANO ANO ANO ANO ANO n/a n/a
Finisher
XP-endo Retreatment ) ) ) ) )
ANO ANO ANO ANO ANO n/a n/a
DR1
XP-endo Retreatment i i i
ANO ANO ANO ANO ANO n/a n/a
Shaper (for GP removal)
XP-endo Retreatment i i i
i ANO ANO ANO ANO ANO n/a n/a
Shaper (for shaping)
XP-endo Retreatment i i i
X ANO ANO ANO ANO ANO n/a n/a
Finisher R
R-Motion . . .
ANO ANO ANO ANO NIE
All files
Finisher
. ANO ANO ANO ANO ANO n/a n/a
All files

4.6

Nastavenie parametrov zariadenia

Nastavenie parametrov zariadenia:

1. Ak chcete ziskat’ pristup k parametrom zariadenia z vypnutého stavu, podrzte stlacené

tlacidlo nastavenia "P" a stlacte hlavné tlacidlo.




Software Version

V1.0.1

2. Ak chcete vybrat pozadovany parameter, stlacte tlacidlo nastavenia "P".
3. Ak chcete nastavit’ parameter, stlacte tlacidlo nastavenia "+"/"-" a hlavné tlacidlo na
konfiguraciu.

4.6.1 Zoznam parametrov zariadenia

Automatické vypnutie napdjania

Auto Power OFF V pohotovostnom stave sa zariadenie po uplynuti nastaveného asovaca automaticky
5 min vypne.

Casova¢ je mozné nastavit’ od 3 minat do 30 minit (po 1 minute)

Automaticky pohotovostny rezim Scr
Auto Standby Scr Po uplynuti nastaveného ¢asovaca sa displej automaticky prepne spat do
30 sec pohotovostného rezimu.
Casova¢ je mozné nastavit' v rozsahu od 3 sekind do 30 sekand (po 1 sekunde)

Dominantna ruka
Dominant Hand . .. . . . o . . N .
Zariadenie je mozné nastavit’ pre 'avakov alebo pravakov (otocenie displeja o 180°).

Right
Kalibracia
Pred spustenim kalibracie motora sa uistite, Ze je nainstalovany povodny protibezny
Calibration .
uholnik.
OFF OFF: Ziadna akcia.

ON: spustenie kalibracie motora
Motor sa musi pred prvym pouzitim a po mazani kalibrovat..

Hlasitost’ pipania
Hlasitost’ zvuku zariadenia mozete nastavit' v rozsahu od Vol. 0 do Vol. 4.
Vol.0: Mute.

Beeper Volume

Vol.3

Obnovenie predvolenych nastaveni
OFF: Ziadna akcia.
ON: Parametre zariadenia sa vratia na pévodné nastavenie.

Restore Defaults

OFF

4.7  Ochrana proti momentovému pret'aZeniu
Ak pocas prevadzky namerané momentové zatazenie prekro¢i limit krutiaceho momentu, motor
automaticky zmeni smer otacania. Motor sa vrati do povodného prevadzkového rezimu (doprava),

ked’ sa momentové zat'azenie vrati pod hranicu kriitiaceho momentu.



Hodnota zat'azenia je nizsia Hodnota zat'azenia je vysSia ako Hodnota zat'azenia je opat’
ako prednastavena hodnota prednastavena hodnota niz8ia ako prednastavena
kratiaceho momentu kratiaceho momentu hodnota kratiaceho momentu

&4.7.1 Upozornenia
a) V rezime vratného pohybu (REC), ked’ je hodnota zatazenia vyssia ako limitny kratiaci
moment:
i.  ak je uhol vpred vacsi ako uhol vzad, motor sa automaticky prepne na otacanie proti
smeru hodinovych ruciciek (spatny smer).
ii. ak je uhol spitného chodu vicsi ako uhol dopredného chodu, motor sa automaticky
prepne na otacanie v smere hodinovych ruciciek (dopredu).
b) Ochrana automatického reverzu nie je k dispozicii pre rezimy CCW a ATR.
¢) V pripade nizkeho stavu nabitia batérie nemusi ochrana automatického spéatného chodu
fungovat’ spravne.
d) Pri trvalom zat'azeni sa motor moze automaticky zastavit' z dovodu prehriatia. V takom

pripade musi byt’ zariadenie dostato¢ne dlho vypnuté, aby sa prirodzene ochladilo.
4.8 Obmedzenia lokatora Apex

Nie vietky podmienky st idealne na hodnotenie dizky korefiového kanalika. Presny signal

nemozno ziskat’, ak korenovy kanalik vykazuje podmienky uvedené nizsie.

Korenovy kanalik s vel’kym apikalnym otvorom
Korenovy kanalik s vynimoéne velkym apikalnym
otvorom v dosledku 1ézie alebo netplného vyvoja moze

narusit’ elektricky signal.




Korenovy kanalik s prestupom tekutiny z otvoru
Korenovy kanalik s krvou alebo inou tekutinou
prechadzajiicou z otvoru a v kontakte s tkanivom d’asna by

mohol narusit’ elektricky signal.

Zlomena korunka
Ak je korunka zlomena a do dutiny okolo otvoru kanalika
prenikne cast’ tkaniva d’asna, kontakt medzi tkanivom

d’asna a filmom moZze narusit’ elektricky signal.

Zlomeny zub

Zlomeny zub moze narusit’ elektricky signal.

Opitovne oSetreny korenovy kanalik filmovany gutaper¢ou

Zvysky gutaperce by mohli narusit’ elektricky signal.

Dotyk korunky alebo kovovej protézy s tkanivom d’asna
Kontakt medzi protézou a filmom moze narusit’ elektricky

signal.

Extrémne suchy koretiovy kanalik Suchy kanalik méze

narusit’ elektricky signal.

5. Riesenie problémov

Zlyhanie Mozna pri¢ina Riesenia
Rukovét’ motora sa neotaca. Zariadenie v rezime EAL Zmena na rezim CW, CCW, REC
Rezim EAL je urCeny len na alebo ATR.
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meranie kandlov.

Po spusteni motorovej rukovite sa

ozve nepretrzity zvukovy signal.

Nepretrzity zvukovy signal
signalizuje, ze motorovy nasadec

je vrezime CCW.

Zastavte motorovu rukovit’ a zmente

prevadzkovy rezim na rezim CW.

Zlyhanie kalibracie protilahlého
uhla

Zlyhanie kalibracie sposobené

silnym odporom protil'ahlého uhla

Po vstreknuti oleja vycistite
protibezny uholnik a znovu ho

nakalibrujte.

Ohrev rukovite motora

V rezime vratného pohybu je ¢as

pouzivania prili§ dlhy.

Prestaite pouzivat. Pouzivajte po

poklese teploty motorovej rukovite.

Cas vydrze sa po nabiti skrati.

Kapacita batérie sa zmensuje.

Kontaktujte miestneho distributora.

Ziadny zvuk

Hlasitost’ pipania je nastavena na
0.
Vol.0: Mute.

Nastavte hlasitost’ pipania na 1,2,3.4.

Neustale rotujuci pilnik sa

zasekne v korefiovom kanaliku.

Nespravne nastavenie
$pecifikacie.
Prili§ vysoky zatazovy moment

stiboru.

Zvol'te rezim CCW, spustite

motorovi rukovit’ a vytiahnite pilnik.

6.

6.1 Predslov

éistenie, dezinfekcia a sterilizacia

Z hygienickych a sanitarnych bezpecnostnych dovodov je potrebné pred kazdym pouzitim ocistit,,

vydezinfikovat’ a sterilizovat’ protihrot (vratane O-kruzku), hacik na pery, klip na file, ochranny

silikonovy kryt a dotykovu sondu, aby sa zabranilo akejkol'vek kontaminacii. Tyka sa to prvého

pouzitia, ako aj vSetkych d’alsich pouziti.

6.2

Vseobecné odporucania

a) Pokazdom pouziti by sa mali vSetky predmety, ktoré boli v kontakte s infekénymi

Cinitel'mi, o€istit’ pomocou uterakov napustenych dezinfekénym prostriedkom.

b)

Pouzivajte dezinfekény roztok OXYTECH® alebo akykol'vek iny dezinfekény prostriedok,

ktory je v stilade s miestnymi narodnymi predpismi (ako je zoznam VAH/DGHM,

oznacenie CE, schvalenie FDA a Health Canada) a v sulade s IFU vyrobcu dezinfekéného

roztoku.

¢) Neponarajte protihrot do dezinfekéného roztoku ani do ultrazvukového kuperla.

d) Nepouzivajte chlorové Cistiace prostriedky.

e) Nepouzivajte bielidla ani chloridové dezinfekéné materialy.

f) V zaujme vlastnej bezpecnosti pouzivajte osobné ochranné prostriedky (rukavice, okuliare,
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masku).

g) Pouzivatel je zodpovedny za sterilitu vyrobku a nastrojov.
h) Kvalita vody musi byt v sulade s miestnymi predpismi, najmé pri poslednom kroku
oplachovania alebo pri pouziti umyvacky-dezinfekcie.
i)  Nesterilizujte motorovy nasadec, sietovy adaptér ani nabijaciu zakladnu.
j)  Protihrot je potrebné namazat’ po Cisteni a dezinfekcii, ale pred sterilizaciou (pozri kapitolu
7.2).
k) Pri sterilizacii endodontickych filmov postupujte podl'a navodu na pouzitie od vyrobcu.
6.3  Postup krok za krokom
# | Operacia Prevadzkovy rezim Upozornenie
1 | Priprava Odstrante prislusenstvo (protihrot,
hacik na pery, pilnik, dotykova
sondu, ochranny silikonovy kryt)
z nésadca a zékladne.

2 | Automatizované | Vlozte prislusenstvo (protihrot, - Zabraiite akémukol'vek kontaktu protihrotu s
Eistenie héacik na pery, pilnikovy klip, akymikol'vek néstrojmi, supravami, podperami
pomocou dotykovu sondu, ochranny alebo néd_ObO%“ ) )
umyvacieho silikénovy kryt) do dezinfekénej . ) Dodrziavajte ‘p“’kyy“-‘f 2 konc’entra'me’ tlvefiene
dezinfektora umyvacky (hodnota Ao >3000 vyrobc?fn (_PDZH tez vrseob'ecneyodp(r)ruca?ma)v ,

) K - Pouzivajte len schvaleny umyvaci dezinfekény
alebo aspoii 5 minit pri prostriedok podl'a normy EN ISO 15883,
90°C/194°F). pravidelne ho udrziavajte a kalibrujte.
- Pred prechodom na d’ali krok sa uistite, ze
prislusenstvo (protihrot, hacik na pery, pilnikova
svorka a dotykova sonda, ochranny silikonovy kryt)
je suché.
3 | Kontrola Skontrolujte prislugenstvo - Znetistené prislusenstvo (protihrot, hacik na
(uhlomer, hégik na pery, pilnik, pery, pilnikovd svorka, dotykova sonda, ochranny
dotykovi sondu, ochranny silikonovy kryt) sa musi znovu vyCistit a
silikonovy kryt) a odstrante tie, vydezinfikovat. .
P - Pred balenim namazte protilahly uholnik
ktoré maju chyby. , .
vhodnym sprejom.

4 | Balenie Prislusenstvo (protihrot, ha¢ik na |- Na urenie doby trvanlivosti skontrolujte dobu
pery, pilnikové svorka, dotykova | Platnosti vrecka, ktord udava vyrobca.
sonda, ochranny silikénovy kryt) |~ Pouzivajte obaly, ktoré st odoIné voci teplote do
zabalte do "Sterilizacnch 141 °C a v sulade s normou EN ISO 11607.
vreciek".

5 | Sterilizacia Sterilizacia parou pri 134 °C, 2,0 |- Pouzivajte len autoklavy, ktoré zodpovedaju

bar - 2,3 bar (0,20 MPa - 0,23 poziadavkam noriem EN 13060, EN 285.

MPa) pocas 4 mindt. - Pouzite validovany postup sterilizacie podl'a
normy ISO 17665.
- Dodrziavajte postup udrzby autoklavovacieho
zariadenia uvedeny vyrobcom.
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- Pouzivajte len tento odporuc¢any postup
sterilizacie.

- Kontrola t¢innosti (neporusenost’ obalu, bez
vlhkosti, zmena farby indikatorov sterilizacie,
fyzikalno-chemické integratory, digitalne zaznamy
parametrov cyklov).

- Kontrola nepritomnosti kordzie na protilahlom
uhle

- Udrziavanie sledovatelnosti zaznamov o
postupoch.

(=2}

Ulozisko Prislusenstvo (protihrot, hacik na
pery, klip na file, dotykova sonda,
ochranny silikénovy kryt)

uchovavajte v sterilizacnom obale

v suchom a ¢istom prostredi.

- Sterilitu nemozno zaru¢it’, ak je obal otvoreny,
poskodeny alebo vlhky.

- Pred pouzitim skontrolujte balenie a protistranu
(neporusenost’ obalu, bez vlhkosti a dobu platnosti).

7. Udriba

7.1  Kalibracia

Kalibraciu vykonajte po vymene alebo mazani protibezného uhla (pozri kapitolu 4.6).

7.2 Lubrikacia protilahlého uhla

Protihrot je potrebné namazat’ po Cisteni a dezinfekcii, ale pred sterilizaciou.

1. Naskrutkujte vstrekovaciu trysku oleja na flasu s olejom (priblizne 1 az 3 otacky).

2. Zapojte trysku do koncovej Casti protil'ahlého uhla

T

3. Naplite protil'ahly uholnik olejom, kym olej nevytecie z ¢asti hlavy protil'ahlého uholnika.

4. Umiestnite protil'ahly uholnik vertikalne na najmenej 30 minut, aby sa nadbyto¢ny olej

uvolnil gravita¢ne cez koncovu Cast.

&7 2.1 Upozornenia

a) Pouzivajte len originalnu vstrekovaciu dyzu oleja.

b) Rukovit motora nesmie byt naplnena olejom.

7.3  Nabijanie batérie

1. Zasunte zastr¢ku napajacieho adaptéra do zasuvky nabijacej zakladne a uistite sa, Ze si
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74

a)

b)

a)

b)
©)

spravne pripojené.

Okolo nabijacej zakladne nechajte priblizne 10 cm na l'ahky pristup k privodu a

napajaciemu kablu.

Vlozte motorovy nasadec do nabijacej zakladne (motorovy nasadec musi byt’ spravne

zarovnany s nabijacou zakladiou).

i.  Pocas nabijania motorovej rukovite svieti LED indikéator na nabijacej zakladni.

ii. Ked je motorovy nasadec plne nabity, LED indikator na nabijacej zakladni vzdy
svieti.

Po nabiti odpojte napajaci adaptér.

Vymena batérie

Napajajte zariadenie.

Pomocou pinzety alebo skrutkovaca otvorte gumovy kryt a potom odstrante skrutku.

Odstrante kryt batérie.

Vyberte start batériu a odpojte konektor.

Pripojte novu originalnu batériu a vlozte ju do motorovej rukovite.

Nasad'te kryt a skrutku.

Upozornenia

Pouzivajte iba originalnu batériu.

Odportca sa obratit’ sa na miestnych distributorov, aby batériu vymenili.

Skladovanie

Pristroj a prisluSenstvo by sa mali skladovat’ v miestnosti, kde je relativna vlhkost' 10 % ~
93 %, atmosféricky tlak 70 kPa ~ 106 kPa a teplota -20 °C ~ +55 °C.
V pripade dlhodobého skladovania vyberte batériu zo zariadenia.

Doprava

Zabraite nadmernym narazom pocas prepravy.
Pocas prepravy neskladujte spolu s nebezpe¢nym tovarom.

Pocas prepravy zabrante posobeniu slnka, dazd’a a snehu.
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10. Ochrana Zivotného prostredia

Vyrobok zlikvidujte v sulade s miestnymi zakonmi.

11.

a)
b)

12.

@ Postupujte podla navodu
na pouzitie

M Datum vyroby
ﬂ Aplikovana ¢ast’ typu B

! PXO Bezné vybavenie

ﬂ Pouziva sa len v interiéri

¢
A Upozornenic [ji] cIFU
Trgcnitu

Popredajny servis

Toto balenie neobsahuje nahradné diely ani prislusenstvo na opravu.
Popredajny servis by mal vykonavat’ len opravneny personal.
Pokyny pre symboly

Sériové ¢islo

Vyrobca

O E

Zariadenie triedy 11

Zotavenie

o

Udrzujte v suchu

Sulad spotrebi¢a  so

Zaobchadzajte opatrne R
smernicou WEEE

I )

ss5°C
Obmedzenie vlhkosti .zo“c-/i/ Obmedzenie teploty

Atmosféricky  tlak ri
Y P c €°"7 Vyrobok s oznagenim CE

skladovani

Splnomocneny zistupca v EUROPSKOM SPOLOCENSTVE

Autorizovany zastupca v CH

13. Vypis

Vsetky prava na Gipravu vyrobku st vyhradené vyrobcovi bez d’alSieho upozornenia. Obrazky sluzia
len ako referencia. Prava na finalnu interpretaciu patria spolo¢nosti GUILIN WOODPECKER
MEDICAL INSTRUMENT CO., LTD. Priemyselny dizajn, vnutorna Struktira atd’. si spolo¢nost’

WOODPECKER narokovala na niekol’ko patentov, akakol'vek kopia alebo falzifikat vyrobku musi
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niest’ pravnu zodpovednost’.

14. EMC - vyhlasenie o zhode

Zariadenie bolo testované a homologizované v sulade s normou EN 60601-1-2 pre EMC. To vsak

v ziadnom pripade nezarucuje, ze toto zariadenie nebude affktované elektromagnetickym rusenim

Vyhnite sa pouzivaniu zariadenia vo vysoko elektromagnetickom prostredi.

14.1 Technicky opis tykajiici sa elektromagnetického vyZarovania

Tabul’ka 1: Usmernenie a vyhlasenie - elektromagnetické emisie

pouzivatel’ modelu Rooter® X3000 by mal zabezy

Model Rooter® X3000 je uréeny na pouzivanie v elektromagnetickom prostredi $pecifikovanom nizsie. Zakaznik alebo

pecit’, aby sa pouzival v takomto prostredi.

Emisny test

Dodrziavanie

Elektromagnetické prostredie - usmernenie

emisie blikania
IEC 61000-3-3

predpisov
RF emisie Skupina 1 Model Rooter® X3000 vyuziva RF energiu len pre svoju vnatornii
CISPR 11 funkciu. Preto su jeho VF emisie vel'mi nizke a nie je pravdepodobné,

ze by sposobovali rusenie v blizkych elektronickych zariadeniach.

RF emisie Trieda B Model Rooter® X3000 je vhodny na pouZitie vo vietkych
CISPR11 prevadzkach vratane domacich prevadzok a prevadzok priamo
Harmonické emisie Trieda A napojenych na verejnu nizkovoltaznu ge siet’, ktora zasobuje budovy
1EC 61000-3-2 pouzivané na domace ticely.
Kolisanie napitia / Vyhovuje

14.2 Technicky opis tykajici sa elektromagnetickej odolnosti

Tabul’ka 2: Usmernenie a vyhlasenie - elektromagneticka odolnost’

Model Rooter® X3000 je uréeny na pouzivanie v elektromagnetickom prostredi $pecifikovanom nizsie. Zakaznik alebo

pouZivatel’ modelu Rooter® X3000 by mal zabezpecit, aby sa pouZival v takomto prostredi.

Test imunity

Skasobna uroven

Uroveii dodrziavania

Elektromagnetické prostredie -

(ESD)

4D, 44, 48, 15KV

42, 44, 48, 15KV

podla normy IEC predpisov usmernenie
60601
Elektrostaticky vyboj | kontakt £8 kV kontakt £8 kV Podlahy by mali byt’ drevené, betonové

alebo z keramickych dlazdic. Ak s

26

1EC 61000-4-2 vzduchu vzduchu podlahy pokryté syntetickym materidlom,
relativna vlhkost’ by mala byt aspont 30
Yo.
Rychly elektricky +2 kV pre napajacie +2 kV pre napajacie Kuvalita elektrickej siete by mala
prechod/vybuch vedenia vedenia zodpovedat’ typickému komerénému
1IEC 61000-4-4 +1 kV pre alebo nemocni¢nému prostrediu.
vstupné/vystupné
vedenia
Prepitie +0,5, +1 kV od +0,5, £1 kV od vedenia | Kvalita elektrickej siete by mala




IEC 61000-4-5

vedenia k vedeniu
+0,5, 1,2 kV od

vedenia k zemi

k vedeniu
+0,5, £1, £2 kV od

vedenia k zemi

zodpovedat’ typickému komerénému

alebo nemocni¢nému prostrediu.

Poklesy napitia,
kratke prerusenia a
kolisanie napétia na
vstupnych sietach IEC
61000-4-11

<5% UT (>95 %
pokles v UT) pre 0,5
cyklu <5 % UT

(>95 % pokles v UT)
pre 1 cyklus 70 % UT
(30 % pokles v UT)
pre 25 cyklov <5 %
UT (>95 % pokles v

<5 % UT (>95 % pokles
v UT) pre 0,5 cyklu

<5 % UT (>95 % pokles
v UT) pre 1 cyklus 70 %
UT (30 % pokles v UT)
pre 25 cyklov <5 % UT
(>95 % pokles v UT) pre
250 cyklov

Kvalita elektrickej siete by mala
zodpovedat’ typickému komerénému
alebo nemocni¢nému prostrediu. Ak
pouzivatel modelov Rooter® X3000
vyzaduje nepretrziti prevadzku pocas
preruSenia napajania z elektrickej siete,
odporuca sa, aby boli modely Rooter®

X3000 napajané z neprerusitelného

UT) pre 250 cyklov

zdroja napajania alebo z batérie.

Frekvencia napdjania | 30 A/m 30 A/m
(50/60 Hz) magnetické

pole IEC 61000-4-8

Vykonové frekvenéné magnetické polia
by mali byt na trovni charakteristickej
pre typické miesto v typickom

komer¢nom alebo nemocni¢nom

prostredi.

POZNAMKA: UT je striedavé sietové napitie pred pouzitim skusobnej trovne.

vyzarovanych radiovych frekvencii

Tabulka 3: Usmernenie a vyhlasenie - elektromagnetickd odolnost’ tykajica sa vedenych a

pouzivatel modelov Rooter® X3000 by mal zabezpetit', ab

Model Rooter® X3000 je uréeny na pouzivanie v elektromagnetickom prostredi $pecifikovanom nizsie. Zakaznik alebo

sa v takomto prostredi pouzival.

Test imunity Skugobna Uroveit Elektromagnetické prostredie - usmernenie
uroven IEC dodrziavania
60601 predpisov
Prenosné a mobilné radiové komunikaéné zariadenia by sa
nemali pouzivat' blizsie k ziadnej ¢asti modelov Rooter®
X3000 vratane kablov, ako je odportucana vzdialenost’
vypocitana z rovnice platnej pre frekvenciu vysielaca.
Odporucana odstupova vzdialenost’
3 Vrms
d=1.2xP1/2
150 kHz az 80
Vedené RF IEC d=2xP1/2
MHz
61000-4-6 d=1,2xP1/2 80 MHz az 800 MHz
6 Vrms 3V
Vedené RF IEC d=2,3xP1/2 800 MHz az 2,7 GHz
Frekvenéné 6V . . .
61000-4-6 X kde P je maximalny vystupny vykon vysielaca vo wattoch
pasmo ISM 3V/m . . .
Vyzarované RF IEC 3V (W) podrl'a vyrobcu vysielaca a d je odportc¢ana vzdialenost’
m
61000-4-3 v metroch (m).
80 MHz az 2,7 i X
o Intenzita pol'a z pevnych RF vysieladov, uréena
z
elektromagnetickym prieskumom lokality (a.), by mala byt’
niz§ia ako uroveit zhody v kazdom frekvenénom rozsahu
(b.)
V blizkosti zariadenia oznac¢eného nasledujicim symbolom
moéze dochadzat k ruseniu:

POZNAMKA 1: Pri frekvenciach 80 MHz a 800 MHz plati vy3si frekvenény rozsah.

POZNAMKA 2: Tieto pokyny sa nemusia uplatiiovat’ vo vietkych situaciach. Sirenie elektromagnetického Ziarenia je
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ovplyvnené absorpciou a reflexiou zo $truktir, predmetov a l'udi.

a. Intenzitu pol'a z fixnych vysielacov, ako st zakladiiové stanice pre radiové (mobilné/bezdrotové) telefony a
pozemné mobilné radia, amatérske radia, rozhlasové vysielanie v pasme AM a FM a televizne vysielanie,
nemozno teoreticky presne predpovedat’. Na postdenie elektromagnetického prostredia v dosledku fixovanych
radiovych vysielacov by sa mal zvazit’ elektromagneticky prieskum lokality. Ak namerana intenzita filmu v
mieste, v ktorom sa model Rooter® X3000 pouziva, prekraduje vyssie uvedent platna arovei zhody s RF, model
Rooter® X3000 by sa mal pozorovat, aby sa overila normalna prevadzka. Ak sa zisti abnormalna prevadzka,

mozu byt potrebné d’alsie opatrenia, napriklad zmena orientacie alebo premiestnenie modelu Rooter® X3000.

b. Vo frekvenénom rozsahu 150 kHz az 80 MHz by mala byt intenzita filmu mensia ako 3 V/m.

Tabulka 4: Odportacané vzdialenosti medzi prenosnymi a mobilnymi RF komunika¢nymi

zariadeniami a modelom Rooter® X3000

Model Rooter® X3000 je uréeny na pouzitie v elektromagnetickom prostredi, v ktorom sa kontroluji vyzarované VF
rusivé vplyvy. Zakaznik alebo pouzivatel modelu Rooter® X3000 méoze poméct zabrénit' elektromagnetickému ruseniu
tym, ze bude dodrziavat’ minimalnu vzdialenost’ medzi prenosnymi a mobilnymi RF komunikaénymi zariadeniami
(vysielaémi) a modelom Rooter® X3000 podla nizsie uvedenych odporacani, v zévislosti od maximalneho vystupného

vykonu komunikaéného zariadenia.

Maximalny menovity Odstupova vzdialenost’ podl'a frekvencie vysielaca [m]

vystupny vykon vysielata | 150 kHz az 80 MHz 80MHz az 800MHz 800 MHz az 2,7 GHz
[W] d=1.2xP1/2 d=1.2xP1/2 d=2.3xP1/2

0,01 0.12 0.12 0.23

0,1 0.38 0.38 0.73

1 1.2 1.2 2.3

10 3.8 3.8 7.3

100 12 12 23

V pripade vysielaov s maximalnym vystupnym vykonom, ktory nie je uvedeny vyssie, mozno odportacanu vzdialenost’
d v metroch (m) odhadnut’ pomocou rovnice platnej pre frekvenciu vysielaca, kde P je maximalny vystupny vykon
vysielaca vo wattoch (W) podl'a vyrobcu vysielaca.

POZNAMKA 1: Pri frekvenciach 80 MHz a 800 MHz plati odstupova vzdialenost’ pre vy3si frekvenény rozsah.

POZNAMKA 2: Tieto pokyny sa nemusia uplatiiovat’ vo vietkych situaciach. Sirenie elektromagnetického Ziarenia je

ovplyvnené absorpciou a odrazom od konstrukcii, predmetov a l'udi.
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