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1. Zavedeni produktu
1.1  Popis zafizeni

Pfistroj Rooter® X3000 je bezdratovy endo motor s integrovanym lokatorem apexu kofenového
kandlku. Lze jej pouZit jako endo motorek pro preparaci kofenovych kanalkd zubl nebo jako
zafizeni pro lokalizaci apexu, k t e r é pomaha urcit pracovni délku kofenového kanalku. Lze
jej také pouzit k preparaci kandlki pfi soucasném sledovéni relativni polohy hrotu
endodontického ndstroje uvnitf kanalku (kombinovany rezim motoru a apex lokatoru).

Protilehly thel

Hlavni tlaéitko

P
%
&

$a

g
-3
3

Obrazovka OLED

| Nastavovaci tlacitko "P"
| — Nastavovaci tlacitko "+"
. Nastavovaci tlacitko "-"

Nabijeci zakladna

Indikator LED nabijeni

- |(@ee ]




1.2  Soucasti a pfislusenstvi

Oznaceni

Reference FKG

Motorovy nasadec

08.971.00.001.FK

Nabijeci zakladna

08.971.00.002.FK

Protithel [4.7/1]

08.971.00.003.FK

Spray noozle

08.971.00.004.FK

Méfici drat

08.971.00.005.FK

Souborovy klip

08.971.00.006.FK

Hacek na rty

08.971.00.007.FK

Dotykova sonda

08.971.00.008.FK

VWl |(N|[lo|lu|[d|lw|N |k =

Ochranny silikonovy kryt

08.971.00.009.FK

[
o

"0"-krouzek

08.971.00.010.FK

-
[N

Univerzalni AC-adaptér

08.971.00.011.FK

[
N

Lithium-iontova baterie

08.971.00.013.FK

-
w

Meéfici vodi¢ - USB - C

08.971.00.014.FK

UZivatelska pfirucka

Seznam obsahu baleni

) o=

9.Protective silikonovy kryt

—= {/

1. Motorovy nasadec 4.Spray noozle 6.File klip

O

2. Motorovy 5.Méfici drat 7.Hacek na rty 10.0-krouzek
nasadec E §
8.Dotykova 11.AC-adaptér
3. Protitihelnik sonda
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Technické specifikace

Specifikace lithiové baterie pro motorovy nasadec
3,7V /2000 mAh

Specifikace napajeciho adaptéru

Vstupni Gdaje: ~100V-240V 50Hz/60Hz 400mA
Vystup: DC5V/1A

Mechanickad specifikace motorového nasadce
Rozsah krouticiho momentu: 0,4 Ncm-4,0 Ncm
Rozsah rychlosti: 100 aZ 3'300 otdcek za minutu

Specifikace bezdratového nabijeni
Frekvenéni rozsah: 112-205KHz

Maximalni VF vystupni vykon vyrobku: 9,46 dBUA/m@3m

Varovani

Pfed prvnim pouZitim si peclivé prectéte tento navod k pou?ziti.

a) NepoufZivejte toto zafizenik jinému nez uréenému Gcelu (viz kapitola 1.9).

a)
b
c)

d

e)
f)
8)
h)

m)
n)
o)
p)

PouZivejte pouze origindlni soucasti a pfislusenstvi.

Kroutici moment a otacky vzdy nastavujte podle doporuceni vyrobce pilniku.

Pfed spusténim motorového nasadce se ujistéte, Ze je protitihelnik dobfe pfipojen
(viz kapitola 2.1).

Pfed spusténim motorového nasadce se ujistéte, Ze je pfistroj dobre pfipojen a zajistén
(viz kapitola 2.2).

Nepfipojujte ani neodpojujte protithelnik, pokud je motor v chodu.

Neodpojujte pfistroj, pokud je motor v chodu.

Dbejte na to, abyste mohli zafizeni kdykoli vypnout.

Zafizeni provozujte a skladujte ve spolehlivém prostredi (viz kapitola 1.7 a kapitola 8).
Pfistroj nepouZzivejte v blizkosti zafivek, radiovych vysilact, dalkovych ovladacd, ruénich
a mobilnich vysokofrekvenénich komunikaénich zafizeni.

Motorovy nasadec, napajeci adaptér a nabijeci zdkladna nejsou autoklavovatelné (viz
kapitola 6).

Vymeérite lithiovou baterii podle pokynd (viz kapitola 7.4).

Neprovadéjte na zafizeni Zzadné zmény ani Gpravy. Jakékoli zmény, Upravy nebo jiné
Upravy pfistroje mohou porusit bezpec¢nostni predpisy a zplsobit poskozeni pacienta.
V pfipadé Castého prehrivani motorové rukojeti kontaktujte mistniho distributora.
Pfistroj neumistujte pfimo ani nepfimo do blizkosti zdroji tepla.

Zafizeni nezakryvejte.

V pfipadé dlouhodobého skladovani vyjméte baterii z pfistroje.



1.5

DiileZita bezpecnostni opatreni

Tato opatreni jsou rozhodujici pro zajisténi bezpecného provozu a pouzivani.

a)

b)
c)

1.6

a)
b
c)
d
e)

f)

z

z

b

2.
2.1
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a)

b

c)

213

NepouZivejte tento pfistroj u pacient(, ktefi maji implantované kardiostimulatory,
defibrilatory nebo jind implantovatelna zafizeni.

NepouZivejte tento pfistroj u pacientl trpicich hemofilii.

U pacient s onemocnénim srdce, téhotnych Zen a malych déti pouZivejte s opatrnosti.

Klasifikace bezpeénosti zafizeni

Typ provozniho rezimu: Elektromedicinsky pFistroj s nepretrzitym provozem

Typ ochrany pred urazem elektrickym proudem: Zafizeni tfidy Il s vnitfnim napajenim
Stupen ochrany pred Urazem elektrickym proudem: B typ pouZzité ¢asti

Stupen ochrany proti skodlivému vniknuti vody: Bézna zatizeni (IPX0)

Stupen bezpecnosti pouZiti v pfitomnosti hoflavé anestetické smési se vzduchem,
kyslikem nebo oxidem dusnym: Zafizeni nelze pouZivat v pfitomnosti hoflavé
anestetické smési se vzduchem, kyslikem nebo oxidem dusnym.

Pouzita &ast: protikus , hagek na rty, pilnikova spona, dotykovd sonda.

Doba trvani kontaktu aplikované ¢asti: Délka trvani: 1 az 10 minut.

Maximalni teplota aplikované ¢asti: 46.6°C.

Parametry Zivotniho prostredi

Provozni teplota okoli: +5°C ~ +40°C
Provozni relativni vlhkost: 30 % ~ 75 %
Provozni atmosféricky tlak: 70 kPa ~ 106 kPa

Kvalifikace uZivatele

Pfistroj musi byt provozovan v nemocnici nebo na klinice zubnimi Iékafi se zdkonnou kvalifikaci.
Pfedpoklada se, Ze operatér je obeznamen s lokatorem apexu korenového kanalku.

Zamyslené pouZiti

Rooter® X3000 je endomotor, elektromedicinsky pfistroj uréeny k pohonu
mechanickych nastrojl uréenych k osetfeni kofenovych kanalkl (endodontické pilniky).
Kromé toho ma pomoci urcit pracovni délku (funkce lokatoru vrcholu) .

Pokyny k nastaveni zafizeni
Nastaveni protilehlého thlu
Pfed prvnim pouZitim a po kazdém osetreni

Vycistéte a vydezinfikujte protidhelnik (viz kapitola 6).
PromaZzte protilehly dhelnik (viz kapitola 7.2).
Sterilizujte protithelnik (viz kapitola 6).

Varovani

PouZivejte pouze origindlni protithelnik.

Pfed spusténim motorového nasadce se ujistéte, Ze je protiihelnik dobfe pfipojen.
Nepfipojujte ani neodpojujte protithelnik, pokud je motor v chodu.

Pfipojeni protilehlého Ghlu

Vyrovnejte tti koliky protitihelniku s polohovacimi drazkami motorového nasadce.



2.

3.

214

Zatlacte na protilehly Ghelnik ve vodorovné poloze. Zvuk "cvaknuti" signalizuje, Ze je
instalace na svém misté.

positioning slot
locating pin

Protilehly Uhelnik se musi volné otacet o 360°.

Odpojeni protithelniku

Vytdhnéte protithelnik ve vodorovné poloze.

222

7 a—

Nastaveni souboru

Varovani

Ujistéte se, Ze pfistroje odpovidaji normé 1ISO1797 (stopky pro rotacni a oscilacni
pristroje).

Pfipojovani a odpojovani souborl bez podrzeni tlacitka Push mGze poskodit skli¢idlo
protithelniku.

Pfi manipulacis pilniky budte opatrni, aby nedoslo k poranéni prstu.

Pfed spusténim motorového nasadce se ujistéte, Ze je pilnik dobfe ptipojen a zajistén.
Neodpojujte soubor, pokud je motor v chodu.

Pfipojenisouboru

Zapichnéte pilnik do otvoru v protilehlé hlavé.

1.
2.

Podrzte stisknuté tlacitko Push na protilehlém Uhlu a zatladte na pilnik.

Pti tlaceni otacejte pilnikem ve sméru hodinovych rucicek a proti sméru hodinovych
rucic¢ek, dokud nebude jeho stopka zarovnéana s protilehlou drazkou zéapadky.
Jakmile je stopka vyrovnana a zapadne na misto, uvolnéte tlacitko Push, abyste pilnik
zajistili v protitihlu.



Push Button

2.2.3  Odpojenisouboru

Podrzte stisknuté tlacitko Push a vytahnéte soubor.

2.3 Nastavenilokatoru Apex

& 2.3.1  Varovani

a) VreZzimu lokdtoru Apex musi svorka souboru spravné drzet soubor.
%
OK % NG

b) V pfipadé Spatného nebo nespravného signalu pfipojeni vymeérnte méfici vodic.
c) VreZimu apex lokatoru se doporucuje instalovat motorovy nasadec do nabijeci
zékladny, abyste ziskali lepsi zorny uhel.




B
'f'./) )

\
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d) Apex lokator detekuje apikalni otvor kanalu, nikoli anatomicky apex zubu. To by mohlo
vysvétlovat nékteré rozdily mezi signalem apexlokdatoru a rentgenovym snimkem.

\
ﬂ ’ X-ray photo

X-ray tube

e) Ne vsechny podminky jsou pro uréeni pracovni délky idedlni. Informace o omezenich
lokatoru Apex naleznete v kapitole 4.8.

2.3.2  Pfipojeni vodicl lokatoru apex

1. Pripojte méfici vodi¢ k motorové rukojeti (zdsuvka USB na zadni strané).

2. Pfipojte hacek na rty k bilé zasuvce méficiho vodice.
3. Pripojte zastréku pilového klipu k éerné zasuvce méficiho vodice (v kombinovaném
rezimu motoru a lokatoru Apex se toto nevyZaduje).




2.3.3  Testovani pfipojeni
Duirazné doporucujeme pred kazdym pouZitim zkontrolovat kvalitu pfipojeni.

1. VreZzimu lokatoru Apex pripnéte drzak na hacek na rty a zkontrolujte, zda s e
r o z s viti vSechny indikac¢ni ¢arky, jak je zndzornéno nize:

2

2. V kombinovaném reZzimu motoru a lokatoru Apex se dotknéte pilnikem hdku na rty a
zkontrolujte, zda se rozsviti vsechny indikaéni ¢arky, jak je znazornéno nize:

AA
? \\ \

3. ReZimy provozu zatizeni a zobrazeni rozhrani
3.1  ReZimy motoru

N (TTITTTIITTTICIAT

3.1.1  Provoznirezim CW (reZim nepretrzitého otaceni ve sméru hodinovych rucicek)

V tomto rezimu se motorovy ndsadec otaci pouze ve sméru hodinovych rucicek (dopredu).

M1  300rpm
= cw 2.0Ncm

3.1.2  Provoznirezim CCW (reZim nepfetrzitého otaceni proti sméru hodinovych rucicek)
V tomto rezimu se motorovy nasadec otaci pouze proti sméru hodinovych rucicek (zpétny chod).

V tomto reZzimu se nepretrzité ozyva dvojity zvukovy signal.

3.1.3  Provoznirezim REC (reZim pistového pohybu)

V tomto reZimu generuje motorovy ndsadec pouze vratny pohyb (F: Ghel vpied, R: thel vzad).

M1 F:30°

miREC R:150°




3.1.4 Provoznirezim ATR (rezim adaptivni reverzace to¢ivého momentu)

V tomto reZzimu se motorovy nasadec otaci ve sméru hodinovych rucic¢ek a vytvari vratny
pohyb, kdyZ je momentové zatiZeni pilniku vy$si nez nastaveny limit momentu.

M1 300rpm

m1ATR 1.0Ncm

3.2  Provozlokatoru Apex

3.2.1  ProvoznireZim EAL (elektronicky vyhledavac vrchold)
Tento reZim je urcen pouze pro uréeni pracovni délky.

V tomto rezimu se motorovy nasadec nespusti.

MO A|PIII1IIII:

3

3.3  Provoz kombinovaného motoru a lokatoru Apex rezim

Kdyz je pilnik uvnitt kandlku a hacek na rty je v kontaktu s rty pacienta, pfistroj se automaticky
prepne do kombinovaného rezimu motoru a lokatoru apexu.

TR TTLTTTITT I




3.4  Zobrazenirozhrani

Pohotovostni rozhrani

Kdyz motor nebézi, zobrazuje se na displeji aktudlni nastaveni motoru.
a. Utivatelsky program

(M0-M9) nebo

Pfednastaveny program vyrobce (viz kapitola 4.5)

Urove nabiti baterie

Nastavené otécky (ot./min.)

Nastaveni mezniho krouticiho momentu (Ncm)

Provozni rezim motoru

Nastaveni Uhlu dopfedu (°deg)

Nastaveni thlu zpétného chodu (°deg)

wm e oo

M1 F:30°
mREC R:150°

Rozhrani pro provoz motoru

Béhem chodu motoru se na displeji zobrazuje momentové zatiZzeni souboru.
Nastavené otacky (ot./min.)

Nastaveni mezniho krouticiho momentu (Ncm)

Kroutici moment v redlném ¢ase (Ncm)

Stupnice zobrazeni kroutictho momentu (Ncm)

Qo0 oo

Kombinovany motor a lokator Apex Provozni rozhrani

a. Indikaénilidta postupu soubor(

b. Cisloindikace postupu souboru
Cisla 1,0, 2,0, 3,0 (a) a &isla "00"-"16" (b) nepfedstavuji absolutni délku.
Oznaduji pouze relativni polohu souboru smérem k apikadlnimu otvoru.
Tato ¢isla slouZi jako pomucka pro uréeni pracovni délky.

c.  Apikélniforamen (AP)
Digitdlni ¢islo "00" (b) oznaduje, Ze soubor dosédhl apikdlniho konce.
foramen. Digitalni ¢isla "-1" a "-2" (b) oznacuji, Ze pilnik prosel apikalnim
foramen.

Provozni rozhrani lokatoru Apex (rezim EAL)
a. Utivatelsky program (M0-M9)

b. Urovef nabiti baterie

c. Listaproindikaci polohy souboru
d. ApikaIni referen¢ni bod

e.  Provozni rezim motoru

10



4. Navod k obsluze zafizeni

4.1 Nastavenirozhrani a tladitka popis

Setting button "P"
Main button  Display screen | Adjusting button "-"

Adjusting button "+"

4.2  Zapnutia vypnuti zafizeni

1. Chcete-li zafizeni zapnout, stisknéte hlavni tlacitko. Zafizeni prejde do
pohotovostniho stavu. Na displeji se zobrazi pohotovostni rozhrani naposledy
pouZitého programu. Napf:

R-Motion

Allfles F: auto

XP-endo T.

shaper  1000rpm

MIReC R:auto

cw 1.0Ncm

or or
2. Chcete-li motor spustit z pohotovostniho stavu, stisknéte hlavni tlacitko.
Na displeji se zobrazi pracovni rozhrani podle pouZitého programu. Naptiklad:

3. Chcete-li motor zastavit, stisknéte znovu hlavni tlaéitko. Zafizeni se vrati do pohotovostniho
stavu.
4. Chcete-li pfistroj vypnout, podrzte stisknuté tlacitko nastaveni "P" a stisknéte hlavni
tladitko. V pohotovostnim stavu se zafizeni po 5 minutach automaticky vypne.
4.3  Vyberte uZivatelské programy
Pfistroj obsahuje 10 zapamatovanych uZivatelskych programt (M0-M9) a 7 pfednastavenych
souborovych systému FKG, které jsou dostupné p¥imo z pohotovostniho stavu.
1. Chcete-li vybrat program z pohotovostniho stavu, stisknéte tlacitko Nastaveni "+"/"-".

RACE EVO

Allfiles 1000rpm
mm}cw 1.5Ncm

XP-endo T.

Fmner . 1000rpm FERY® 1000rpm

XP-endo T.

Shaper 1000rpm

cw 1.0Ncm cw 1.0Ncm cw 1.5Ncm

XP-endo R.

FinsherR  1000rpm

e’ F:auto

'} cw 1.0Ncm m}ReC R:auto

> > >

2. Vybér konkrétniho souborového systému FKG naleznete v kapitole 4.5.
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4.4 Nastaveni parametr( uZivatelského programu

& 4.4.1 Varovani

a) Pred spusténim motoru se ujistéte, Ze je provozni rezim odpovidajici.

b) Vsechny parametry musi byt nastaveny podle doporuceni vyrobce souboru.

c) Pred spusténim motorového nasadce se ujistéte, Ze jsou vSechny parametry ovéreny.
d) MO0-M9 UZivatelské programy Parametry zménéné uZivatelem jsou zapamatovany.

LA

Parametry souborovych systému FKG nem0ze uZivatel ménit (viz kapitola 4.5).

4.42 Nastaveni parametrd

Uprava parametr( uZivatelského programu z pohotovostniho stavu:

wn R

Pozadovany parametr vyberete stisknutim tlacitka nastaveni "P".
Chcete-li zménit nastaveni parametru, stisknéte tlacitko Nastaveni "+"/"-".
Stisknéte hlavni tlacitko nebo pockejte 5 sekund na potvrzeni.

4.43  Seznam parametrl uZivatelského programu

Operation Mode

Ccw

Nastaveni provozniho rezimu
Seznam provoznich rezim(: ( popis rezima viz

kapitola 3).

Speed
250rpm

Nastaveni pracovni rychlosti

V rezimech nepfetrZitého otaceni (CW a CCW) Ize pracovni otacky nastavit od 100 do 3
300 otacek za minutu (po 50 otdckach za minutu).

V reZimu REC lze pracovni rychlost nastavit v rozmezi 100 aZz 500 otdcek za minutu
(v krocich po 50 otackach za minutu).

V reZimu ATR Ize pracovni rychlost nastavit v rozmezi 100 aZ 500 otacek za minutu
(v krocich po 50 otackédch za minutu).

V reZimech REC a ATR pfedstavuje pracovni rychlost stfedni rychlost jednoho
uhlového pohybu (rychlost nastavena pro thel vpfed i vzad).

Torque Limit

1.0Ncm

Nastaveni limitu krouticiho momentu

V rezimu plynulého otaceni CW lze nastavit mezni kroutici moment v rozmezi od 0,4
Ncm do 4,0 Ncm v zavislosti na nastavenych otdckach:

e 100-200 otacek za minutu Maximalni mezni kroutici moment: 4,0 Ncm

e 250-400 otacek za minutu Maximalni kroutici moment: 3,5 Ncm

e 450-650 otacek za minutu Maximalni kroutici moment: 3,0 Ncm

e 700-950 otacek za minutu Maximalni kroutici moment: 2,5 Ncm

e 1'000-1'450 ot./min Maximalni mezni kroutici moment: 2,0 Ncm

e 1'500-1'950 otacek za minutu Maximalni mezni kroutici moment: 1,5 Ncm
e 2'000-3'300 ot./min Maximalni mezni kroutici moment: 1,0 Ncm

V rezimu REC lze nastavit mezni hodnotu to¢ivého momentu v rozmezi 2,0 Ncm az
4,0 Ncm v zavislosti na nastavenych otackach:

e 100-250 ot./min Maximalni kroutici moment: 4,0 Ncm
e 300-400 otacek za minutu Maximalni kroutici moment: 3,5 Ncm
e 450-500 otacek za minutu Maximalni kroutici moment: 3,0 Ncm

V reZimu ATR Ize spous$téci moment nastavit v rozsahu od 0,4 Ncm do 3,0
Ncm. V reZimu nepretrzitého otdéeni CCW nelze nastavit mezni hodnotu

tocivého momentu.
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Apical Action

OFF

Nastaveni apikéini akce

Akce Apical se poutZije, kdyz soubor dosdhne nastaveného apikalniho referenéniho
bodu (viz Pozice pruhu blesku).

OFF: Zakazat apikalni akci

STOP: Motor se automaticky zastavi, kdyZ soubor dosahne referen¢niho bodu.
Motor se automaticky znovu spusti, kdyz se pilnik vzdali od referenéniho bodu.

REVERSE: Motor automaticky zméni smér otaceni, kdyz soubor dosdhne
referenéniho bodu. Motor se automaticky vrati do plvodniho sméru otaceni, kdyz
se pilnik vzdali od referenéniho bodu.

Auto Start
OFF

Nastaveni automatického spusténi

OFF: Vypnuti funkce automatického spusténi (ke spusténi motorového nasadce je tfeba
stisknout hlavni tlacitko).

ON: Motor se spusti automaticky po vlozeni souboru do kanalu (od okamziku, kdy
indikdtor pribéhu souboru ukazuje 2 &arky) .

Auto Stop
OFF

Nastaveni automatického zastaveni
OFF: Vypnuti funkce automatického zastaveni (k zastaveni motorového nasadce
je tfeba stisknout hlavni tlacitko). ON: Motor se automaticky zastavi po vyjmuti

pilniku z kandlu.

Flash Bar Position

Nastaveni polohy zableskové listy (apikélni referenéni bod)

Apikalni referenéni bod (flash bar) Ize nastavit od 2 do AP (Apical foramen). (0,5
znamena, Ze hrot pilniku se nachazi v tésné blizkosti fyziologického apikdlniho
otvoru) Apikalni akce a apikalni zpomaleni se spousti podle apikédlniho

referencniho bodu.

Apical Slow Down

OFF

Apical Slow Down

200rpm

Nastaveni apikélniho zpomaleni

Kdyz je aktivovana funkce Apical Slow Down, motor zpomali na nastavenou
koneénou rychlost, jakmile se $picky pilniku pfiblizi k apikalnimu referenénimu
bodu. Rychlost motoru se snizuje od polohy "3,0" na indika¢ni listé postupu
pilovéni .

OFF: Zakazat apikalni zpomaleni

V rezimu plynulého otaceni CW lze koneéné otacky nastavit od 100 ot/min do
aktualné nastavenych otaéek (po 50 ot/min).

Funkce Apical Slow Down je k dispozici pouze pro rezim nepfetrzitého otaceni
doprava a doleva.

Konecéné otacky musi byt nizsi nez jmenovité otacky.

Forward Angle

30°

Predni thel
V reZimu REC lze Uhel pfedsunuti nastavit v rozsahu 20° az 400° (po 10°) V reZimu

ATR Ize Uhel pfedsunuti nastavit v rozsahu 60° az 400° (po 10°).

Reverse Angle

0°

Zpétny uhel
V rezimu REC Ize Uhel zpétného chodu nastavit v rozsahu 20° az 400° (po 10°).

V rezimu ATR Ize Ghel zpétného chodu nastavit v rozsahu od 20° do thlu

dopfedného chodu (vkrocich po 10°).
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4.44 Tabulka dostupnosti parametrd uzivatelskych programt

} Parametr |\ astaven | Nastaven Nast [N . i Na:tavem’ i 2‘;?;2}':.'"‘ Nastave
Provozni redim i ilimitu | aveni ::ic?(ré“ho a:i tl’(r‘nho polohy | hozpomal| Uhlu o
sivatelského pracovni | toéivého | apikal aticke prubu | eni dopredu | zPétnéh
v rychlosti [momentu| ni akce | SPU3té ni | zastav eni| pjesky o dhlu
programu
cw ANO ANO ANO ANO ANO ANO ANO n/a n/a
ccw ANO NE NE NE NE ANO ANO n/a n/a
REC ANO ANO ANO ANO ANO ANO NE ANO ANO
ATR ANO ANO ANO ANO ANO ANO NE ANO ANO
EAL n/a n/a n/a n/a n/a ANO n/a n/a n/a

4.5 Vyberte soubor FKG Systems

Aby uZivatel mohl nastavit parametry soubord podle doporuceni FKG, jsou v zafizeni jiz
prednastaveny nejoblibenéjsi souborové systémy FKG.

1. Chcete-li vybrat pfednastaveny souborovy systém FKG z pohotovostniho stavu, dlouze
stisknéte tlacitko nastaveni"P".

2. Chcete-li vybrat poZzadovany souborovy systém FKG, stisknéte tlacitko Nastaveni "+"/"-"
a potvrdte stisknutim tlacitka Nastaveni "P".

3. Chcete-li vybrat soubor, stisknéte tlacitko Nastaveni "+"/"-" a potvrdte stisknutim hlavniho
tlacitka.
4.5.1 Seznam souborovych systému FKG
RACE " EVO
Vybér souborovych systému & y Rozhrani Stand-by Provozni rozhrani
]
RS  1000rpm

XP-endo Treatment - cwW
XP-ondo Rereatment 2 Aliles 1000rpm

R-Motion 1.5Ncm 1} cw 1.5Ncm

XP-endo® Osetfeni
Vybér souborovych systém(

Vybér souborl Rozhrani Stand-by Provozni rozhrani

XP-endo Retreatment MG 000rpm

Shaper
cwW
Finisher 1000rpm
1.0Ncm [} cw 1.0Ncm

RACE EVO

XP-endo Treatment

XP-endo Retreatment XP-endo T,
-endo
R-Motion XP-endo Retreant ‘Shaper 1 OOOrpm

1000rpm
Ponem M wary cw 1.0Ncm

XP-endo® Retreatment
Vybér souborovych systému

Vybér soubori Rozhrani Stand-by Provozni rozhrani

1000rpm

XP-endo R.
DR1

cw
Shaper 1000rpm
Finisher R 1.5Ncm B} cw 1.5Ncm

RACE EVO
XP-endo Treatment >

[ ]
XP-endo Retreatment xl’ﬁgggf 2500rpm
DR1 cw

PL)
Finisher R~ 1.0Ncm W cw 1.0Ncm

XP-endo Retreatment

R-Motion

[ ]
XP-endo Retreatment acndoR 000rpm

Finisher R
DR1 CwW

Shaper 1000rpm
1.0Ncm ) cw 1.0Ncm
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R-Motion®

Vybér souborovych systému

Vybér soubor( Rozhrani Stand-by Provozni rozhrani

RACE EVO
XP-endo Treatment
XP-endo Retreatment

R-Motion

R-Motion Al files

All files

F: auto

EJReC R:auto

4.5.2 Tabulka dostupnosti parametrd souborovych systému FKG
Parametr | Nastaven | Nastaven | Nastaveni i ’;‘:?I:Z‘I’:i"i i i
i ilimitu | apikal |autom jautom | poiohy |poooonall dhlu | zpétnéh
Souborovy sysi; o pracouni | totivého ni akce ::::teé ::’ j:sctk:/h;i pruhu | eni pole | dopfedu | ouhlu
FKG rychlosti [momentu blesku
';?ecthiﬁoubory ANO ANO ANO ANO ANO n/a n/a
g‘;f:;::ﬁxp -endo ANO | ANO | ANO | ANO | ANO n/a n/a
gf:gi,:ixp -endo ANO | ANO | ANO | ANO | ANO | n/a n/a
XPando Retreatment ANO | ANO | ANO | ANO | ANO | n/a n/a
Shepay Refeatmont ANO | ANO | ANO | ANO | ANO | n/a | n/a
f,(z::,d,g Retreatment ANO | ANO | ANO | ANO | ANO n/a n/a
’\;s".é‘z:rtl’;,goubory ANO ANO ANO ANO NE
4.6  Nastaveni parametri zafizeni

Nastaveni parametr( zafizeni:

1. Pro pfistup k parametrdim zafizeniz vypnutého stavu podrzte tlacitko nastaveni "P" a
stisknéte hlavni tlacitko.

Software Version

V1.0.0

2. Chcete-li vybrat poZadovany parametr, stisknéte tlacitko nastaveni "P".

3. Pronastaveni parametru stisknéte tlacitko Adjusting "+"

a hlavni tlacitko pro potvrzeni.

Seznam parametrd zafizeni

Auto Power OFF
5 min

Automatické vypnuti

V pohotovostnim stavu se zafizeni po uplynuti nastaveného ¢asovace automaticky
vypne.

Casovat Ize nastavit od 3 do 30 minut (po 1 minuté).

Auto Standby Scr
30 sec

Automaticky pohotovostni rezim Scr
Po uplynuti nastaveného ¢asového limitu se displej automaticky prepne zpét do
pohotovostniho rezimu. Casovaé Ize nastavit v rozmezi 3 a7 30 sekund (po 1

sekundé).

Dominantni ruka

Zafizeni |ze nastavit pro levaky i pravaky (otoceni displeje o0 180°).
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Kalibrace

PFed zahdjenim kalibrace motoru se ujistéte, Ze je nainstalovan pavodni
protithelnik.

Calibration

OFF

OFF: Zadn4 akce.
ON: Spusténi kalibrace motoru

Pfed prvnim pouZzitim a po promazani je nutné motor zkalibrovat.

Hlasitost pipani

Beeper Volume . Y .
Hlasitost zvuku zafizeni Ize nastavit v rozsahu od Vol. 0 do Vol. 4.

Vol.3

Vol.0: Ztlumeni zvuku.

Obnovit vychozi

Restore Defaults |
nastaveni OFF:

OFF

Z4dna akce.

ON: Parametry zafizeni se vrati do ptivodniho nastaveni.

4.7  Ochrana proti momentovému pretiZzeni

Pokud béhem provozu prekro¢i namérené momentové zatizeni mezni hodnotu, motor
automaticky zméni smér otdceni. Motor se vrati do pavodniho provozniho rezimu (CW), jakmile
se momentové zatiZzeni vrati pod mezni hodnotu momentu.

f o

|

A

g

Load value is lower Load value is higher than Load value is lower than
than preset torque value preset torque value preset torque value again

& 471  Varovéni

a) VreZimu vratného pohybu (REC), kdy? je hodnota zatizeni vyssi nez mezni hodnota tocivého
momentu:
i.  pokud je Uhel vpfed vétsi nez Uhel vzad, motor se automaticky pfepne na otaceni
proti sméru hodinovych rucicek (zpétny chod).
i.  pokud je uhel zpétného chodu vétsi nez uhel dopredného chodu, motor se
automaticky prepne na otaceni ve sméru hodinovych rucic¢ek (dopfedny smér).
b) Ochrana automatického zpétného chodu neni k dispozici pro rezimy CCW a ATR.
c) V pfipadé nizkého stavu nabiti baterie nemusi ochrana automatického zpétného chodu

fungovat spravné.
d) Pfitrvalém zatizeni se motor mlzZe automaticky zastavit z dtvodu pfehtati. V takovém

pripadé musi byt zafizeni dostatec¢né dlouho vypnuto, aby se pfirozené ochladilo.
4.8 Lokator Apex omezeni
Ne vsechny podminky jsou idealni pro hodnoceni délky kofenovych kanalk(. Presny signal
16



nelze ziskat, pokud korenovy kandlek vykazuje nize uvedené podminky.

Kofenovy kandlek s velkym apikalnim otvorem

Kofenovy kanalek s mimoradné velkym apikdlnim
otvorem v dUsledku Iéze nebo netplného vyvoje mize
narusit elektricky signal.

Kofenovy kandlek s pretékajici tekutinou z otvoru

Kofenovy kandlek s krvi nebo jinou tekutinou vytékajici
z otvoru a prichazejici do kontaktu s dasfiovou tkani
muze narusit elektricky signal.

Zlomena korunka

Pokud je korunka zlomena a &ast dasriové tkané vnikne
do dutiny kolem kanalku, muiZze kontakt mezi dasriovou
tkani a pilnikem narusit elektricky signal.

Zlomeny zub

Zlomeny zub muze narusit elektricky signal.

Znovu oSetfeny kofenovy kanalek vyplnény gutaperéou

Zbytky gutaperci by mohly narusit elektricky signal.

Korunka nebo kovova protéza dotykajici se dasfiové
tkané

Kontakt mezi protézou a pilnikem by mohl narusit
elektricky signal.
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Too dry

Extrémné suchy kofenovy kanalek

Suchy kanal by mohl narusit elektricky signal.

5.  ReSeni problémd

Selhani

Mozna pfi¢ina

Redeni

Rukojet motoru se neotaci.

Zafizeni v rezimu EAL

Rezim EAL je uren pouze pro
méreni kanald.

Zména rezimu CW, CCW, REC nebo
ATR.

Po spusténi motorového
ndsadce se ozve nepretrzity
zvukovy signal.

Nepfretrzity zvukovy signdl
signalizuje, Ze motorovy
nasadec je v rezimu CCW.

Zastavte motorovy nasadec a
zménte provozni rezim na rezim
Cw.

Selhani kalibrace protithlu

Selhani kalibrace zpGsobené
silnym odporem protithlu

Po vstiiknuti oleje vycistéte
protilehly Ghelnik a
provedte novou kalibraci.

Ohtev motorového néstavce

V rezimu vratného pohybu
je doba poutziti pfilis§ dlouha.

Prestat pouzivat. PouZivejte po
poklesu teploty motorového
nésadce.

Doba vydrze se po
nabiti zkracuje.

Kapacita baterie se snizuje.

Kontaktujte mistniho distributora.

Zadny zvuk

Hlasitost pipani je nastavena na
0.

Vol.0: Mute.

Nastavte hlasitost pipanina 1,2,3,4.

Pribézné rotujici soubor
je zaseknuty v kofenovém
kanalku.

Nespravné nastaveni specifikace.
PFili$ vysoky zatéZovaci moment

pilniku.

Zvolte rezim CCW, spustte
motorovy nasadec a vyjméte
pilnik.

6. Cisténi, dezinfekce a sterilizace

6.1 Pfedmluva

Z hygienickych a bezpe¢nostnich divod je tfeba pfed kazdym pouzitim o€istit, vydezinfikovat
a sterilizovat protidhelnik (véetné O-krouzku), hacek na rty, pilnikovy klip, ochranny silikonovy
kryt a dotykovou sondu, aby se zabranilo jakékoli kontaminaci. To se tykd jak prvniho, tak

vsech dalSich pouZziti.

6.2  Obecna doporuceni

a) Po kazdém poutiti je tfeba vSechny predmeéty, které pfisly do styku s infekénimi Ciniteli,
ocistit pomoci ru¢nikl napusténych dezinfekénim prostfedkem.

b) PouZivejte dezinfekéni roztok OXYTECH® nebo jakykoli jiny dezinfekéni prostiedek, ktery
je v souladu s mistnimi narodnimi pfedpisy (napf. seznam VAH/DGHM, oznaceni CE,
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schvéleni FDA a Health Canada) a v souladu s IFU vyrobce dezinfekéniho roztoku.

c) Neponofujte protidhelnik do dezinfekéniho roztoku ani do ultrazvukové lazné.

d) NepouZzivejte chloridové Cistici prostredky.

e) Nepouzivejte bélidla ani chloridové dezinfekéni materialy.

f) Vzdjmu vlastni bezpeénosti pouzivejte osobni ochranné pomucky (rukavice, bryle, rousku).

g) Zasterilitu vyrobku a nastroj odpovida uZivatel.

h) Kvalita vody musi byt v souladu s mistnimi predpisy, zejména pro posledni oplachovaci
krok nebo s mycim dezinfektorem.

i) Nesterilizujte motorovy nasadec, AC adaptér ani nabijeci zdkladnu.

j) Po cisténi a dezinfekci, ale pted sterilizaci, je tfeba promazat protithelnik (viz kapitola

7.2).

k) Pfi sterilizaci endodontickych pilnikd postupujte podle ndvodu k poufZiti od vyrobce.

6.3  Postup krok za krokem
# | Operace Provozni rezim Varovani
1 | Pfiprava Vyjméte pfislusenstvi
(protithelnik, hacek na rty,
pilnikovy klip, dotykovou sondu,
ochranny silikonovy kryt).
z nasadce a zdkladny.
2 | Automatizov | Vlozte pfislusenstvi - Zabrarte jakémukoli kontaktu protithlu s
ané Cisténis | (protidhelnik, hacek na rty, jakymikoli nastroji, soupravami, podpérami
myckou a pilnikovy klip, dotykovou sondu, | nebo nadobou.

dezinfektore
m

ochranny silikonovy kryt) do
dezinfekéni mycky (hodnota Ao
>3000 nebo alespori 5 min pfi
90°C/194°F).

- Postupujte podle pokynl a dodrzujte

koncentrace uvedené vyrobcem (viz také

obecna doporuceni).

- Pouzivejte pouze schvélené myci a

dezinfekéni zafizeni podle normy EN ISO

15883, pravidelné je udrzujte a

kalibrujte.

- Ujistéte se, Ze prislusenstvi (protiuhelnik, hacek
narty,

pilnikova svorka a dotykova sonda, ochranny

silikon

kryt) jsou suché, nez prejdete k dal$imu kroku.

3 | Inspekce Zkontrolujte pfislusenstvi - Znecisténé prislusenstvi (protithelnik, hac¢ek
(protithelnik, hacek na rty, na rty, pilnikova svorka, dotykova sonda,
pilnik, dotykovou sondu, ochranny silikonovy kryt) je tfeba znovu vycistit
ochranny silikonovy kryt) a a vydezinfikovat.
vyfadte vadné kusy. - Promazat protilehly Uhelnik vhodnym
prostiedkem
pred zabalenim nasttikejte.
4 | Baleni Pfislusenstvi (protidhelnik, - Zkontrolujte dobu platnosti sa¢ku uvedenou

hacek na rty, pilnikova svorka,
dotykové sonda, ochranny
silikonovy kryt) zabalte do
"Steriliza¢nich sacka".

vyrobcem, abyste zjistili dobu pouZitelnosti.
- Pouzivejte obaly, které jsou odolné

vuci teploté do 141 °Cav.

v souladu s normou EN ISO 11607.
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5 | Sterilizace Sterilizace parou pfi 134 °C, - Pouzivejte pouze autoklavy, které
2,0 bar - 2,3 bar (0,20 MPa - odpovidaji poZzadavkim norem EN 13060,
0,23 MPa) po dobu 4 minut. EN 285.
- Poutzijte validovany postup sterilizace
podle normyISO 17665.
- Dodrzujte postup udrzby autoklavu
uvedeny vyrobcem.
- Pouzivejte pouze tento doporuceny
postup sterilizace.
- Kontrola ucinnosti (neporusenost obalu, bez
vihkosti, zména barvy indikdtort
sterilizace, fyzikalné-chemické integratory,
digitalni zaznamy parametra cykld).
- Kontrola absence koroze na protilehlém
thlu
- UdrZovani sledovatelnosti zdznamtl o postupech.
6 | Ulozisté Prislusenstvi (protiuhelnik, - Sterilitu nelze zarudit, pokud je obal
hacek na rty, pilnikova svorka, otevrieny, poskozeny nebo vlhky.
dotykova sonda, ochranny - Zkontrolujte obal a protithelnik
silikonovy kryt) uchovavejte pred pouZitim (neporusenost obalu, bez vlhkosti
v e sterilizaénim obalu v a doba platnosti).
chladnicce.
suché a Cisté prostredi.

7. Udriba

7.1  Kalibrace

Kalibraci provedte po vyméné nebo promazani protithelniku (viz kapitola 4.6).
7.2 Mazani protilehlého uhlu

Po Cisténi a dezinfekci, ale pred sterilizaci, je tfeba promazat protithelnik.

1. Nasroubujte vstfikovaci trysku oleje na lahev s olejem (asi 1 aZ 3 otacky).
2. Zapojte trysku do koncové ¢asti protilehlého thlu

il

3. Naplnte protilehly uhelnik olejem, dokud olej nevytéka z ¢asti hlavy protilehlého thelniku.
4. Umistéte protilehly uhelnik do svislé polohy na dobu nejméné 30 minut, aby se
prebytecny olej uvolnil gravitacné pres koncovou ¢ast.

&7.2.1 Varovani

a) Pouzivejte pouze originalni vstfikovaci trysku oleje.
b) Motorova rukojet nesmi byt naplnéna olejem.

7.3  Nabijeni baterie

1. Zasunte zastrcku napajeciho adaptéru do zasuvky nabijeci zékladny a zkontrolujte, zda
jsou spravné pfipojeny.
2. Kolem nabijeci zakladny ponechte ptiblizné 10 cm pro snadny pfistup k pfivodu a
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napdjecimu kabelu.

3. VloZte motorovy ndsadec do nabijeci zdkladny (motorovy nasadec musi byt spravné
zarovnan s nabijeci zékladnou).
i.  Béhem nabijeni motorového nastavce blika indikator LED na nabijeci zakladné.
ii.  KdyZ je motorovy nastavec pIné nabity, indikator LED na nabijeci zékladné vidy

sviti.
4. Po skonceni nabijeni odpojte napajeci adaptér.
7.4  Vyména baterie

1. Vypnéte zafizeni.

2. Pomoci pinzety nebo Sroubovaku oteviete pryZovy kryt a poté Sroubek vyjméte.
3. Sejméte kryt baterie.

4. Vyjméte starou baterii a odpojte konektor.

5. Pfipojte novou originalni baterii a vloZte ji do motorové rukojeti.

6. Vratte kryt a Sroub.

1

Varovani

a) PoufZivejte pouze originalni baterii.
b) Provyménu baterie doporucujeme kontaktovat mistni distributory.

8. Ulozisteé
a) Pristroj a pfislusenstvi by se mély skladovat v mistnosti s relativni vihkosti 10 %.

~ 93 %, atmosféricky tlak je 70 kPa ~ 106 kPa a teplota je -20 °C ~ +55 °C.
b) V ptipadé dlouhodobého skladovanivyjméte baterii z pfistroje.

9. Doprava

a) Pripfepravé se vyvarujte nadmérnych narazd.
b) Béhem prepravy neskladujte spole¢né s nebezpeénym zbozim.
c) Béhem prepravy se vyhnéte pusobeni slunce, desté a snéhu.

10. Ochrana Zivotniho prostiedi

Vyrobek zlikvidujte v souladu s mistnimi zakony.

11. Poprodejnisluzby

a) Toto baleni neobsahuje nahradni dily ani pfislusenstvi pro servisni opravy.
b) Poprodejni servis by mél provadét pouze opravnény personal.

12. Symbol instrukce

Postupujte podle ndvodu k pouZziti Sériové &islo

M Datum v{/roby u Vy'robce
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W Pouzity dil typu B []| zatizenitriay 1

A
IPXO0 Bézna zafizeni ':" Recyklace

G Pouziva se pouze v interiéru | Uchovavejte v suchu

Zachdazejte s nim opatrné Ei SSoulad spottebice se smérnici WEEE

93% +85°C

Omezeni vihkosti Omezeni teploty
-20C

®

10%.

106kPa
Atmosféricky tlak pro skladova’nl'c € 0197 Vyrobek s oznacenim CE
70kPa,
Varovani [Ii] elFU

fkg.chlifu

REP] Zzplnomocnény zastupce v EVROPSKEM SPOLECENSTVI

2| |S

REP| Zplnomocnény zéstupce v CH
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13. Prohlaseni

Veskerd prava na Upravu vyrobku jsou vyhrazena vyrobci bez dalSiho upozornéni. Obrazky jsou
pouze orientacni. Prava na konecnou interpretaci nalezi spole¢nosti GUILIN WOODPECKER
MEDICAL INSTRUMENT CO., LTD. Primyslovy design, vnitfni struktura atd. si spole¢nost
WOODPECKER narokovala nékolik patentd, jakdkoli kopie nebo padélek vyrobku musi nést pravni
odpovédnost.

14. Prohlasenio shodé EMC

Pristroj byl testovan a homologovan v souladu s normou EN 60601-1-2 pro elektromagnetickou
kompatibilitu. To v Zadném prfipadé nezarucuje, Ze toto zafizeni nebude ovlivnéno

elektromagnetickym rusenim Vyhnéte se pouZivani zafizeni ve vysoce elektromagnetickém
prostredi.

14.1 Technicky popis tykajici se elektromagnetickych emisi

Tabulka 1: Pokyny a prohlaseni - elektromagnetické emise

Model Rooter” X3000 je ur¢en pro pouZiti v elektromagnetickém prostiedi specifikovaném nize. Zakaznik nebo
uzivatel modelu Rooter” X3000 by mél zajistit, aby byl v takovém prostiedi pouzivan.

Emisni test Dodrzovéni predpist | Elektromagnetické prostiedi - pokyny

VF emise CISPR Skupina 1 Model Rooter” X3000 vyuziva RF energii pouze pro své vnitini
funkce. Proto jsou jeho RF emise velmi nizké a neni
pravdépodobné,zebyzplsobovaly ruseniv blizkych
elektronickych zafizenich.

11

RF emise Tfida B Model Rooter” X3000 je vhodny pro pouziti ve viech
provozovnach, véetné domécnosti a provozoven pfimo

CISPR11 pripojenych k vefejné siti nizkého napéti, kterd zasobuje budovy
Harmonické emise Trida A pouzivané pro domaci icely.

IEC 61000-3-2

Kolisani napéti Vyhovuje

/ emise blikani

IEC 61000-3-3

14.2 Technicky popis tykajici se elektromagnetické odolnosti

Tabulka 2: Pokyny a prohldseni - elektromagneticka odolnost

Model Rooter” X3000 je uréen pro poutiti v elektromagnetickém prostiedi specifikovaném nize. Zdkaznik nebo
uzivatel modelu Rooter” X3000 by mél zajistit, aby byl v takovém prostfedi pouzivan.

Testimunity IEC 60601 Uroven dodrzovani Elektromagnetick  prostiedi -
. . predpisd é navadéni
testovaci Uroveri
Elektrostaticky vyboj kontakt +8 kV kontakt 8 kV Podlahy by mély byt dievéné,
(ESD) betonové nebo z keramickych
+2, +4, +8, +15kV +2,+4, +8, +15kV vzduch|

dlazdic. Pokud je podlaha pokryta
syntetickym materialem, méla by byt
relativni vihkost nejméné 30 %.

IEC 61000-4-2 vzduch
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Elektricky rychl| +2kV pro napaje | +2kV pro napajeci Kvalita elektrické sité by méla
pfechodovy e napéjeci ni vedeni odpovidat typickému komerénimu
jev/prepéti vedeni nebo nemocni¢nimu prostredi.
IEC 61000-4-4 +1kV pro Vstup/
vystupni
vedeni
Prepéti +0,5, +1kV od vedeni | +0,5, +1kV od vedeni k | Kvalita elektrické sité by méla
EC 6100045 k vedeni vedeni odpovidat typickému komerénimu
10,5, +1, £2kV veden | £0,5, £1, 2KV vedeni k | "P° Nemocnicnimu prostredr.
k zemi zemi
Poklesy napéti, | <5% UT <5% UT Kvalita elektrické sité by méla
kratkd preruseni a odpovidat typickému komerénimu
kolisani napéti na (>95% pokles UT) (>95% pokles UT) nebo nemocni¢nimu prostfedi. Pokud

vstupnich napdjecich
vedenich

po dobu 0,5 cyklu

po dobu 0,5 cyklu

uzivatel modeld Rooter” X3000
vyZzaduje pokracovani provozu béhem
napajeni z elektrické sité.

IEC 61000-4-11

<5% UT

(>95% pokles v UT.)
pro 1 cyklus

70 % UT

(30% pokles v UT)
po dobu 25 cykld
<5% UT

(>95 % pokles v UT)

pro 250 cykld

<5% UT

(>95% pokles v UT.)
pro 1 cyklus

70 % UT

(30% pokles v UT)
po dobu 25 cykld
<5% UT

(>95 % pokles v UT)

pro 250 cykld

preruseni, doporucuje se, aby
modely Rooter” X3000 byt napajeny
z neprerusitelného zdroje napéjeni
nebo baterie.

Power frekvence

(50/60 Hz)
magnetické pole

IEC 61000-4-8

30A/m

30A/m

Vykonovd magneticka pole by méla
byt na urovni charakteristické pro
typické misto v typickém komer¢nim
nebo nemocni¢nim prostiedi.

POZNAMKA: UT je stFidavé sitové napéti pred pouzitim zkusebni Grovné.
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Tabulka 3: Pokyny a prohlaseni - elektromagnetickd odolnost tykajici se vedenych a
vyzafovanych radiovych vin

Model Rooter” X3000 je uréen pro poutiti v elektromagnetickém prostiedi specifikovaném nize. Zdkaznik nebo
uzivatel modelt Rooter” X3000 by mél zajistit, aby byl v takovém prostfedi pouzivan.

Testimunity Uroveni Uroveri Elektromagnetické prostiedi - pokyny
zkousky podle | dodrzovani
IEC 60601 predpist
Prenosna a mobilni RF komunikaéni zafizeni by neméla
byt pouzivana blize k zadné ¢asti modelt Rooter” X3000,
véetné kabell, nez je doporuéena vzdalenost vypoctena
podle rovnice platné pro frekvenci vysilace.
Doporuéend odstupova vzdélenost
3Vrms
d=1,2xP1/2
150 kHz az 80
Vedené RF IEC MHz d=2xP1/2
61000-4-6
6Vrms 3v d=1,2xP1/2 80 MHz aZ 800 MHz
Vedené RF IEC
61000-4-6 Frekven&ni 6V d=2,3xP1/2 800 MHz a7 2,7 GHz
Vyzafované pasmo|SM 3V/m kde P je maximalni jmenovity vystupni vykon
radiové viny IEC 3V/m vysilace ve wattech (W) podle vyrobce vysilace ad je
doporucena vzdalenost v metrech (m).
61000-4-3 80 MHz a? ’ m
2,7 GHz

Intenzita pole z pevnych radiovych vysilacu, jako je
stanovenad elektromagnetickym prizkumem lokality (a.)
by méla byt niZsi nez drover shody v kazdém
frekven¢énim rozsahu (b.)

V blizkosti zafizeni oznaéeného nasledujicim
symbolem muze dochazet k ruseni:

POZNAMKA 1: Pii frekvencich 80 MHz a 800 MHz plati vy3si frekvenéni rozsah.

POZNAMKA 2: Tyto pokyny nemusi platit ve viech situacich. Siteni elektromagnetického zéfeni je ovlivnéno

absorpci a odrazem od konstrukci, predmét( a osob.

a. Intenzitu pole z pevnych vysilacu, jako jsou zakladnové stanice pro radiové (mobilni/bezdratové)
telefony a pozemni mobilni réddia, radioamatérské vysilani, rozhlasové vysilani v pdsmu AM a FM a
televizni vysilani, nelze teoreticky presné pfedpovédét. Pro posouzeni elektromagnetického prostiedi
zplsobeného pevnymi RF vysiladi je tfeba zvazit elektromagneticky priizkum lokality. Pokud naméfena
intenzita pole v mist&, kde se model Rooter” X3000 pouzivd, piekroéi vyse uvedenou platnou troveri
shody s RF, mél by byt model Rooter” X3000 pozorovan, aby se ovéfil jeho normalni provoz. Pokud je
pozorovan abnormalni vykon, mize byt nutné provést dalsi opatieni, napfiklad zménit orientaci nebo
pFemistit model Rooter” X3000.

b. Ve frekvenénim rozsahu 150 kHz aZ 80 MHz by intenzita pole méla byt men3i neZ 3 V/m.
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Tabulka 4: Doporucené vzdalenosti mezi pfenosnymi a mobilnimi RF komunikacnimi zafizenimi
a modelem Rooter® X3000

Model Rooter” X3000 je uréen pro pouziti v elektromagnetickém prostiedi, ve kterém se kontroluji vyzafované
radiové poruchy. Zakaznik nebo uzivatel modelu Rooter” X3000 miize pomoci zabranit elektromagnetickému
ruseni tim, Ze bude dodrzovat minimalni vzdalenost mezi prenosnymi a mobilnimi RF komunikaénimi zafizenimi
(vysilaci) a modelem Rooter” X3000, jak je doporuéeno nize, podle maximalniho vystupniho vykonu
komunikacniho zafizeni.

Maximalni jmenovity Odstupova vzdélenost podle frekvence vysilace [m]

vystupni vykon vysilace 150 kHz az 80 MHz 80MHz az 800MHz 800MHz az 2,7GHz
W) d=1,2xP1/2 d=1,2xP1/2 d=2,3xP1/2

0,01 0,12 0,12 0,23

0,1 0,38 0,38 0,73

1 1,2 1,2 2,3

10 3,8 3,8 7,3

100 12 12 23

U vysilal s maximalnim vystupnim vykonem, ktery neni uveden vy3e, Ize doporuenou vzdalenost d v
metrech (m) odhadnout pomoci rovnice platné pro frekvenci vysilace, kde P je maximalni jmenovity vystupni
vykon vysilace ve wattech (W) podle vyrobce vysilace.

POZNAMKA 1: Pii frekvencich 80 MHz a 800 MHz plati oddélovaci vzdalenost pro vyssi frekvenéni rozsah.

POZNAMKA 2: Tyto pokyny nemusi platit ve viech situacich. Sieni elektromagnetického zafeni je ovlivnéno
absorpci a odrazem od konstrukci, pfedmétt a osob.

26




A
FKG

swiss endo

www.fkg.ch

Guilin Woodpecker Medical Instrument Co.,Ltd.
u Information Industrial Park, Guilin National High-Tech

Zone, Guilin, Guangxi, 541004 P. R. China

Sales Dept.: +86-773-5873196/2350599

After-sales Service Dept.: 0773-5827898

E-mail: woodpecker4@glwoodpecker.com

Website: http://www.glwoodpecker.com

MedNet EC-Rep GmbH
Borkstrasse 10 - 48163 Muenster - Germany

ZMN-SM-027
Version 1.5 /12.07.2023



