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1. Predstaveni produktu

1.1  Popis zafizeni

Ptistroj Rooter® X3000 je bezdratovy endo motor s integrovanym lokatorem apexu kotenového
kanalku. Lze jej pouzit jako endo motor pro preparaci kofenovych kanalkl zubt nebo jako
zatizeni pro lokalizaci apexu, které¢ pomaha urcit pracovni délku kofenového kanalku. Lze jej také
pouzit k preparaci kanalkt pfi sou¢asném sledovani relativni polohy ponoru endodontického

nastroje uvniti kanalku (kombinovany rezim motoru a apex lokatoru).

Protilehly uhel

Hlavni tla¢itko

/Obrazovka OLED

| __—Nastavovaci tlacitko "P"
/Nastavovaci tla¢itko "+"

nn

/Nastavovaci tla¢itko

Nabijeci zékladna

Indikator LED nabijeni

— (@9 [

1.2 Soudasti a pFislusenstvi

# Oznadeni Reference FKG

1 | Motorovy nasadec 08.971.00.001.FK




2 | Nabijeci zakladna 08.971.00.002.FK
3 | Protithel [4.7/1] 08.971.00.003.FK
4 | Spray noozle 08.971.00.004.FK
5 | Meéfici drat 08.971.00.005.FK
6 | Souborovy klip 08.971.00.006.FK
7 | Hagek na rty 08.971.00.007.FK
8 | Dotykové sonda 08.971.00.008.FK
9 | Ochranny silikonovy kryt 08.971.00.009.FK
10 | "O"-krouzek 08.971.00.010.FK
11 | Univerzalni AC-adaptér 08.971.00.011.FK
12 | Lithium-iontova baterie 08.971.00.013.FK
13 | Méfici vodi¢ - USB - C 08.971.00.014.FK

Uzivatelska ptirucka

Seznam obsahu baleni

1.Motoricka rukojet’ 9.Protective silikonovy kryt

4.Spray noozle 6.Souborovy klip

=Ny o

. 10.0-krouzek
7.Hacek na rty

—

8.Dotykova sonda

2.Motoricka rukojet’

am

5.Meéfici drat

3.Contra-angle 11.AC-adaptér



1.3

a)
b)

<)

d)

& 1.4

Technické specifikace

Specifikace lithiové baterie pro motorovy nasadec
3.7V /2000 mAh

Specifikace napajeciho adaptéru

Vstupni tdaje: ~100V-240V 50Hz/60Hz 400mA
Vystup: DC5V/1A

Mechanicka specifikace motorového nasadce
Rozsah toc¢ivého momentu: 0.4 Nem-4.0 Nem
Rozsah rychlosti: 100 rpm - 3.300 rpm
Specifikace bezdratového nabijeni

Frekvenéni rozsah: 112-205KHz

Maximalni VF vystupni vykon vyrobku: 9.46 dBuA/m@3m

Varovani

Pied prvnim pouzitim si peclivé piectéte tento navod k pouziti.

a)

b)

<)

d

©)

g)

h)

i)

k)

Nepouzivejte toto zafizeni k jinému nez ur¢enému tcelu (viz kapitola 1.9).

Pouzivejte pouze originalni soucasti a pfislusenstvi.

Kroutici moment a otacky vzdy nastavujte podle doporuceni vyrobce pilniku.

Pied spusténim motorového nasadce se ujistéte, Ze je protithelnik dobie pfipojen (viz
kapitola 2.1).

Pied spusténim motorového nasadce se ujistéte, Ze je piistroj dobie ptipojen a zajistén (viz
kapitola 2.2).

Nepfipojujte ani neodpojujte protitihelnik, pokud je motor v chodu.

Neodpojujte pfistroj, pokud je motor v chodu.

Dbejte na to, abyste mohli zatizeni kdykoli vypnout.

Zatizeni provozujte a skladujte ve spolehlivém prostiedi (viz kapitola 1.7 a kapitola 8).
Piistroj nepouzivejte v blizkosti zafivek, radiovych vysila¢t, dalkovych ovladact, ruénich
a mobilnich vysokofrekvenénich komunikaénich zatizeni.

Motorovy nasadec, napajeci adaptér a nabijeci zakladna nejsou autoklavovatelné (viz

kapitola 6).



m)

n)
0)
p)
Q

1.5

Vyméite lithiovou baterii podle pokynt (viz kapitola 7.4).

Neprovadéjte na zafizeni zadné zmény ani upravy. Jakékoli zmény, Gpravy nebo jiné
upravy zafizeni mohou porusit bezpe¢nostni piedpisy a zptisobit poskozeni padentu.
V ptipad¢ castého piehiivani motorové rukojeti kontaktujte mistniho distributora.
Pfistroj neumistujte pfimo ani neptimo do blizkosti zdroju tepla.

Zatizeni nezakryvejte.

V ptipadé dlouhodobého skladovani vyjméte baterii z pfistroje.

DileZita bezpe¢nostni opati‘eni

Tato opatieni jsou rozhodujici pro zajisténi bezpe¢ného provozu a pouzivani.

a)

b)
<)

a)
b)
©)
d
D)

a)
b)
<)

Nepouzivejte tento piistroj u pacientt, ktefi maji implantované kardiostimulatory,
defibrilatory nebo jind implantovatelna zafizeni.

Nepouzivejte toto zafizeni u pacienti trpicich hemofilii.

U pacientl s onemocnénim srdce, t€hotnych zen a malych déti pouzivejte s opatrnosti.

Bezpeénostni klasifikace zaFizeni

Typ provozniho rezimu: Elektromedicinsky piistroj s nepfetrzitym provozem

Typ ochrany pfed urazem elektrickym proudem: Zatizeni tiidy II s vnitinim napajenim
Stupeni ochrany pied urazem elektrickym proudem: B typ pouzité Casti

Stupeit ochrany proti $kodlivému vniknuti vody: Bézna zatizeni (IPX0)

Stupeil bezpecnosti pouziti v ptitomnosti hoflavé anestetické smési se vzduchem, kyslikem
nebo oxidem dusnym: Zafizeni nelze pouzivat v ptitomnosti hoflavé anestetické smési se
vzduchem, kyslikem nebo oxidem dusnym.

Pouzita ¢ast: protithelnik, hacek na rty, pilnikova spona, dotykova sonda.

Doba trvani kontaktu aplikované ¢asti: Doba ptsobeni: 1 az 10 minut.

Maximalni teplota aplikované ¢asti: 46.6°C.

Parametry prostiedi

Provozni teplota okoli: +5°C ~ +40°C
Provozni relativni vlhkost: 30 % ~ 75 %

Provozni atmosféricky tlak: 70 kPa ~ 106 kPa



1.8

a)

b)
1.9

a)

b)

2.1
2.1.1
a)
b)
<)
&2.1.2
a)
b)
<)
2.13

3.

Kvalifikace uZivatele

Pfistroj musi byt provozovan v nemocnici nebo na klinice zubnimi Iékafi se zakonnou
kvalifikaci.

Predpoklada se, ze operatér je obeznamen s lokatorem apexu kofenového kanalku.
Zamyslené pouZziti

Rooter® X3000 je endomotor, elektromedicinské zafizeni uréené k pohonu mechanickych
nastroju uréenych k oSeteni kofenovych kanalkt (endodontické pilniky).

Kromé toho méa pomoci ur¢it pracovni délku (funkce lokatoru vrcholu).
Pokyny k nastaveni zaFizeni

Nastaveni protilehlého ihlu

Pfed prvnim pouzitim a po kazdém oSetieni

Vy¢istéte a vydezinfikujte protithelnik (viz kapitola 6).

Promazte protilehly thelnik (viz kapitola 7.2).

Sterilizujte protitihelnik (viz kapitola 6).

Varovani

Pouzivejte pouze originalni protiuhelnik.

Pfed spusténim motorového nasadce se ujistéte, ze je protitihelnik dobie piipojen.
Neptipojujte ani neodpojujte protitthelnik, pokud je motor v chodu.

Pfipojeni protilehlého thlu

Vyrovnejte tii koliky protithelniku s polohovacimi drazkami motorového nasadce.
Zatlacte protilehly thelnik do vodorovné polohy. Zvuk "cvaknuti" signalizuje, Ze je

instalace na svém misté.

O i
FJ, polohovaci slot

-

Protikus se musi volné otacet o 360°.



2.14

Odpojeni ng protilehlého thlu

Vytahnéte protilehly thelnik ve vodorovné poloze.

2

2.
M\22i

a)
b)

O]
d
e)
222

D upn

Nastaveni soubora

Varovani

Ujistéte se, ze piistroje odpovidaji normé ISO1797 (stopky pro rotac¢ni a oscilaéni
pfistroje).

Ptipojovani a odpojovani soubort bez podrzeni tlacitka Push mize poskodit sklic¢idlo
protitthelniku.

Pfi manipulaci s pilniky bud’'te opatrni, aby nedoslo k poranéni prsti.

Pted spusténim motorového nasadce se ujistéte, ze je pilnik dobfe pfipojen a zajistén.
Neodpojujte soubor, pokud je motor v chodu.

Ptipojeni souboru

Zapichnéte pilnik do otvoru v protilehlé hlave.

1.
2.

Podrzte stisknuté tlacitko Push na protilehlém uhlu a zatlacte na pilnik.

Pti tlaceni otacejte pilnikem ve sméru hodinovych rucicek a proti sméru hodinovych
rucic¢ek, dokud nebude jeho stopka zarovnana s protilehlou drazkou zapadky.

Jakmile je stopka zarovnana a zapadne na misto, uvolnéte tlacitko Push, abyste pilnik

zajistili v protiuhlu.



Tlacitko

2.2.3  Odpojeni filmu

Podrzte stisknuté tlacitko Push a vytahnéte filtr.

2.3  Nastaveni lokatoru Apex

& 2.3.1 Varovani

a) V rezimu lokatoru Apex musi klip filmu spravné drzet film.

OK NG

b) V pripadé $patného nebo nespravného signalu piipojeni vymeénte méfici vodic.
¢) 'V rezimu apex lokatoru se doporucuje instalovat motorovy nasadec do nabijeci zakladny,

abyste ziskali lepsi zorny tihel.
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d) Apex lokator detekuje apikalni otvor kanalu, nikoli anatomicky apex zubu. To by mohlo

vysvétlovat nekteré difference mezi signalem apex lokatoru a rentgenovym snimkem.

Y

e) Ne vSechny podminky jsou pro uréeni pracovni délky idealni. Informace o omezenich

lokatoru Apex naleznete v kapitole 4.8.
2.3.2  Pfipojeni vodi¢u vrcholového lokatoru

1. Pfipojte méfici vodi¢ k motorové rukojeti (zasuvka USB na zadni strang).

2. Piipojte hacek na rty k bilé zasuvce méficiho vodice.
3. Pripojte zastrcku s klipem file k ¢erné zasuvce méficiho vodice (v kombinovaném rezimu

lokatoru motoru a Apex neni nutné).



Souborovy

Cemi

Hacek na rty

2.3.3 Testovani pfipojeni
Diurrazné doporucujeme pied kazdym pouzitim zkontrolovat kvalitu pfipojeni.
1.V rezimu lokatoru Apex pfipnéte drzak na hacek na rty a zkontrolujte, zda se rozsviti

vsechny indikacni ¢arky, jak je znazornéno nize:

2

2. 'V kombinovaném rezimu motoru a lokatoru Apex se dotknéte figurou hacku na rty a

zkontrolujte, zda se rozsviti v§echny indikacni ¢arky, jak je zndzornéno nize:

2

3. Provozni rezZimy zafizeni a rozhrani displeje

3.1 Rezimy motoru
3.1.1 Provozni rezim CW (rezim nepfetrzitého otaceni ve sméru hodinovych rucicek)

9



V tomto rezimu se motorovy nasadec otaci pouze ve sméru hodinovych rucic¢ek (doptedu).

M1 300rpm

mcw 2.0Ncm

3.1.2 Provozni rezim CCW (rezim nepfetrzitého otaceni proti sméru hodinovych rucicek)
V tomto rezimu se motorovy nasadec otaci pouze proti sméru hodinovych rucic¢ek (zpétny chod).

V tomto rezimu se nepfetrzité¢ ozyva dvojity zvukovy signal.

3.1.3 Provozni rezim REC (rezim pistového pohybu)

V tomto rezimu generuje motorovy nasadec pouze vratny pohyb (F: thel vpied, R: thel vzad).

M1 F:30°
mmiREC R:150°

3.1.4 Provozni rezim ATR (rezim adaptivni reverzace to¢ivého momentu)
V tomto rezimu se motorovy nasadec otaci ve sméru hodinovych rucicek a vytvari vratny pohyb,

pokud je momentové zatizeni filmu vys$$i nez nastaveny limit momentu.

M1 300rpm

m1ATR 1.0Ncm

3.2 Provozni reZim lokatoru Apex
3.2.1 Provozni rezim EAL (elektronicky vyhledava¢ vrchold)

Tento rezim je uréen pouze pro urceni pracovni délky.

V tomto rezimu se motorovy nasadec nespusti.

MO AIP|||=|||!

3

m EAL




3.3  Provozni rezim kombinovaného motoru a lokatoru Apex

Kdyz je filtr uvnitf kanalu a hacek na rty je v kontaktu s rty pacienta, pfistroj se automaticky

ptepne do kombinovaného rezimu lokatoru motoru a apexu.

D

3.4 Rozhrani displeje

2

Pohotovostni rozhrani

b. Urovefi nabiti baterie
XP-endo T

e. Provozni rezim motoru

vyrobcem (viz kapitola 4.5).

Shaper 250rpm (g c. Nastavené otacky (ot./min.)

f. Nastaveni ahlu doptedu (°deg)

Kdyz motor nebé&zi, zobrazuje se na displeji aktualni nastaveni motoru.

a. Uzivatelsky program (M0-M9) nebo program piednastaveny

d. Nastavte mezni hodnotu krouticiho momentu (Nem)

g. Nastaveni uhlu zpétného chodu (°deg)

Rozhrani pro provoz motoru

a. Nastavené otacky (ot./min.)

Béhem chodu motoru se na displeji zobrazuje momentové zatizeni filmu.

b. Nastavte mezni hodnotu krouticiho momentu (Ncm)
c. Kroutici moment v realném ¢ase (Nem)

d. Stupnice zobrazeni krouticiho momentu (Ncm)

Kombinovany motor a

Lokator Apex Provozni rozhrani

TTEEVEFETI
(=] Q k=] o =

@ o - <

c. Apikalni otvor (AP)

a. Lista pro indikaci postupu soubort

b. Cislo indikace postupu v souboru
Cisla 1.0, 2.0, 3.0 (a) a &isla "00"-"16" (b) nepfedstavuji absolutni délku.
Oznacuji pouze relativni polohu filmu vii¢i apikalnimu otvoru. Tato &isla

slouzi jako pomticka pro uréeni pracovni délky.

11




Digitalni ¢islo "00" (b) znac¢i, Ze file dosahla apikalniho foramen. Digitalni

Cisla "-1"a "-2" (b) oznacuji, Ze filtr prosel apikalnim foramen.

d Provozni rozhrani lokatoru Apex (rezim EAL)

a. Uzivatelsky program (M0-M9)

a c b. Uroveii nabiti baterie
b c. Lista pro indikaci polohy souboru
d. Apikalni referen¢ni bod
€ e. Provozni rezim motoru
4. Navod k obsluze zarizeni
4.1 Nastaveni rozhrani a popis tladitek
Tlacitko nastaveni "P"
Hlavni tla¢itko Obrazovka displeje Nastavovaci tlacitko "-"
| |
I [
C Il 230)
Nastavovaci tlacitko "+"
4.2  Zapnuti a vypnuti za¥izeni
1. Chcete-li zafizeni zapnout, stisknéte hlavni tlacitko. Zafizeni piejde do pohotovostniho
stavu.
Na displeji se zobrazi pohotovostni rozhrani naposledy pouzitého programu. Naptiklad:
MO 250rpm v 1000rpm Wine  F:auto
]} cw 2.0Ncm or m} cw 1.0Ncm or mmirec R: auto
2. Chcete-li motor spustit z pohotovostniho stavu, stisknéte hlavni tlacitko.
Na displeji se zobrazi pracovni rozhrani podle pouzitého programu. Napiiklad:
3. Chcete-li motor zastavit, stisknéte znovu hlavni tla¢itko. Zaftizeni se vrati do
pohotovostniho stavu.
4. Chcete-li zafizeni vypnout, podrzte stisknuté tlacitko nastaveni "P" a stisknéte hlavni

12




tlacitko.
V pohotovostnim rezimu se zafizeni po 5 minutach automaticky vypne.
4.3  Vybér uZivatelskych programi
Ptistroj obsahuje 10 zapamatovanych uzivatelskych programt (M0-M9) a 10 pfednastavenych
souborovych systémti FKG, které jsou dostupné piimo z pohotovostniho stavu.
1. Chcete-li vybrat program z pohotovostniho stavu, stisknéte tlacitko Nastaveni "+"/"-".

RACE EVO

MO 250rpm M9 250rpm aimes  1000rpm

B} cw 2.0Ncm mjcw 2.0Ncm ] cw 1.5Ncm

XP-endo T. XP-endo T. XP-endo R

smaper  1000rpm Fnsner 1000rpm DR1 1000rpm
B} cw 1.0Ncm B} cw 1.0Ncm ]} cw 1.5Ncm

XP-endo R

Fmsnerr  1000rpm

R-Motion

1000rpm Al files F: auto

B0 Ccw 1.0Ncm w1 cw 1.0Ncm mmIrec R:auto

> >

2. Vybér specifického souborového systému FKG viz kapitola 4.5.

4.4  Nastaveni parametri uZivatelského programu

& 4.4.1 Varovani

a) Pfed spusténim motoru se ujistéte, Zze je provozni rezim odpovidajici.
b) Vsechny parametry musi byt nastaveny podle doporuceni vyrobce filmu.
c) Pfed spusténim motorového nasadce se ujistéte, Ze jsou vechny parametry ovéfeny.
d) MO0-M9 Uzivatelské programy Uzivatelem upravené parametry jsou zapamatovany.
e) Parametry souborovych systémi FKG nemiize uzivatel ménit (viz kapitola 4.5).
4.4.2 Nastaveni parametri
Uprava parametrii uzivatelského programu z pohotovostniho stavu:
1. Stisknutim tlacitka nastaveni "P" vyberte pozadovany parametr.
2. Chcete-li zménit nastaveni parametru, stisknéte tlacitko Nastaveni "+"/"-".
3. Stisknéte hlavni tlacitko nebo pockejte 5 sekund, nez se spusti.

4.43 Seznam parametrt uzivatelského programu

Nastaveni provozniho rezimu

Operation Mode

Seznam provoznich rezimti: (popis rezimu viz kapitola 3).

cw




Speed
250rpm

Nastaveni pracovni rychlosti

V rezimech nepfetrzitého otaceni (CW a CCW) Ize pracovni otacky nastavit od
100 do 3 300 otacek za minutu (po 50 otackach za minutu).

V rezimu REC lze pracovni rychlost nastavit v rozmezi 100 az 500 otacek za
minutu (v krocich po 50 otackach za minutu).

V rezimu ATR lze pracovni rychlost nastavit v rozmezi 100 az 500 otacek za
minutu (v krocich po 50 otackach za minutu).

V rezimech REC a ATR piedstavuje pracovni rychlost stfedni rychlost jednoho

uhlového pohybu (rychlost nastavena pro thel vpied i vzad).

Torque Limit

1.0Ncm

Nastaveni limitu to¢ivého momentu
V rezimu plynulého otaceni CW lze nastavit mezni kroutici moment v rozmezi od
0.4 Nem do 4.0 Nem v zavislosti na nastavenych otackach:

* [1100-200 otacek za minutu Maximalni kroutici moment: 4.0 Ncm

* [1250-400 otacek za minutu Maximalni kroutici moment: 3.5 Ncm

¢ [1450-650 otacek za minutu Maximalni kroutici moment: 3.0 Nem

* [1700-950 otacek za minutu Maximalni kroutici moment: 2.5 Ncm

* [11'000-1'450 ot./min Maximalni mezni kroutici moment: 2.0 Ncm

¢ [11'500-1'950 ot./min Maximalni kroutici moment: 1.5 Nem

* [12'000-3'300 ot./min Maximalni mezni kroutici moment: 1.0 Ncm
V rezimu REC Ize nastavit mezni hodnotu to¢ivého momentu v rozmezi 2.0 Nem
az 4.0 Ncm v zavislosti na nastavenych otackach:

* [1100-250 ot./min Maximalni kroutici moment: 4.0 Ncm

* [1300-400 otacek za minutu Maximalni kroutici moment: 3.5 Ncm

¢ [1450-500 otacek za minutu Maximalni kroutici moment: 3.0 Nem
V rezimu ATR lze spoustéci moment nastavit v rozsahu od 0.4 Nem do 3.0 Nem.
V rezimu plynulého otaceni CCW nelze nastavit mezni hodnotu to¢ivého

momentu.

Apical Action
OFF

Nastaveni apikalni akce

Akce Apical se pouzije, kdyz filtr dosahne nastaveného apikalniho referen¢niho
bodu (viz pozice Flash Baru).

OFF: Zakazat apikalni akci

STOP: Motor se automaticky zastavi, kdyz filtr dosdhne referenéniho bodu. Motor
se automaticky znovu spusti, kdyz se filtr vzdali od referen¢niho bodu.
REVERSE: Motor automaticky zméni smér otaceni, kdyz filtr dosahne
referenéniho bodu. Motor se automaticky vrati do ptivodniho sméru otaceni, kdyz

se filtr vzdali od referenéniho bodu.

Auto Start

OFF

Nastaveni automatického spusténi

OFF: Vypnuti funkce automatického spusténi (ke spusténi motorového nasadce je
tieba stisknout hlavni tlacitko).

ON: Motor se automaticky spusti, kdyz je filtr vlozen do kandlu (od okamziku, kdy
ukazatel prabéhu filtri ukazuje 2 takty).

Auto Stop

OFF

Nastaveni automatického zastaveni
OFF: Vypnuti funkce automatického zastaveni (k zastaveni motorového néasadce je
tieba stisknout hlavni tlacitko).

ON: Motor se automaticky zastavi, kdyz je filtr vytazen z kanélu.




Nastaveni polohy zableskové listy (apikalni referen¢ni bod)

Flash Bar Position Apikalni referenéni bod (flash bar) lze nastavit od 2 do AP (Apical foramen). (0.5
znamena, ze hrot filmu se nachazi v tésné blizkosti fyziologického apikalniho
foramen) Apikalni akce a apikalni zpomaleni jsou spoustény apikalnim

referenénim bodem.

Nastaveni apikalniho zpomaleni

Kdyz je aktivovana funkce Apical Slow Down, motor zpomali na nastavenou

Apical Slow Down

finalni rychlost, jakmile se $pic¢ky filmu pfibliZi k apikalnimu referen¢nimu bodu.
OFF Otétky motoru se snizuji od polohy "3.0" na indikatni iét% prib&hu pilovéni .
OFF: Zakazat apikalni zpomaleni
V rezimu plynulého otaceni CW lze nastavit finalni otacky od 100 ot/min do
Apical Slow Down aktualné nastavenych otacek (po 50 ot/min).

200rpm Funkce Apical Slow Down je k dispozici pouze pro rezim nepietrzitého otaceni
doprava a doleva.

Kone¢né otacky musi byt nizsi nez jmenovité otacky.

Predni uhel
Forward Angle V rezimu REC lze Ghel pfedsunuti nastavit v rozsahu 20° az 400° (po 10°).

30° V rezimu ATR lze thel pfedsunuti nastavit v rozsahu 60° az 400° (v krocich po
10°).

Zpétny thel
Reverse Angle V rezimu REC lze thel zpétného chodu nastavit v rozsahu 20° az 400° (po 10°).

150° V rezimu ATR lze uhel zpétného chodu nastavit v rozsahu od 20° do hlu

doptedného chodu (v krocich po 10°).

4.4.4 Tabulka dostupnosti parametrti uzivatelskych programu

Parametr Nastaven Nastaveni

Nastaveni Nastaveni Nastaveni Nastaveni Nastaveni | Nastaveni | Nastaveni

limitu polohy

pracovni apikélni | automatického | automatického apikilniho Ghlu zpémého
Provozni rezim tocivého pruhu

rychlosti akee spustén zastaveni zpomaleni | dopredu ahlu
uzivatelského programu momentu blesku
cw ANO ANO ANO ANO ANO ANO ANO nla nla
ccw ANO NE NE NE NE ANO ANO nla nla
REC ANO ANO ANO ANO ANO ANO NE ANO ANO
ATR ANO ANO ANO ANO ANO ANO NE ANO ANO
EAL na na nla na na ANO nla nla nla

4.5  Vyberte souborové systtmy FKG

Aby se uzivateli usnadnilo nastaveni parametrd filmu podle doporu¢eni FKG, jsou v zafizeni jiz
prednastaveny nejoblibenéjsi souborové systémy FKG.
1. Chcete-li vybrat ptednastaveny souborovy systém FKG z pohotovostniho stavu, dlouze
stisknéte tlacitko nastaveni "P".
2. Chcete-li vybrat pozadovany souborovy systém FKG, stisknéte tlacitko Nastaveni "+'"/"-" a

stisknéte tla¢itko Nastaveni "P" pro konfiguraci.
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3. Chcete-li vybrat filtr, stisknéte tlacitko Nastaveni "+"/"-" a stisknéte hlavni tla¢itko pro

konfiguraci.
4.5.1 Seznam souborovych systémi FKG
RACE® EVO
Vybér souborovych Vybér soubori Pohotovostni rozhrani Provozni rozhrani
systému

XP-endo Treatment
XP-endo Retreatment
R-Motion

XP-endo® Treatment

RACE EVO
Al files

RACE EVO
Al files

1000rpm

Ccw 1.5Ncm

Vybér souborovych

systému

Vybér soubort

RACE EVO

XP-endo Treatment )

XP-endo Retreatment
R-Motion

I
XP-endo Treatment

XP-endo Treatment

XP-endo Treatment
Glider

Shaper

Finisher

XP-endo® Retreatment

Pohotovostni rozhrani

XP-endo T.
Glider

1000rpm

1} Ccw 1.0Ncm

1000rpm

1} cw 1.0Ncm

1000rpm

oT.
Finisher

]} cw 1.0Ncm

Provozni rozhrani

Vybér souborovych

systému

Vybér souboru

RACE EVO
XP-endo Treatment >

XP-endo Retreatment

R-Motion

[ re———
P-endo Retreatment
Shaper(for GP removal)
Shaper(for shaping)

XP-endo Retreatment
DR1

Shaper(for GP remov:

per(for shaping)

X endo Retreatment

DR1
Shaper(for GP removal)

XP-endo Retreatment

Rozhrani Stand-by

XP-endo R
DR

1000rpm

] cw 1.5Ncm

XP-endo R.
Shaper
(for GP removal)

2500rpm

m} cw 1.0Ncm

oot~ 1000rpm

(for shaping)

B} CW 1.0Ncm

1000rpm

1} cw 1.0Ncm

Provozni rozhrani

pm || 1000rp

1000rpm {| 1000rpm (|2500r,




R-Motion®

Vybér souborovych

systému

RACE EVO
XP-endo Treatment

XP-endo Retreatment

Finisher

Vybér soubori

R-Motion
All files

Rozhrani Stand-by

R-Motion
All files

F: auto

@M REC R: auto

Provozni rozhrani

Vybér souborovych

systému

her

Vybér souboru

Finisher
Al files

Rozhrani Stand-by

Finisher
All files

4.5.2 Tabulka dostupnosti parametri souborovych systémi FKG

1000rpm

mmicw 1.0Ncm

Provozni rozhrani

Parametr
Nastaveni Nastaveni
Nastaveni Nastaveni Nastaveni Nastaveni Nastaveni | Nastaveni [ Nastaveni
limitu polohy
pracovni apikalni | automatického | automatického apikalniho ahlu zpétného
| tocivého pruhu
Souborovy rychlosti akce spusténi zastaveni zpomaleni | dopfedu thlu
momentu blesku
systém FKG
RACE EVO
ANO ANO ANO ANO ANO n/a n/a
All Files
XP-endo
ANO ANO ANO ANO ANO n/a n/a
Treatment Glider
XP-endo
ANO ANO ANO ANO ANO n/a n/a
Treatment Shaper
XP-endo
ANO ANO ANO ANO ANO n/a n/a
Treatment Finisher
XP-endo
ANO ANO ANO ANO ANO n/a n/a
Retreatment DR1
XP-endo
Retreatment
ANO ANO ANO ANO ANO n/a n/a
Shaper (for GP
removal)
XP-endo
Retreatment
ANO ANO ANO ANO ANO n/a n/a
Shaper (for
shaping)
XP-endo
Retreatment ANO ANO ANO ANO ANO n/a n/a
Finisher R
R-Motion
ANO ANO ANO ANO NE
Al files
Finisher
N ANO ANO ANO ANO ANO n/a n/a
All files




4.6  Nastaveni parametri zafizeni
Nastaveni parametra zafizeni:
1. Pro pfistup k parametriim zafizeni z vypnutého stavu podrzte tlacitko nastaveni "P" a

stisknéte hlavni tlac¢itko.

Software Version

V1.0.1

2. Chcete-li vybrat pozadovany parametr, stisknéte tlacitko nastaveni "P".
3. Chcete-li nastavit parametr, stisknéte tlacitko Nastaveni "+"/"-" a hlavni tlacitko confirm.

4.6.1 Seznam parametri zafizeni

Automatické vypnuti

Auto Power OFF V pohotovostnim stavu se zafizeni po uplynuti nastaveného ¢asovace automaticky
5 min vypne.

Casovac Ize nastavit od 3 do 30 minut (po 1 minut&).

Automaticky pohotovostni rezim Scr

Auto Standby Scr Po uplynuti nastaveného ¢asového limitu se displej automaticky piepne zpét do
30 sec pohotovostniho rezimu.

Casovac Ize nastavit v rozmezi od 3 do 30 sekund (po 1 sekundg).

. Dominantni ruka
Dominant Hand . o | . .
Zatizeni lze nastavit pro levaky i pravaky (oto¢eni displeje o 180°).
Right

Kalibrace

Pfed zahdjenim kalibrace motoru se ujistéte, Ze je nainstalovan puvodni protithelnik.
OFF: Zadna akce.

ON: Spusténi kalibrace motoru

Calibration
OFF

Pied prvnim pouzitim a po promazani je nutné motor zkalibrovat.

Hlasitost pipani
Hlasitost zvuku zafizeni 1ze nastavit v rozsahu od Vol. 0 do Vol. 4.
Vol.0: Mute.

Beeper Volume

Vol.3

Obnoveni vychoziho nastaveni
OFF: Zadna akee.
ON: Parametry zafizeni se vrati do pivodniho nastaveni.

Restore Defaults

OFF

4.7  Ochrana proti momentovému pietiZeni

Pokud béhem provozu piekro¢i naméfené momentové zatizeni mezni hodnotu, motor automaticky

zméni smér otaceni. Motor se vrati do ptivodniho provozniho rezimu (CW), jakmile se



momentové zatizeni vrati pod mezni hodnotu momentu.

Hodnota zatiZeni je niZ3i nez Hodnota zatizeni je vyssi nez Hodnota zatizeni je opét nizsi
piednastavena hodnota prednastavena hodnota to¢ivého neZ prednastavena hodnota
to¢ivého momentu momentu to¢ivého momentu

&4.7.1 Varovani

a) V rezimu vratného pohybu (REC), kdyZ je hodnota zatizeni vyssi nez mezni hodnota
to¢ivého momentu:
i.  pokud je thel dopfedu vétsi nez uhel dozadu, motor se automaticky piepne na otaceni
proti sméru hodinovych rucicek (zpétny chod).
ii. pokud je thel zpétného chodu vétsi nez thel dopiedného chodu, motor se automaticky
pfepne na otaceni ve sméru hodinovych rucicek (dopfedny smér).
b) Ochrana automatického zpétného chodu neni k dispozici pro rezimy CCW a ATR.
c) V ptipadé nizkého stavu nabiti baterie nemusi ochrana automatického zpétného chodu
fungovat spravné.
d) Pii trvalém zatizeni se motor mize automaticky zastavit z divodu piehfati. V takovém

pfipadé musi byt zafizeni dostate¢né dlouho vypnuto, aby se pfirozené ochladilo.
4.8  Omezeni lokatoru Apex

Ne vSechny podminky jsou idealni pro hodnoceni délky kofenovych kanalka. Pfesny signal nelze

ziskat, pokud kofenovy kanalek vykazuje nize uvedené podminky.

Kofenovy kanalek s velkym apikalnim otvorem
Kofenovy kanalek s mimotadné velkym apikalnim otvorem
v dusledku léze nebo netplného vyvoje muze narusit

elektricky signal.




Kofenovy kanalek s pietékajici tekutinou z otvoru
Kofenovy kanalek s krvi nebo jinou tekutinou, ktera
pretéka z otvoru a je v kontaktu s dasiiovou tkani, mize

narusit elektricky signal.

Zlomena korunka
Pokud je korunka zlomena a ¢ast dasnové tkané vnikne do
dutiny kolem kanalkového otvoru, mtze kontakt mezi

dasiiovou tkani a filem narusit elektricky signal.

Zlomeny zub

Zlomeny zub muze narusit elektricky signal.

Znovu osetfeny kofenovy kanalek filcovany gutaperéou

Zbytky gutaper¢i by mohly narusit elektricky signal.

Dotyk korunky nebo kovové protézy s dasnovou tkani
Kontakt mezi protézou a filem muze narusit elektricky

signal.

Extrémné suchy kofenovy kanalek Suchy kanalek mize

narusit elektricky signal.

5. ReSeni problémi

Selhani Mozné piicina Regeni
Rukojet’ motoru se neotaci. Zatizeni v rezimu EAL Zména rezimu CW, CCW, REC nebo
Rezim EAL je urCen pouze pro ATR.
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méfeni kanali.

Po spusténi motorového nasadce
se ozve nepietrzity zvukovy

signal.

Nepietrzity zvukovy signal
signalizuje, ze motorovy nasadec

je vrezimu CCW.

Zastavte motorovy nasadec a zméite

provozni rezim na rezim CW.

Selhani kalibrace protitthlu

Selhani kalibrace zptisobené

silnym odporem protiuhelniku

Po vstiiknuti oleje vycistéte
protilehly uhelnik a proved'te novou

kalibraci.

Ohi'ev motorového nastavee

V rezimu vratného pohybu je

doba pouziti prili§ dlouha.

Piestat pouzivat. PouZzivejte po

poklesu teploty motorového nasadce.

Doba vydrze se po nabiti

zkracuje.

Kapacita baterie se snizuje.

Kontaktujte mistniho distributora.

Zadny zvuk

Hlasitost pipani je nastavena na 0.

Vol.0: Mute.

Nastavte hlasitost pipani na 1,2,3.,4.

Neustale rotujici pilnik se zasekne

v kofenovém kanalku.

Nespravné nastaveni specifikace.
Piili§ vysoky zatézovaci moment

souboru.

Zvolte rezim CCW, spust'te motorovy

nasadec a vyjméte pilnik.

v

6. Cisténi

6.1 Piedmluva

dezinfekce a sterilizace

Z hygienickych a zdravotné bezpec¢nostnich diivodu je tieba pied kazdym pouzitim ocistit,

vydezinfikovat a sterilizovat protitthelnik (véetné O-krouzku), hacek na rty, klip na filtr, ochranny

silikonovy kryt a dotykovou sondu, aby se zabranilo jakékoli kontaminaci. To se tyka jak prvniho,

tak vSech nasledujicich pouziti.

6.2  Obecna doporuceni

a) Po kazdém pouziti je tieba viechny pfedméty, které piisly do styku s infekénimi ¢initeli,
ocistit pomoci ru¢niktl napusténych dezinfekénim prostiedkem.

b) Pouzivejte dezinfekéni roztok OXYTECH® nebo jakykoli jiny dezinfekéni prostiedek,
ktery je v souladu s mistnimi narodnimi pfedpisy (napi. seznam VAH/DGHM, oznaceni
CE, schvéleni FDA a Health Canada) a v souladu s IFU vyrobce dezinfekéniho roztoku.

¢) Neponotujte protitthelnik do dezinfekéniho roztoku ani do ultrazvukové lazné.

d) Nepouzivejte chloridové Cistici prostfedky.

e) Nepouzivejte bélidla ani chloridové dezinfekéni materialy.

f) 'V zajmu vlastni bezpecnosti pouzivejte osobni ochranné pomicky (rukavice, bryle,
rousku).

g) Uzivatel je odpovédny za sterilitu vyrobku a nastroj.
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h)

Kvalita vody musi byt v souladu s mistnimi pfedpisy, zejména pro posledni oplachovaci

krok nebo s mycim dezinfektorem.

i)  Nesterilizujte motorovy nasadec, AC-adaptér ani nabijeci zakladnu.
j)  Po cisténi a dezinfekei, ale pted sterilizaci je tfeba promazat protitthelnik (viz kapitola 7.2).
k) Sterilizaci endodontickych filtrii proved’te podle navodu k pouziti od vyrobce.

6.3  Postup krok za krokem

# | Operace Provozni rezim Varovani

1 | Piiprava Vyjméte pfislusenstvi (Ghlomér,
hacek na rty, pilnik, dotykovou
sondu, ochranny silikonovy kryt)

z nasadce a zékladny.
2 | Automatizované | Vlozte piislusenstvi (ihelnik, - Zabraiite jakémukoli kontaktu protithlu s
¢isténi s mycim | hacek na rty, pilnik, dotykovou Jakymikoli ndstroji, soupravami, podpérami nebo
a dezinfek¢énim | sondu, ochranny silikonovy kryt) nadobou. ) . )
zafizenim do dezinfekéni mycky (hodnota - Postupujte podle pokyniia dodr‘iuj te
. R koncentrace uvedené vyrobcem (viz také obecna
Ao >3000 nebo alespon 5 minut L
doporucent).
pii 90°C/194°F). - Pouzivejte pouze schvalené myci a dezinfekéni
zatizeni podle normy EN ISO 15883, pravidelné je
udrzujte a kalibrujte.
- Nez piejdete k dal$imu kroku, ujistéte se, Ze je
ptislusenstvi (protithelnik, hacek na rty, pilnikova
svorka a dotykova sonda, ochranny silikonovy kryt)
suché.

3 | Inspekce Zkontrolujte prislugenstvi - Znecisténé prislusenstvi (protithelnik, hacek na
(thelnik, hagek na rty, pilnik, rty, pilnikova svorka, dotykova sonda, ochranny
dotykovou sondu, ochranny silikonovy kryt) je tieba znovu vy¢istit a
silikonovy kryt) a vyrad'te ty, vydezinfikovat. i

P - Pfed balenim namazte protitthelnik vhodnym
které maji vady. .
sprejem.

4 | Baleni Pislusenstvi (lihelnik, hicek na - Zkontrolujte dobu platnosti sacku uvedenou
tty, pilnik, dotykova sonda, vyrobcem, abyste zjistili dobu pouZitelnosti.
ochranny silikonovy kryt) zabalte | - Pouzivejte obaly, které jsou odolné viii teploté
do "Steriliza¢nich sacka". do 141 °C a odpovidaji normé EN ISO 11607.

5 | Sterilizace Sterilizace parou pii 134 °C, 2.0 |- PouZivejte pouze autoklavy, které odpovidaji
bar — 2.3 bar (0.20 MPa — 0.23 pozadavkim norem EN 13060, EN 285.

MPa), po dobu 4 minut. - Pouzijte validovany postup sterilizace podle
normy ISO 17665.
- Dodrzujte postup tdrzby autoklavu uvedeny
vyrobcem.
- Pouzivejte pouze tento doporuceny postup
sterilizace.
- Kontrola G¢innosti (neporusenost obalu, bez
vlhkosti, zména barvy indikatoru sterilizace,
fyzikalné-chemické integratory, digitalni zaznamy
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parametra cykli).
- Kontrola absence koroze na protilehlém thlu
- Udrzovani sledovatelnosti zaznami o postupech.

=N

Uloziste Piislugenstvi (protitihelnik, hagek |- Sterilitu nelze zarucit, pokud je obal otevieny,
na rty, klip na file, dotykova poskozeny nebo vlhky.

- Pred pouzitim zkontrolujte obal a protithelnik
(neporusenost obalu, nevlhkost a dobu platnosti).

sonda, ochranny silikonovy kryt)
uchovavejte ve sterilizatnim
obalu v suchém a Gistém

prostiedi.

7. Udrzba

7.1  Kalibrace
Kalibraci proved'te po vyméné nebo promazani protitihelniku (viz kapitola 4.6).
7.2 Lubrifikace protilehlého ihlu

Po ¢isténi a dezinfekei, ale pted sterilizaci, je tieba promazat protithelnik.
1. Nasroubujte vstiikovaci trysku oleje na olejovou lahev (asi 1 az 3 otacky).

2. Zapojte trysku do koncové ¢asti protilehlého thelniku.

—T

3. Naplite protiuhelnik olejem, dokud olej nevytece z ¢asti hlavy protithelniku.

4.  Umistéte protilehly thelnik do svislé polohy na dobu nejméné 30 minut, aby se piebytecny
olej uvolnil gravitaéné pies koncovou ¢ast.
&7 2.1 Varovani
a) Pouzivejte pouze originalni vstiikovaci trysku oleje.
b) Motorova rukojet’ nesmi byt naplnéna olejem.

7.3 Nabijeni baterie

1. Zasuite zastr¢ku napajeciho adaptéru do zasuvky nabijeci zakladny a zkontrolujte, zda jsou
spravné pfipojeny.

2. Kolem nabijeci zakladny ponechte pfiblizné¢ 10 cm pro snadny pfistup k piivodu a
napajecimu kabelu.

3. Vlozte motorovy nasadec do nabijeci zakladny (motorovy nasadec musi byt spravné
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74

a)

b)

9.

a)
b)
©)

10.

zarovnan s nabijeci zakladnou).

i.  Béhem nabijeni motorového nastavce blika LED indikator na nabijeci zakladné.

ii. KdyZ je motorovy nastavec plné nabity, indikator LED na nabijeci zakladné vzdy
sviti.

Po skonceni nabijeni odpojte napajeci adaptér.

Vyména baterie

Zapnéte zafizeni.

Pomoci pinzety nebo Sroubovaku oteviete gumovy kryt a poté Sroubek vyjméte.

Sejméte kryt baterie.

Vyjméte starou baterii a odpojte konektor.

Ptipojte novou originalni baterii a vlozte ji do motorové rukojeti.

Vrat'te kryt a Sroub.

Varovani

Pouzivejte pouze originalni baterii.

Pro vymeénu baterie se doporucuje kontaktovat mistni distributory.

Skladovani

Pristroj a piislusenstvi by mély byt skladovany v mistnosti, kde je relativni vlhkost 10 % ~
93 %, atmosféricky tlak 70 kPa ~ 106 kPa a teplota -20 °C ~ +55 °C.

V piipadé dlouhodobého skladovani vyjméte baterii z piistroje.

Doprava

Vyvarujte se nadmérnych narazt pii pieprave.

Neskladujte je spole¢né s nebezpecnym zbozim béhem piepravy.

Béhem piepravy zabratite pisobeni slunce, desté a snéhu.

Ochrana Zivotniho prostredi

Vyrobek zlikvidujte v souladu s mistnimi zakony.

11.

a)

Poprodejni servis
Toto baleni neobsahuje nahradni dily ani pfislusenstvi pro servisni opravy.
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b) Poprodejni servis by mél provadét pouze opravnény personal.
12. Pokyny k symboliim

Postupujte podle navodu k P
Sériové ¢islo

pouziti

ﬂl Datum vyroby

ﬂ Pouzita ¢ast typu B

IPX0 Bemé vybaveni

Vyrobece

Zafizeni tiidy 11

O E

&

Zotaveni

Pouziva se pouze v L.
L Udrzujte v suchu
interiéru

Soulad  spotiebice  se

Zachazejte opatrné s
smérnici WEEE

I )

. 1ssec
Omezeni vlhkosti e /ﬂ/ Omezeni teploty
Atmosféricky  tlak  pro
Y P c €°"7 Vyrobek s oznagenim CE
skladovani
Varovani DE elFU
fg.chiifu

Zplnomocnény zastupce v EVROPSKEM SPOLECENSTVI

Zplnomocnény zastupce v CH

13. Prohlaseni

Veskera prava na upravu vyrobku jsou vyhrazena vyrobei bez dal$iho upozornéni. Obrazky jsou
pouze orientacni. Prava na finalni interpretaci nalezi spole¢nosti GUILIN WOODPECKER
MEDICAL INSTRUMENT CO., LTD. Primyslovy design, vnitini struktura atd. si spole¢nost
WOODPECKER narokovala nékolik patenti, jakékoli kopie nebo padélek vyrobku musi nést

pravni odpovédnost.

14. Prohlaseni o shodé EMC

Ptistroj byl testovan a homologovan v souladu s normou EN 60601-1-2 pro elektromagnetickou
kompatibilitu. To vSak v zadném ptipadé nezarucuje, Ze tento piistroj nebude aftktivné ovlivnén
elektromagnetickym rusenim Vyhnéte se pouzivani pfistroje ve vysoce elektromagnetickém
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prostiedi.

14.1 Technicky popis tykajici se elektromagnetického vyzaiovani

Tabulka 1: Pokyny a prohlaseni - elektromagnetické emise

Model Rooter® X3000 je uréen pro pouziti v elektromagnetickém prostredi specifikovaném nize. Zakaznik nebo

uZivatel modelu Rooter® X3000 by mél zajistit, aby byl v takovém prostiedi pouzivan.

Emisni test

Dodrzovani piedpist

Elektromagnetické prosttedi - pokyny

emise blikani
1EC 61000-3-3

RF emise Skupina 1 Model Rooter® X3000 vyuziva RF energii pouze pro svou vnitini

CISPR 11 funkci. Proto jsou jeho VF emise velmi nizké a neni pravdépodobné,
Ze by zpusobovaly rueni okolnich elektronickych zatizeni.

RF emise Ttida B Model Rooter® X3000 je vhodny pro pouziti ve viech zafizenich,

CISPRI11 véetné domacich zafizeni a zafizeni pfimo pfipojenych k vefejné

Harmonické emise Tiida A nizkovoltazni ge siti, které zasobuje budovy pouzivané pro domaci

1EC 61000-3-2 acely.

Kolisani napéti / Vyhovuje

14.2 Technicky popis tykajici se elektromagnetické odolnosti

Tabulka 2: Pokyny a prohlaseni - elektromagneticka odoInost

Model Rooter® X3000 je uréen pro pouziti v elektromagnetickém prostredi specifikovaném nize. Zakaznik nebo

uzivatel modelu Rooter® X3000 by mél zajistit, aby byl v takovém prostiedi pouzivan.

(ESD)

4D, 44, 48, £15kV

42, 44, 48, +15kV

Test imunity Urovei zkousky podle | Urovei dodrzovéani Elektromagnetické prostiedi - pokyny
IEC 60601 predpistt
Elektrostaticky vyboj | kontakt 8 kV kontakt £8 kV Podlahy by mély byt dievéné, betonové

nebo z keramickych dlazdic. Pokud je

1EC 61000-4-2 vzduch vzduch podlaha pokryta syntetickym materialem,
méla by byt relativni vlhkost nejméné 30
Yo.
Rychly elektricky +2kV pro napajeci +2kV pro napajeci Kvalita elektrické sité by méla odpovidat
piechod/vyboj vedeni vedeni typickému komerénimu nebo
1IEC 61000-4-4 +1kV pro nemocni¢nimu prostredi.
vstupni/vystupni
vedeni

Prepéti
IEC 61000-4-5

+0,5, +1kV od vedeni
k vedeni
+0,5, 1, +2kV vedeni

+0,5, £1kV od vedeni k
vedeni
+0,5, £1, £2kV vedeni k

Kvalita elektrické sit¢ by méla odpovidat
typickému komerénimu nebo

nemocni¢nimu prostiedi.

napéti na vstupnich
napajecich vedenich
IEC 61000-4-11

0,5 cyklu <5 % UT
(>95 % pokles v UT.)
po dobu 1 cyklu 70 %
UT (30 % pokles v

cyklu <5 % UT (>95 %
pokles v UT.) po dobu 1
cyklu 70 % UT (30 %
pokles v UT) po dobu 25

k zemi zemi
Poklesy napéti, kratka | <5 % UT (>95 % <5 % UT (>95 % pokles | Kvalita elektrické sit¢ by méla odpovidat
preruseni a kolisani pokles v UT.) po dobu | v UT.) po dobu 0,5 typickému komerénimu nebo

nemocni¢nimu prostredi. Pokud uzivatel
modell Rooter® X3000 vyzaduje
nepfetrzity provoz béhem preruseni

napdjeni z elektrické sité, doporucujeme,
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UT) po dobu 25 cykli

cykld <5 % UT (>95 % | aby byly modely Rooter® X3000

(50/60 Hz) magnetické
pole IEC 61000-4-8

<5 % UT (>95 % pokles v UT) po dobu napajeny z nepterusitelného zdroje
pokles v UT) po dobu | 250 cyklu napdjeni nebo z baterie.
250 cykla

Frekvence napajeni 30A/m 30A/m Vykonova magneticka pole by méla byt

na urovni charakteristické pro typické

misto v typickém komerénim nebo

nemocni¢nim prostiedi.

POZNAMKA: UT je stiidavé sitové napéti pred pouzitim zkusebni Grovné.

vyzafovanych radiovych vin

Tabulka 3: Pokyny a prohlaseni - elektromagneticka odolnost tykajici se vedenych a

Model Rooter® X3000 je uréen pro pouziti v elektromagnetickém prostredi specifikovaném nize. Zakaznik nebo

uZivatel model@ Rooter® X3000 by mél zajistit, aby byl v takovém prostiedi pouzivan.

Test imunity Uroveit Uroveit Elektromagnetické prostiedi - pokyny
zkousky podle | dodrzovani
1EC 60601 predpist
Pienosna a mobilni RF komunikaéni zatizeni by neméla byt
pouzivana blize k zidné ¢asti modelti Rooter® X3000,
véetné kabelll, nez je doporucena vzdalenost vypoctena
podle rovnice platné pro frekvenci vysilace.
3 Vrms Doporucena odstupova vzdalenost
150 kHz az 80 d=1.2xP1/2
Vedené RF IEC
MHz d=2xP1/2
61000-4-6
6 Vrms 3V d=1,2xP1/2 80 MHz az 800 MHz
Vedené RF IEC
Frekvenéni 6V d=2,3xP1/2 800 MHz az 2,7 GHz
61000-4-6 . . . .
pasmo ISM 3V/m kde P je maximalni jmenovity vystupni vykon vysilace ve
Vyzatené RF IEC
3 V/m wattech (W) podle vyrobcee vysilace a d je doporucena
61000-4-3
80 MHz az 2,7 vzdalenost v metrech (m).
GHz Intenzita pole z pevnych radiovych vysila¢i, stanovena
elektromagnetickym prizkumem lokality (a.), by méla byt
nizsi nez trovei shody v kazdém frekven¢nim rozsahu (b.).
V blizkosti zafizeni ozna¢eného nasledujicim symbolem
muze dochdzet k ruseni:

a reflexi od konstrukei,

predmétu a osob.

POZNAMKA 1: Pi frekvencich 80 MHz a 800 MHz plati vys§i frekvenéni rozsah.

POZNAMKA 2: Tyto pokyny nemusi platit ve viech situacich. Siteni elektromagnetického zateni je ovlivnéno absorpci

a. Intenzitu pole z fixnich vysilaci, jako jsou zdkladnové stanice pro radiové (mobilni/bezdratové) telefony a
pozemni mobilni radia, radioamatérské vysilani, rozhlasové vysilani v passmu AM a FM a televizni vysilani,
nelze teoreticky presné piedpovédét. Pro posouzeni elektromagnetického prostiedi zpusobeného fixovanymi
radiovymi vysiladi je tieba zvazit elektromagneticky prizkum lokality. Pokud naméfena intenzita filmového pole
v mist&, kde se model Rooter® X3000 pouziva, piekracuje vyse uvedenou platnou trovei shody s RF, mél by byt
model Rooter® X3000 pozorovén, aby se ovéfil jeho normélni provoz. Pokud je pozorovan abnormalni vykon,
mohou byt nutna dalsi opatieni, napiiklad zména orientace nebo premisténi modelu Rooter® X3000.

b. Ve frekvenénim rozsahu 150 kHz az 80 MHz by méla byt intenzita filmu mensi nez 3 V/m.
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Tabulka 4: Doporucené vzdalenosti mezi pfenosnym a mobilnim zafizenim pro radiovou

komunikaci a modelem Rooter® X3000

Model Rooter® X3000 je uréen pro pouziti v elektromagnetickém prostredi, ve kterém se kontroluje vyzatovani VF
rudeni. Zakaznik nebo uzivatel modelu Rooter® X3000 miize pomoci zabranit elektromagnetickému ruseni tim, ze bude
dodrzovat minimalni vzdalenost mezi pfenosnymi a mobilnimi RF komunika¢nimi zafizenimi (vysila¢i) a modelem

Rooter® X3000, jak je doporuceno nize, podle maximalniho vystupniho vykonu komunikaéniho zafizeni.

Maximalni jmenovity

Odstupova vzdalenost podle frekvence vysilace [m]

vystupni vykon vysilace 150 kHz az 80 MHz 80MHz az 800MHz 800MHz az 2,7GHz
[W] d=1.2xP1/2 d=1.2xP1/2 d=2.3xP1/2

0,01 0.12 0.12 0.23

0,1 0.38 0.38 0.73

1 1.2 1.2 2.3

10 3.8 3.8 7.3

100 12 12 23

wattech (W) podle vyrobce vysilace.
POZNAMKA 1: Pi frekvencich 80 MHz a 800 MHz plati odd&lovaci vzdalenost pro vy3si frekvenéni rozsah.

a odrazem od konstrukci, predmétii a osob.

U vysilaca s maximalnim vystupnim vykonem, ktery neni uveden vyse, lze doporuc¢enou vzdalenost d v metrech (m)

odhadnout pomoci rovnice platné pro frekvenci vysilace, kde P je maximélni jmenovity vystupni vykon vysilace ve

POZNAMKA 2: Tyto pokyny nemusi platit ve viech situacich. Sifeni elektromagnetického zafeni je ovlivnéno absorpci
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